KOSZT - BUD

g P Y ZAKEAD USELUG
A ROSZT-BUD PROJEKTOWO — KOSZTORYSOWYCH

ZAKEAD USEUG
PROJEKTOWO-KOSZTORYsowver  DARIUSZ MAJER

ﬁ E E E i | NADZORU INWESTORSKIEGO 44-196 Knuréw, ul. Dworcowa 10/3
N tel / fax (32) 236-01-61

Dariusz Majer tel. kom 792-041-270
/] majerd@poczta.onet.pl; koszt_bud@interia.pl

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
DO PROJEKTU ARCHITEKTONICZNO-BUDOWLANEGO
ZAGOSPODAROWANIA TERENOW SPORTOWYCH PRZY ULICY
HALLERA W IMIELONIE

OBIEKT: Zagospodarowanie terendw sportowych zlokalizowanych
przy ulicy Hallera w Imielinie
Nr ewidencyjny dziatek: 1661/481; 1663/487; 486; 485; 490; 489;
2147/488
Kategoria obiektu budowlanego: V
Jednostka ewidencyjna: 241402_1 Imielin
Obreb ewidencyjny: 241402_1.0001, Imielin

INWESTOR: Gmina Imielin
ul. Imielinska 81
41-407 Imielin




KOSZT-BUD

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

Str. 2

Nr

Funkcja,

Imie I nazwisko uprawnien Specjalnos¢ Podpis
Projektant drog
wewn etrznych/konstrukcji
Techn.
Dariusz MAJER 627/02 Specjalno $¢: konstrukcyjno-
budowlana
drogowa
Projektant inst. sanitarnych
Mgr in . SLK/3878/ %Zglaa‘é”?n;c: resic sioci
Michat SZAFARZ | POOS/11 || yjna w zakresie siecl,
instalacji i urzadzen
cieplnych, wentylacyjnych,
gazowych, wodociggowych
i kanalizacyjnych
Projektant inst.
elektrycznych
Mgr in z. . ‘s
Piotr ZAWODNY 187/94 Specjalno $¢:

Instalacyjno-inzynieryjna w
zakresie sieci i instalacji
elektrycznych

marzec 2020r.




KOSZT-BUD SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT Str. 3

SPIS TRESCI
SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST — Wymagania ogdéine 5
SST — Czes¢ zasadnicza 29
A) Przygotowanie terenu pod budowe 29
1. Roboty w zakresie burzenia irozbidrki obiektéw budowlanych;roboty ziemne 29
1.1 Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne 29
ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
 Roboty w zakresie burzenia 29
0 A-1: Rozbidrka elementéw zagospodarowania terenu 29
* Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne 34
0 A-2: Odtworzenie punktéw geodezyjnych 34
0 A-3: Usuniecie drzew i krzewdw 38
0 A-4: Ochrona istniejgcych drzew w okresie budowy 50
0 A-5: Zdjecie warstwy humusu 55
ROBOTY ZIEMNE
* Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne 58
o0 A-6: Wymagania ogdlne 58
0 A-7: Wykonanie wykopdw w gruntach nieskalistych 64
0 A-8: Rekultywacja terenu 67
B) Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektéw budowlanych
lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i wodnej 71
1. Roboty budowlane w zakresie budynkdow 71
1.1. Roboty budowlane w zakresie budowy wypoczynkowych, sportowych
kulturalnych, hotelowych i restauracyjnych obiektéw budowlanych 71

0 B-1: Roboty budowlane w zakresie budowy obiektéw sportowych 71

2. Roboty inzynieryjne i budowlane 83
2.1. Roboty budowlane w zakresie konstrukcji 83
0 B-2: Roboty konstrukcyjne z wykorzystaniem stali 83

0 B-3: Montaz i wznoszenie gotowych konstrukcji 101

3. Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggéw, lini komunikacyjnych i
elektroenergetycznych, autostrad, drog, lotnisk i kolei; wyréwnywanie terenu 109
3.1. Roboty pomocnicze w zakresie rurociggéw i kabli 109
ODWODNIENIE
0 B-4: Roboty budowlane w zakresie budowy rurociagébw do

odprowadzania sciekow 109
3.2. Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywanid
nawierzchni autostrad, drég 116
PODBUDOWA
0 B-5: Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podioza 116
0 B-6: Warstwy odsaczajace i odcinajace 121
0 B-7: Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogéline 126
0 B-8: Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie _135
0 B-9: Podbudowa z asfaltobetonu 140
NAWIERZCHNIE
* Roboty w zakresie nawierzchni, z wyjatkiem drég 148
0 B-10: Nawierzchnia z betonowej kostki brukowej 148
0 B-11: Nawierzchnia z trawy syntetycznej 157

0 B-12: Nawierzchnia z trawy rolowanej 163




KOSZT-BUD SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT Str. 4

o0 B-13: Nawierzchnia z asfaltobetonu 168
OBRAMOWANIE NAWIERZCHNI

* Roboty w zakresie nawierzchni, z wyjatkiem drég 183

0 B-14: Betonowe obrzeza chodnikowe 183

4. Roboty w zakresie wykonywania pokry¢ i konstrukcji dachowych i inne podobne roboty

specjalistyczne 189

4.1. Specjalne roboty budowlane inne niz dachowe 189

0 B-15: Betonowanie 189

o B-16: Zbrojenie 203

C) Roboty instalacyjne w budynkach 210
1. Roboty instalacyjne elektryczne 210

11 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych 210

0 C-1: Oswietlenie terenu 210

2. Instalowanie ogrodzen, ptotow i sprzetu ochronnego 226

2.1. Wznoszenie ogrodzen 226

0 C-2: Montaz ogrodzenia terenu 226




KOSZT-BUD SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT Str. 5

SPECYFIKACJA OGOLNA

1. WSTEP

1.1. NAZWA ZAMOWIENIA

Zagospodarowanie terendw sportowych przy ulicy Hallera w Imielinie.

1.2. PRZEDMIOT | ZAKRES ROBOT BUDOWLANYCH

Przedmiotem inwestycji jest zagospodarowanie terendw sportowych przy ulicy Hallera w Imielinie. W

zakres prac projektowych niniejszego opracowania wchodzi:

Budowa toru rolkarskiego sktadajacego sie z dwoch petli: 800 m i 188 m,

Budowa boiska do pitki noznej pelnowymiarowego ze sztuczng nawierzchnia, wraz z przykryciem
sezonowym - halg pneumatyczng (2 etap inwestycji)

Budowa dwaoch boisk treningowych,

Budowa boiska do beach soccera — boisko piaskowe z mozliwoscig podziatlu na cztery boiska do
siatkowki plazowej,

Budowa zadaszenia istniejacej trybuny,

Montaz trzech masztow flagowych wraz z tablicg informacyjna,

Wymiana istniejgcych wiat dla zawodnikow,

Przebudowa istniejacej tablicy wynikow,

Montaz pitkochwytow,

Montaz ogrodzenia,

Montaz oswietlenia i monitoringu,

Budowa chodnikow wraz z placem wypoczynkowym i placem dla masztéw flagowych i tablicy
informacyjnej,

Przebudowa istniejacego boiska do pitki noznej,

1.3. PRACE TOWARZYSZ ACE | ROBOTY TYMCZASOWE

Do prac towarzyszacych i roboGt tymczasowych zalicza sie roboty, ktére naleza do Swiadczen

umownych, a nie sg wymienione w umowie.

Prace towarzysz ace

oznakowanie rob6t w tym wykonanie tablic informacyjnych o budowie zgodnie z obowigzujgcym
prawem budowlanym,

rozmieszczenie znakdw ostrzegawczych,

zabezpieczenie placu budowy,

utrzymanie i likwidacja Terenu Budowy,

utrzymanie urzadzen Terenu Budowy wraz z maszynami,

pomiary do rozliczenia rob6t wraz z wykonaniem lub dostarczeniem przyrzadéw pomiarowych
wykonanie niezbednych prac badawczych i projektowych,

dziatania ochronne zgodnie z warunkami BHP,

oswietlenie i ogrzewanie pomieszczen pracowniczych,

doprowadzenie wody i energii dla potrzeb budowy,

przewdz materiatdw do miejsc ich wykorzystania,

zabezpieczenie robot przed wodg opadowa,

zabezpieczenie obiektow znajdujacych sie w strefie wptywu pracy sprzetu,

przebudowa obiektow kolidujgcych pod nadzorem ich wiascicieli,

usuwanie odpadéw z obszaru budowy oraz usuwanie zanieczyszczen wynikajgcych z roboét
wykonywanych przez wykonawce,

prace geodezyjne zwigzane z wyznaczeniem zakresu Rob6t i obiektu, niwelacja terenu,
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« 0Obsluga geodezyjna, odtworzenie punktow wysokosciowych,

« inwentaryzacja powykonawcza, w tym ewentualna inwentaryzacja techniczna obiektow znajdujacych
sie w strefie wplywu pracy ciezkiego sprzetu,

« odbudowa teren6w zielonych i malej architektury, przywrocenie terenu do stanu pierwotnego.

Roboty tymczasowe
«  zabezpieczenie przewodow, linii, kabli, kanatéw, kamieni granicznych, drzew, roslin itp.,
« wykonanie niezbednych drég tymczasowych,
« oznakowanie robdt w tym wykonanie tablic informacyjnych o budowie zgodnie z obowigzujgcym
prawem budowlanym,
« Inne prace techniczne i technologiczne konieczne do przeprowadzenia Robét zasadniczych w zakresie
opisanym w Specyfikacjach Technicznych i Przedmiarze Robdt.
Koszty wszystkich tymczasowych budowli, urzadzen i rob6t itp. niezbednych do wykonania robot
statych, przeprowadzenia prob koncowych oraz utrzymania cigagtosci pracy istniejgcych systemow nalezy
uwzgledni¢ w cenach jednostkowych robot zasadniczych.

1.4. INFORMACJA O TERENIE BUDOWY.

1.4.1. Organizacja robét budowlanych

Zamawiajacy okresli zasady wejscia pracownikOw i wjazd pojazddw, sprzetu Wykonawcy na ten teren
oraz okresli miejsca przytaczy do wody, energii elektrycznej i sposdb odprowadzenia sciekéw na potrzeby
budowy. Roboty nalezy prowadzi¢ w sposéb zorganizowany, bez powodowania kolizji i przestojow, pod
nadzorem oséb uprawnionych i zgodnie z obowigzujacymi przepisami i normami. Specyfikacja techniczna
wykonania i odbioru rob6t oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru
stanowig zatacznik do umowy, a wymagania wyszczegolnione w chocby jednym z nich sg obowigzujace dla
Wykonawcy tak, jakby zawarte byly wcalej dokumentacji. W przypadku rozbieznosci w ustaleniach
poszczegbinych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich waznosci wymieniona w warunkach umowy.
Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bleddéw lub opuszczen w dokumentacji stanowigcej opis przedmiotu
zamowienia, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomic¢ Inspektora nadzoru, ktéry dokona odpowiednich
zmian i poprawek. W przypadku gdy dostarczone materiaty lub wykonane roboty nie beda zgodne ze
specyfikacjg techniczng wykonania i odbioru robét i majg wplyw na hiezadowalajaca jakos¢ elementu budynku,
to takie materialy zostang zastgpione innymi, a elementy budynku rozebrane i wykonane ponownie na koszt
Wykonawcy.

1.4.2. Zabezpieczenie intereséw 0sob trzecich

Wykonawca powinien zapewni¢ ochrone wiasnosci publicznej i prywatnej. Wykonawca jest
zobowigzany do oznaczenia i odpowiada za ochrone instalacji, urzadzen itp. zlokalizowanych w miejscu
prowadzenia robdt budowlanych. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie izabezpieczenie przed
uszkodzeniem instalacji, urzadzen itp. w czasie trwania rob6t budowlanych. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia Wykonawca bezzwiocznie powiadomi Inspektora Nadzoru oraz wilascicieli instalacji i
zainteresowanych uzytkownikdw oraz bedzie z nimi wspétpracowal, dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaC za wszelkie spowodowane przez jego dziatanie
uszkodzenia. Wykonawca zobowigzany jest do powiadamiania Inspektora Nadzoru i uzytkownikéw budynku o
utrudnieniach zwigzanych z pracami remontowymi i 0 ewentualnych przerwach w dostawie mediow. Ciagi
komunikacyjne i pomieszczenia ogolnodostepne powinny byé utrzymywane we wiasciwym stanie technicznym,
nie wolno na nich, poza miejscami wyznaczonymi, uzgodnionymi z Zamawiajacym skladowa¢ materiatow ani
sprzetu.

1.4.3. Ochrona $rodowiska
Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykonywania rob6t wykonczeniowych Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
b) podejmowac wszelkie konieczne kroki majgce na celu stosowanie sie do przepisw inorm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub
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ucigzliwosci dla oséb lub wlasnosci spolecznej, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn
powstalych w nastepstwie jego sposobu dziatania.
Stosujac sie do tych wymagan, Wykonawca bedzie miat szczegoiny wzglad na:
»  srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
e zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
e zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
*  mozliwoscig powstania pozaru.

1.4.4. Warunki bezpiecze nstwa pracy

Podczas realizacji robét wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczegolnosci wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetiajagcych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzagdzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie.

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi
przepisami, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynowych oraz
w maszynach i pojazdach.

Materialy fatwopalne bedg skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem o0sdb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji robét albo przez personel wykonawcy.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej
zapfacie i sg uwzglednione w cenie umownej.

1.4.5. Zaplecza dla potrzeb Wykonawcy
Usytuowanie zaplecza budowy zostanie uzgodnione z Zamawiajacym, majac na uwadze
bezpieczenstwo uzytkownikow budynku.

1.4.6. Warunki dotycz ace organizacii ruchu
Wykonawca bedzie realizowa¢ roboty i transport w sposéb nie powodujacy niedogodnosci dla
uzytkownikow obiektu, jak réwniez dla mieszkancéw i uzytkownikow terendw nie przylegajacych bezposrednio
do terenu prowadzenia robét. W przypadku zajscia koniecznosci ograniczenia dostepnosci dla uzytkownikdw i
innych miejsc ogdlnodostepnych, ciggdbw komunikacyjnych itp., Wykonawca uzgodni z Zamawiajgcym i
Zarzadca obiektu czas i sposéb dostepnosci do przedmiotowych miejsc.

1.4.7. Ogrodzenia
Na czas prowadzenia prac budowlanych dopuszcza sie ustawianie na terenie robGt ogrodzen
tymczasowych w celu wylaczenia z uzytkowania fragmentéw terenu, badz ustawienie koniecznego zaplecza
budowy oraz maszyn. W przypadku drobnych prac budowlanych miejsca prowadzenia prac wystarczy
wygrodzi¢ tasma i oznakowac.

1.4.8. Zabezpieczenia chodnikow i jezdni
Istniejace nawierzchnie, szczegolnie dojazdowe, jesli zachodzi niebezpieczenstwo ich uszkodzenia,
nalezy na czas budowy zabezpieczy¢. Nalezy wygrodzi¢ i oznakowac strefe niebezpieczng na chodnikach,
przejsciach i terenie wokdt budynku w czasie prac na wysokosci. Stanowiska robo6t nalezy zabezpieczy¢ przed
zniszczeniem i zabrudzeniem terenu i zieleni przy budynku.
Wszystkie koszty zwi gzane 2z zapleczem, skladowaniem materialbw, ogrodzen iem,
zabezpieczeniem budowy ponosi Wykonawca.

1.5. NAZWY | KODY

Zamdwienie realizowane bedzie pod wspdllnym kodem Stownika zamowien
CPV - 45000000-7 Roboty budowlane  z podzialem szczegétowym na:
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A)
GRUPA:
Przygotowanie terenu pod budowe (45100000-8)
KLASA:
Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektow budowlanych; roboty ziemne (45110000-1)
KATEGORIA:
Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne (45111000-8)
ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
Roboty w zakresie burzenia (45111100-9)
0 A-1: Rozbidrka elementdw zagospodarowania terenu
Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne  (45111200-0)
0 A-2: Odtworzenie punktow geodezyjnych
0 A-3:Usuniecie drzew i krzewdw
0 A-4: Ochrona istniejgcych drzew w okresie budowy
0 A-5: Zdjecie warstwy humusu
ROBOTY ZIEMNE
Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne  (45111200-0)

o A-6: Wymagania ogolne
o A-7: Wykonanie wykopoéw w gruntach nieskalistych
o0 A-8: Rekultywacja terenu

B)
GRUPA:

Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektdw budowlanych lub ich czesci oraz roboty w

zakresie inzynierii lgdowej i wodnej
KLASA:
Roboty budowlane w zakresie budynkow
KATEGORIA:

(45200000-9)

(45210000-2)

Roboty budowlane w zakresie budowy wypoczynkowych, sportowych, kulturalnych, hotelowych i

restauracyjnych obiektéw budowlanych
0 B-1 Roboty budowlane w zakresie budowy obiektéw sportowych
KLASA:
Roboty inzynieryjne i budowlane
KATEGORIA:
Roboty budowlane w zakresie konstrukgji
0 B-2 Roboty konstrukcyjne z wykorzystaniem stali
0 B-3 Montaz i wznoszenie gotowych konstrukcii
KLASA:

(45212000-6)
(45212200-8)

(45220000-5)
(45223000-6)

(45223210-1)
(45223800-4)

Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggdw, linii komunikacyjnych i elektroenergetycznych, autostrad,

drog, lotnisk i kolei wyréwnywanie terenu
KATEGORIA:
Roboty pomocnicze w zakresie rurociggéw i kabli

(45230000-8)

(45232000-2)

o0 B-4: Roboty budowlane w zakresie budowy rurociagéw do odprowadzania $ciekow

KATEGORIA:
Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania
nawierzchni autostrad, drog
PODBUDOWA
o0 B-5: Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podioza
o0 B-6: Warstwy odsaczajgce i odcinajgce
0 B-7: Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne

(45233000-9)

o0 B-8: Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie

o0 B-9: Podbudowa z asfaltobetonu
NAWIERZCHNIE
Roboty w zakresie nawierzchni, z wyjatkiem drdg
o0 B10: Nawierzchnia z betonowej kostki brukowej
0 B-11: Nawierzchnia z trawy syntetycznej

(45233250-6)
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0 B-12: Nawierzchnia z trawy rolowanej
o B-13: Nawierzchnia z asfaltobetonu

OBRAMOWANIE NAWIERZCHNI
0 B-14: Betonowe obrzeza chodnikowe
KLASA:
Roboty w zakresie wykonywania pokry¢ i konstrukcji dachowych i inne
podobne roboty specjalistyczne (45260000-7)
KATEGORIA:
Specjalne roboty budowlane inne niz dachowe (45262000-1)
0 B-15: Betonowanie (45262300-4)
0 B-16: Zbrojenie (45262310-7)
C)
GRUPA:
Roboty instalacyjne w budynkach (45300000-0)
KLASA:
Roboty instalacyjne elekiryczne (45310000-3)
KATEGORIA:
Roboty w zakresie instalacji elektrycznych (45311200-2)
0 C-1: Oswietlenie terenu
KLASA:
Instalowanie ogrodzen, ptotdw i sprzetu ochronnego (45340000-2)
KATEGORIA:
Wznoszenie ogrodzen (45342000-6)

o C-2 Montaz ogrodzenia terenu i pitkochwytéw

1.6. OKRESLENIA PODSTAWOWE.

llekro¢ w ST jest mowa o:

1.6.1. Obiekcie budowlanym - nalezy przez to rozumiec:

a) budynek wraz z instalacjami i urzadzeniami technicznymi,

b) budowle stanowiaca catos¢ techniczno — uzytkowa wraz z instalacjami i urzadzeniami,

c) obiekt matej architektury;

1.6.2. Wyraobie budowlanym - nalezy przez to rozumie¢ wyréb w rozumieniu przepiséw o ocenie
zgodnosci, wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub zastosowania w sposéb trwaty
w obiekcie budowlanym, wprowadzany do obrotu jako wyréb pojedynczy lub jako zestaw wyboréw do
stosowania we wzajemnym polgczeniu stanowigcym integralng catosé uzytkowa,.

1.6.3. Obszarze oddziatywania obiektu - nalezy przez to rozumieC teren wyznaczony w otoczeniu
budowlanym na podstawie przepiséw odrebnych, wprowadzajgcych zwigzane z tym obiektem ograniczenia
w zagospodarowaniu tego terenu.

1.6.4. Drodze tymczasowej (montazowej) - nalezy przez to rozumie¢ droge specjalnie przygotowana,
przeznaczong do ruchu pojazddw obstugujacych roboty budowlane na czas ich wykonywania, przewidziang
do usuniecia po ich zakonczeniu.

1.6.5. Dzienniku budowy - nalezy przez to rozumie¢ dziennik wydany przez wtasciwy organ zgodnie z
obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robét budowlanych oraz zdarzen i
okolicznosci zachodzacych w czasie wykonywania robot.

1.6.6. Kierowniku budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce robét, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu, ponoszaca ustawowag
odpowiedzialnos¢ za prowadzong budowe.

1.6.7. Rejestrze obmiardw - nalezy przez to rozumiec - akceptowang przez Inspektora nadzoru ksigzke
Z ponumerowanymi stronami, stuzaca do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonanych rob6t w formie
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wyliczen, szkicéw iewentualnie dodatkowych zalgcznikow. Wpisy w rejestrze obmiarow podlegajg
potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru budowlanego.

1.6.8. Laboratorium - nalezy przez to rozumie¢ laboratorium jednostki naukowej, zamawiajgcego,
wykonawcy lub inne laboratorium badawcze zaakceptowane przez Zamawiajgcego, niezbedne do
przeprowadzania niezbednych badan i prob zwigzanych z ocena jakosci stosowanych wyrobdw budowlanych
oraz rodzajow prowadzonych robat.

1.6.9. Materiatach - nalezy przez to rozumie¢ wszelkie materialy naturalne i wytwarzane jak réwniez
rozne tworzywa i wyroby niezbedne do wykonania robét, zgodnie z dokumentacijg projektowa i specyfikacjami
technicznymi zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

1.6.10. Odpowiedniej zgodnosci - nalezy przez to rozumie¢ zgodnos¢ wykonanych robot
dopuszczalnymi tolerancjami, a jesli granice tolerancji nie zostaly okreslone - z przecietnymi tolerancjami
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robo6t budowlanych.

1.6.11. Poleceniu Inspektora nadzoru - nalezy przez to rozumie¢ wszelkie polecenia przekazane
Wykonawcy przez Inspektora nadzoru w formie pisemnej dotyczace sposobu realizacji robét lub innych spraw
Zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.6.12. Projektancie - nalezy przez to rozumie¢ uprawniong osobe prawng lub fizyczng bedacqg
autorem dokumentacji projektowej.

1.6.13. Rekultywacji - nalezy przez to rozumie¢ roboty majgce ha celu uporzadkowanie i przywrdcenie
pierwotnych funkciji terenu naruszonego w czasie realizacji budowy lub robét budowlanych.

1.6.14. Czesci obiektu lub etapie wykonania - nalezy przez to rozumie¢ czesc¢ obiektu budowlanego
zdolng do spetniania przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych i mozliwg do odebrania i przekazania do
eksploataciji.

1.6.15. Ustaleniach technicznych - nalezy przez to rozumie¢ ustalenia podane w normach, aprobatach
technicznych i szczeg&lowych specyfikacjach technicznych.

1.6.16. Grupach, klasach, kategoriach rob6t - nalezy przez to rozumie¢ grupy, klasy, kategorie
okreslone w rozporzadzeniu nr 2195/2002 z dnia 5 listopada 2002 r. w sprawie Wspdlnego Stownika
Zamowien (Dz. Urz. L 3402 16.12.2002 r., z p6zn. zm.).

1.6.17. Inspektorze nadzoru inwestorskiego - osoba posiadajgca odpowiednie wyksztatcenie
techniczne i praktyke zawodowg oraz uprawnienia budowlane, wykonujgca samodzielne funkcje techniczne
w budownictwie, ktorej inwestor powierza nadzér nad budowg obiektu budowlanego. Reprezentuje on
interesy inwestora na budowie i wykonuje biezacg kontrole jakosci i ilosci wykonanych robot, bierze udziat w
sprawdzianach i odbiorach rob6t zakrywanych i zanikajacych, badaniu i odbiorze instalacji oraz urzadzen
technicznych, jak rowniez przy odbiorze gotowego obiektu.

1.6.18. Instrukcji technicznej obstugi (eksploatacji) - opracowana przez projektanta lub dostawce
urzadzen technicznych i maszyn, okre$lajgca rodzaje ikolejnosé lub wspéizalezno$¢ czynnosci obstugi,
przegladdéw i zabiegow konserwacyjnych, warunkujacych ich efektywne i bezpieczne uzytkowanie. Instrukcja
techniczna obstugi (eksploatacji) jest rowniez skiadnikiem dokumentacji powykonawczej obiektu
budowlanego.

1.6.19. Istotnych wymaganiach - oznaczajg wymagania dotyczace bezpieczehstwa, zdrowia i pewnych
innych aspektow interesu wspdlnego, jakie maja spetnia¢ roboty budowlane.

1.6.20. Normach europejskich - oznaczajg normy przyjete przez Europejski Komitet Standaryzacii
(CEN) oraz Europejski Komitet Standaryzaciji elektrotechnicznej (CENELEC) jako ,standardy europejskie
(EN)" lub ,dokumenty harmonizacyjne (HD)", zgodnie z og6lnymi zasadami dziatania tych organizacii.

1.6.21. Przedmiarze robét - to zestawienie przewidzianych do wykonania rob6t podstawowych w
kolejnosci technologicznej ich wykonania, ze szczegdlowym opisem lub wskazaniem podstaw ustalajacych
szczegOlowy opis, oraz wskazanie szczegotowych specyfikacji technicznych wykonania i odbioru
robét budowlanych, z wyliczeniem i zestawieniem ilosci jednostek przedmiarowych  roboét
podstawowych.

1.6.22. Robocie podstawowej - minimalny zakres prac, ktore po wykonaniu sg mozliwe do odebrania
pod wzgledem ilosci i wymogow jakosciowych oraz uwzgledniajg przyjety stopien scalenia robot.

1.6.23. Wspolnym Stowniku Zamoéwier - jest systemem Kklasyfikacji produktow, ustug irobot
budowlanych, stworzonych na potrzeby zamdwien publicznych. Sklada sie ze stownika gtéwnego oraz
stownika uzupetniajgcego. Obowigzuje we wszystkich krajach Unii Europejskiej. Zgodnie z postanowieniami
rozporzadzenia 2151/2003, stosowanie kodow CPV do okreslania przedmiotu zamoéwienia przez
zamawiajacych z éwczesnych Panstw Czionkowskich UE stalo sie obowigzkowe z niem 20 grudnia 2003 r.




KOSZT-BUD SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT Str. 11

Polskie Prawo zamodwieh publicznych przewidziato obowigzek stosowania klasyfikacji CPV poczawszy
od dnia akcesji Polski do UE, tzn. od 1 maja 2004 r.

1.6.24. Zarzadzajacym realizacjg umowy - jest to osoba prawna lub fizyczna okreslona w istotnych
postanowieniach umowy, 2zwana dalej zarzadzajacym, wyznaczona przez zamawiajacego,
upowazniona do nadzorowania realizacji robét i administrowania umowg w zakresie okreslonym w
udzielonym petnomocnictwie (zarzadzajacy realizacja nie jest obecnie prawnie okreslony w przepisach).

1.6.25. Budowla drogowa — obiekt budowlany niebedacy budynkiem, stanowigcy catos¢ techniczno-
uzytkowq (droge) albo jego czesé stanowigca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt
mostowy, korpus ziemny, wezel).

1.6.26. Chodnik — wydzielony wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony
do ruchu pieszych.

1.6.27. Korona drogi — jezdnia (jezdni) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego
postoju i pasami dzielgcymi jezdnie.

1.6.28. Konstrukcja nawierzchni — uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polgczenia.

1.6.29. Korpus drogowy — nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktdra jest ograniczona korong drogi i skarpami
FOWOW.

1.6.30. Koryto — element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.6.31. Ksiega Obmiaru — akceptowany przez Inzyniera/Kierownika zeszyt z ponumerowanymi stronami
stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Robét w formie wyliczen, szkicdw i ew.
dodatkowych zatgcznikow. Wpisy w Ksiedze Obmiaru podlegajg potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

1.6.32. Laboratorium — drogowe Ilub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci materiatow
oraz Robot.

1.6.33. Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robét, zgodne z Dokumentacjg,
Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu

1.6.34. Nawierzchnia — warstwa lub zespdt warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen
od ruchu na podioze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa Scieralna — goérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i
czynnikbw atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca — warstwa znajdujaca sie miedzy warstwg scieralng a podbudowa, zapewniajaca
lepsze rozlozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

c) Warstwa wyrdwnawcza — warstwa stuzagca do wyrownania nieréwnosci podbudowy lub profilu
istniejgcej nawierzchni.

d) Podbudowa — dolna cze$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podioze.
Podbudowa moze skiadac sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza — gérna czes¢ podbudowy spetniajgca funkcje nosne w konstrukcji
nawierzchni. Moze ona sklada¢ sie z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza — dolna czes¢ podbudowy spetiajaca, obok funkcji nosnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podioza. Moze zawiera
warstwe mrozoochronng, odsaczajaca lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna — warstwa, ktorej giownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajgca — warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyze.

i) Warstwa odsaczajgca — warstwa stuzgca do odprowadzenia wody przedostajgcej sie do nawierzchni.

1.6.35. Niweleta — wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie pionowego przekroju w
osi drogi lub obiektu mostowego.

1.6.36. Podtoze nawierzchni — grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do gtebokosci
przemarzania.

1.6.37. Podloze ulepszone nawierzchni — géma warstwa podioza, lezaca bezposrednio pod
nawierzchnig, ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wilasciwego wykonania
nawierzchni.
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1.7. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na
terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa, SST i
poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.7.1. Przekazanie Terenu Budowy.

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i
wspoéhrzedne punktow gidwnych trasy (zawartych w dokumentacji projektowej), dziennik budowy oraz dwa
egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety SST. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za
ochrone przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robét oraz pozyskanie
reperéw. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.7.2. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegdtowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacje projektowa;:

a) Dokumentacja Projektowa zatgczona do Dokumentdw Przetargowych:

W skiad Dokumentéw Przetargowych wejda minimum nw. zalgczniki Dokumentacii Projektowej:

- Tabela elementdw rozliczeniowych

- Specyfikacje techniczne

- Wyciag z czesci opisowej i rysunkowej projektu remontu ulicy

b) Dokumentacja Projektowa, ktéra zostanie przekazana Wykonawcy po przyznaniu Kontraktu:

- Projekt architektoniczno-budowlany (jesli byt sporzadzony),

- Projekt wykonawczy,

¢) Dokumentacja Projektowa, ktérg Wykonawca opracuje w ramach Ceny Kontraktowej Wykonawca
jest zobowigzany do sporzadzenia dokumentacji technicznej dotyczacey:

- miejsc dokopu gruntow

- miejsc przeznaczonych na tymczasowy lub staty odktad gruntéw uzyskanych z wykopow

- migjsc pozysku materialdw miejscowych

- migjsc przeznaczonych na zaplecze socjalne i magazynowe

- drég i objazdow tymczasowych oraz drog dla transportu technologicznego

- szczegblowych projektéw organizacji ruchu na czas robét

- programu zapewnienia jakosci PZJ

- harmonogramu rob6t

Dokumentacja Projektowa sporzadzona przez Wykonawce powinna zawiera¢ uzgodnienia z
wilascicielami terendw przeznaczonych do tymczasowego lub stalego zajecia oraz uzgodnienia i pozwolenia od
stosownych instytucji w tym instytucji zajmujacymi sie ochrong srodowiska naturalnego. Ponadto w przypadku
projektow organizacji ruchu powinna zawiera¢ opinie Policji, Zarzadzajacego ulicami oraz uzgodnienie
Zarzadzajgcego ruchem na drogach przeznaczonych pod objazdy. W/w Dokumentacije Projektowg Wykonawca
sporzadzi w 3-ech egzemplarzach i przedstawi Inzynierowi do akceptacji przed rozpoczeciem robét okreslonych
Kontraktem.

Ponadto Wykonawca sporzadzi receptury na wykonanie:

- mieszanek betonowych do wykonania elementéw betonowych ,na mokro”,

- mieszanek mineralno-asfaltowych.

Jezeli w trakcie wykonywania Robét okaze sie koniecznym uzupelnienie Dokumentacji Projektowe)
przekazanej przez Zamawiajacego, Wykonawca sporzadzi brakujgce rysunki i ST na wiasny koszt w 3
egzemplarzach i przediozy je Inzynierowi do zatwierdzenia.

Koszt dokumentacji opracowywanych przez Wykonawc e nie podlega odr ebnej zaptacie i
przyjmuje si e, ze jest wt gczony w Cen ¢ Kontraktow a.

1.7.3. Zgodnos¢ Robdt z Dokumentacjg Projektowa i ST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowig cze$¢ umowy, a wymagania okreslone w choéby jednym z nich sg
obowigzujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacii.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentow obowigzuje nastepujaca
kolejnosc¢ ich waznosci:

1) Specyfikacje Techniczne,
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2) Dokumentacja Projektowa.

3) Umowa pomiedzy Zamawiajacym i Wykonawca,

4) Tabela Elementéw Rozliczeniowych,

5) Oferta Wykonawcy.

Wykonawca nie moze wykorzystywac bleddw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktory podejmie decyzje o wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pismie sg wazniejsze od wymiaréw okreslonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy bedg zgodne z dokumentacjg projektowg i SST.
Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktdrych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementow budowli
musza, by¢ jednorodne i wykazywac bliska zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie
moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancii.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w pelni zgodne z dokumentacjg projektowa lub SST i
wplynie to na niezadowalajgcg jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastgpione innymi, a
elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

Uwaga: w przypadku, gdy istnieje nowsza norma ni  z powotana w przedmiotowych ST, to
wymagania z niej wynikaj ace obowi gzuja Wykonawc e robdt w przypadku, gdy In  zynier zazada jej
stosowania.

1.7.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

a) Roboty modernizacyjne/przebudowa i remontowe (,jpod ruchem”)

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejgcych obiektow
(jezdnie, sciezki rowerowe, ciggi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na
terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakoriczenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt organizacii
ruchu i zabezpieczenia rob6t w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu robot projekt
organizacji ruchu powinien by¢ na biezgco aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do
zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce takie jak: zapory, Swiatta ostrzegawcze, sygnaly, pomosty dla
pieszych itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapdr i znakow, dla ktorych jest to
nieodzowne ze wzgleddéw bezpieczenstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace bedg
akceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przystgpienia do robét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych
przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie
przez caly okres realizacji robot.

Ponadto Wykonawca zapewni miejsce do mycia kot pojazddéw wyjezdzajacych na drogi publiczne z
terenu budowy. W przypadku zanieczyszczenia ulic przylegajgcych do terenu budowy przez pojazdy
Wykonawcy rob6t, niezwtocznie usunie on wszystkie zanieczyszczenia z tych drég na wkasny koszt.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odr  ebnej zaptacie i przyjmuje si e, ze jest
whaczony w Cen e Kontraktow 3.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu
az do zakonhczenia i odbioru ostatecznego robot. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé
tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajgce, w tym: ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaly i znaki
ostrzegawcze oraz wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony robot, wygody spotecznosci i innych.

W miejscach przylegajacych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje
teren budowy, w spos6b uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujacych przy realizacii
robot, Wykonawca odpowiednio oznakuje w spos6b uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektul.
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Fakt przystgpienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych
przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktérych tre$¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie
przez caty okres realizacji robot.

Ponadto Wykonawca zapewni miejsce do mycia k&t pojazddéw wyjezdzajacych na drogi publiczne z
terenu budowy. W przypadku zanieczyszczenia ulic przylegajgcych do terenu budowy przez pojazdy
Wykonawcy robét, niezwtocznie usunie on wszystkie zanieczyszczenia z tych drog na wlasny koszt.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odr  ebnej zaptacie i przyjmuje si e, ze jest
whaczony w Cen e Kontraktow a.

1.7.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania Robot

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dotyczace
ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robét Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojgcej,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub
ucigzliwosci dla oséb lub débr publicznych i innych, a wynikajgcych z nadmiernego halasu, wibraciji,
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:
1) lokalizacje baz, warsztatéw, magazyndw, skladowisk, ukopdw i drég dojazdowych,
2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mozliwoscig powstania pozaru.

Koszty zwi gzane z ochron g srodowiska w czasie wykonywania rob6t nie podlegaj a odrebnej
zaplacie i przyjmuje si e, ze sgwtgczone w Cen e Kontraktow a.

1.7.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywa¢, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzet
przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy fatwopalne bedg skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem osdb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

Koszty zwi gzane z ochron g przeciwpo zarowg W czasie wykonywania robét nie podlegaj a
odrebnej zaptacie i przyjmuje si - e, ze sq wkaczone w Cen e Kontraktow a.

1.7.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia. Nie
dopuszcza sie uzycia materialdw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robét bedg mialy aprobate techniczng wydang przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatdw na srodowisko. Materiaty,
ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po zakonczeniu robot ich szkodliwos¢ zanika (np.
materialy pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania.
Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymac¢ zgode na uzycie tych materiatow
od wasciwych organow administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.7.8. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatne]

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia podziemne, takie jak
rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wiascicielami tych urzadzeh potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni
wilasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.
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Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢é w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla wszelkiego
rodzaju robot, ktore majg by¢é wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie
budowy i powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i wkadze lokalne o zamiarze rozpoczecia rob6t. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwiocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu
i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspébipracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacjj na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowag mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowac
roboty w sposob powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkarcow. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.
Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomiedzy
Wykonawcag a wiascicielami nieruchomosci i dotyczacych Kkorzystania z wiasnosci i drég wewnetrznych.
Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajgcy nie bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nie
beda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

Koszty zwi gzane z ochron g wiasno $ci publicznej i prywatnej w czasie wykonywania robd t nie
podlegaj g odr ebnej zaptacie i przyjmuje si e, ze sa wtaczone w Cen e Kontraktow a.

1.7.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowac sie do ustawowych ograniczen naciskdw osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatdw i wyposazenia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i
uzgodnienia od wiasciwych wiadz co do przewozu nietypowych wagowo fadunkéw (ponadnormatywnych) i o
kazdym takim przewozie bedzie powiadamiat Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projektu moze
poleci¢, aby pojazdy nie spetniajgce tych warunkéw zostaly usuniete z terenu budowy. Pojazdy powodujace
nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na swiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu
budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich rob6t w ten sposdb uszkodzonych, zgodnie z
poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.7.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetiajagcych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony Zycia i zdrowia osOb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwi gzane z wypelnieniem wymaga n okre slonych powy zej nie
podlegaj q odr ebnej zaptacie i s g uwzgl ednione w Cenie Kontraktowe).

1.7.11. Ochrona i utrzymanie Robdét

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone rob6t i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do roboét
od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robét przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywac¢ roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno byc
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas,
do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera/Kierownika
projektu powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.7.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest znac¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wiadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z wykonywanymi robotami i
bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robét.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypeknienie
wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakdéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu
do sprzetu, materiatéw lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem rob6t i w sposéb ciagly bedzie
informowac Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne
dokumenty. Wszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia i wydatki wynikle z lub zwigzane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie
z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projektu.
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1.7.13. Réwnowaznos¢ norm i zbioréw przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktore spetiac
majg materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywac postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie
postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepisy sg panstwowe lub odnoszg sie do
konkretnego kraju lub regionu, moga byéréwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajgce rowny lub
wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego
zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu. Roéznice pomiedzy powolanymi normami a ich
proponowanymi zamiennikami muszga by¢é dokladnie opisane przez Wykonawce i przediozone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.7.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostalosci 0 znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy bedg uwazane za wiasnos¢ Zamawiajgcego.
Wykonawca zobowigzany jest powiadomiC Inzyniera/Kierownika projektu i postepowaC zgodnie z jego
poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapig opdznienia w robotach,
Inzynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawcg ustali wydtuzenie czasu wykonania
robdt illub wysokos¢ kwoty, o ktorg nalezy zwigkszy¢ cene kontraktowa.

1.8. Biuro budowy (zaplecze) (o ile warunki kontrak  tu przewiduj g realizacj @) Wykonawca robot, w
catym okresie trwania kontraktu, jest zobowi  gzany zapewni €, urzadzié i utrzymywa € w dobrym stanie
technicznym, wydzielone pomieszczenie, zlokalizowan e w bezpo $rednim s gsiedztwie budowy, dla
narad koordynacyjnych i spotka 1 z przedstawicielami Nadzoru i Inwestora.

1.9. Informacje uzupetniaj ace

Niniejsza dokumentacja projektowa stanowi komplethg dokumentacje techniczng, klarownie
przedstawiajgcg zamierzenie budowlane. Z uwagi na duzg réznorodnosé dostepnych na rynku rozwigzan
technicznych i technologicznych, aby nie ogranicza¢ konkurencji Podmiotow ubiegajacych sie o realizacje
niniejszego zamierzenia, przedstawiony opis oraz czesé rysunkowa nie moga zosta¢ sporzadzone w sposéb
w pelni wyczerpujacy. Dotyczy to w szczegdlnosci rozwigzan systemowych.

Oznacza to, ze wykonawca musi uwzglednic wykonanie wszelkich prac majacych zwigzek z jego
specjalizacjg lub tez takich, ktére wigzg sie badz wynikajg z prac prowadzonych przez innych wykonawcéw
branzowych.

Przed przystapieniem do realizacji inwestycji wszelkiego rodzaju watpliwosci dotyczace wykonania
przedmiotowego obiektu na podstawie w/w dokumentacji technicznej nalezy wyjasni¢ z Biurem Projektowym.

Przedkladajac do akceptacji Projektanta rozwigzania techniczne, Wykonawca automatycznie sklada
wigzaca deklaracje, ze proponowanego rozwigzania sg lepsze lub rownowazne z projektowanymi. Projektant nie
ma obowigzku skrupulatnego poréwnywania kart technicznych producentoéw i wyszukiwania ewentualnych
réznic. Zastosowane rozwigzania muszg zosta¢ przez Wykonawce dobrane i wykonane w taki sposéb, aby
spelni¢ zalozenia projektowe dotyczace uzyskania okreslonych parametréw technicznych dla obiektu.
Przediozenie rozwigzania do akceptacji projektanta nie przenosi na Projektanta odpowiedzialnosci za
zastosowane przez \Wykonawce rozwigzanie, jezeli jakosciowo odbiega ono od projektowanych standardéw.

W przypadku zastosowania rozwigzania o podobnych lub réwnowaznych parametrach technicznych,
w przypadku gdy rozwigzanie to powoduje zmiane zalozonej technologii prac, Wykonawca ma obowigzek
dostosowac catosc rozwigzania do wybranego przez siebie systemu w ramach ceny kontraktowe;.

Wykonawca ma obowigzek planowania prac i analizowania rozwigzan z odpowiednim wyprzedzeniem
majgc swiadomose, ze wszelkie zapytania techniczne mogg wymagac czasu potrzebnego na przeprowadzenie
rzetelnej analizy potencjalnego problemu, jednoczesnie Wykonawca nie moze zrzuca¢ odpowiedzialnosci
za nieterminowosc¢ prac zastaniajac sie oczekiwaniem na odpowiedz Projektanta.

Wykonawca ma obowigzek realizowaé prace zgodnie z Projektem. Konsultacje z Biurem Projektowym
dotyczace potencjalnego wprowadzenia rozwigzan zamiennych nie sg objete nadzorem autorskim.

Materiaty zastosowane do realizacji przedmiotowej inwestycji powinny posiadac atesty ITB. Ewentualne
zmiany materiatdw uzgodnic z projektantami.

Wszystkie roboty budowlane nalezy prowadzi¢ z zachowaniem interesu oséb trzecich zgodnie
z zasadami sztuki budowlanej, wkasciwymi normami pod nadzorem os6b uprawnionych.
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Calos¢ Dokumentacji Technicznej, wykonanej przez Biuro Projektowe, jest podstawg do opracowania
przez Wykonawce stosownie do potrzeb wiasnych Projektow Warsztatowych, zawierajacych szczegotowy
sposéb wykonania kazdego z elementow budynku, bedacych przedmiotem tego projektu - tj. szczegGtowe
rozwigzanie techniczne, geometrie i lokalizacje poszczegélnych elementow. W oparciu o Projekt Wykonawczy
wraz z caloscig Dokumentacji Branzowej, z wykorzystaniem operatdw geodezyjnych obiektu, Wykonawca
sporzadzi Projekt Warsztatowy i bedzie za niego odpowiedzialny. Wykonawca przygotuje Projekt Warsztatowy,
zgodny z normami, obowigzujgcymi przepisami prawa, a w szczegolnosci z warunkami technicznymi.
W przypadku braku odpowiednich uregulowan polskimi normami, dla celéw wykonania przedmiotu zlecenia
muszg by¢ stosowane réwniez odpowiednie normy europejskie EN, DIN i ISO. Dokumentacja warsztatowa musi
byC wystarczajgco dokiadna, aby pozwolita uzyskaC wszelkie niezbedne uzgodnienia miedzybranzowe.
Zakresem Projektu Warsztatowego objete bedg elementy wymagajace szczegolowego opracowania ze strony
Wykonawcy takie jak miedzy innymi: szczegblowe rozwigzania rozwigzan systemowych, metody wzmaocnien
i zabezpieczen tymczasowych, deskowania i stemplowania, elementy i akcesoria transportowe i montazowe,
zabezpieczenia przylaczy i sieci, demontaze i odtworzenia, elementy obrobek w tym blacharskich, elementy
wykonczeniowe, wszelkiego typu mocowania, kotwienie, wezly i faczenia elementdw konstrukcji, uwzglednienie
wszelkich kolizji elementéw konstrukciji i instalacji, zabezpieczenie wszystkich migjsc newralgicznych itp., detale
izolacji, zabezpieczen antykorozyjnych i p.poz, technologia spawania, oraz wszelkie detale uzupetniajace.
Wykonawca zobowigzany jest przed napoczeciem realizacji do uzyskania pisemnej akceptacji Biura
Projektowego ilub, zaleznie od zakresu, Projektanta branzowego, dla opracowanego przez siebie Projektu
Warsztatowego w zakresie formy, doboru materiatdw, kolorystyki i sposobu funkcjonowania oraz wplywu na
uktad funkcjonalny obiektu, np. wymagana moze by¢ akceptacja wizualna, akceptacja rozwigzan statyczno-
wytrzymatosciowych, akceptacja rozwigzan technicznych instalacji. Po uzyskaniu pisemnej akceptacji, na bazie
powyzszego Projektu Warsztatowego odbywac sie bedzie realizacja zakresu dokumentacji. Wykonawca na
wlasny koszt zmieni rozwigzanie projektowe przedstawione do weryfikacji, uznane przez Architekta lub
Projektanta za nieestetyczne, nieuzasadnione, niepoprawne techniczne Ilub nieakceptowalne z innych
wzgledow. Wszelkiego rodzaju potencjalnie problematyczne detale i szczegdly rozwigzanh nieujete w niniejszym
Projekcie, Wykonawca ma obowigzek sporzadzic i przedtozy¢ do akceptacji przez Biuro Projektowe. Geometria
wszystkich elementow bezwzglednie musi zosta¢ zweryfikowana przed zamowieniem przez Wykonawce
Z natury i w dokumentacji warsztatowej. Weryfikacja geometrii przez Wykonawce nie polega na poréwnaniu
zamowienia z informacjami zawartymi w Projekcie, a na niezaleznym sprawdzeniu geometrii skladajacej sie na
calos¢ rozwigzania.

W przypadku zaistnienia watpliwosci, Biuro Projektowe ma prawo zazada¢ odWykonawcy
przedstawienia dokumentacji warsztatowej wybranych przez siebie elementéw. Wykonawca zobowigzany jest
do nieodptatnego przygotowania iprzediozenia do sprawdzenia opisanej dokumentacji przygotowanej
w zakresie i stopniu szczegotowosci okreslonej wymaganiami Biura Projektowego.

Pisemna akceptacja dokumentacji Warsztatowej Wykonawcy przez Biuro Projektowe nie zwalnia
Wykonawcy z odpowiedzialnosci za wiasciwy obmiar, oraz prawidiowosc¢ rozwigzan.

Dokumentacja Powykonawcza

Podczas wykonywania prac Wykonawca ha podstawie niniejszej dokumentacji i projektow
warsztatowych sporzadzi Dokumentacje Powykonawczg ktéra bedzie przedstawiala wszystkie roboty
budowlane tak, jak zostaly one wykonane. Dokumentacja powykonawcza bedzie sporzgdzana w miare postepu
robot budowlanych i bedzie zawiera¢ pomiary geodezyjne elementéw wbudowanych.

Dokumentacja powykonawcza bedzie zawierala wszelkie dodatkowe opracowania wymagane
przepisami i Prawem Budowlanym konieczne do uzyskania decyzji o pozwoleniu na uzytkowanie.

Dokumentacja bedzie zawierala opracowane przez Wykonawce instrukcje konserwacji i liste
producentéw czesci zapasowych. Instrukcja konserwacji powinna zawiera¢ zalecenia dot. Uzytkowania,
czyszczenia, wymiany | uszkodzonych akcesoridw. Dokumentacja ta bedzie potwierdzona pisemnie przez
Kierownika Budowy. Po zakonczeniu i odbiorze rob6t budowlanych nalezy skompletowa¢ dokumentacje
powykonawczg, skompletowaé wszystkie protokoly odbiorow dokonanych przez przedstawicieli stuzb
zewnetrznych, atesty, certyfikaty, instrukcje itp.
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2. MATERIALY.

2.1. Zrodta uzyskania materiatow

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia wyroby budowlane dopuszczone do obrotu i spelniajgce wymagania
ST i projektu. Wykonawca ma obowigzek dostarczy¢ Inzynierowi aprobaty techniczne i deklaracje zgodnosci
stwierdzajace zgodnos¢ wyrobow budowlanych z obowigzujaca norma lub aprobata techniczna.

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiadow
przeznaczonych do robdt, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczegotowe informacje dotyczace proponowanego zrodia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatow jak rowniez odpowiednie Swiadectwa badar laboratoryjnych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danego zrodla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z
danego zrodia uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materialy uzyskane z
dopuszczonego zrodta w sposéb ciggly spetniajg wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolern od wiascicieli i odnosnych wiadz na pozyskanie
materialdw ze zrodet miejscowych wigczajac w to zrédla wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany
dostarczy¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacii zrodta.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacje zawierajacg
raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcii,
uwzgledniajgc aktualne decyzje o eksploataciji, organéw administracji panstwowej i samorzadowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow
pochodzacych ze zrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutlu wydobycia materiatdw, dzierzawy i inne jakie okazg sie
potrzebne w zwigzku z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadkltad czasowo zdjete z terenu wykopow, dokopdw i miejsc pozyskania materiatow
miejscowych beda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopdéw na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odktad odpowiednio do
wymagan umowy lub wskazan Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly
wyszczegdlnione w dokumentach umowy, chyba, Zze uzyska na to pisemna zgode Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacja zrodet materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na
danym obszarze.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwi gzane z wypelnieniem wymaga n okre slonych powy zej nie
podlegaj g odr ebnej zaptacie i s g uwzgl ednione w Cenie Kontraktowej.

2.3. Materialy nie odpowiadaj gce wymaganiom
Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy i
Zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materialdw do innych robdt, niz te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych
materiatow zostanie odpowiednio przewartosciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca
wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem, usunieciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materialow
Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwos¢é wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze
co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie diuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi
na wykonanie badan wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materiatu nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika projektu.
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2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy bedg one uzyte do robét,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swojg jakosc i wkasciwosci i byty dostepne do kontroli
przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Miejsca czasowego skladowania materialdw beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych
przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatéw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prébki materialtow moga by¢ pobierane
w celu sprawdzenia ich wiasciwosci. Wyniki tych kontroli bedg stanowi¢ podstawe do akceptacji okreslonej partii
materiatow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni, muszg byc
spetnione nastepujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat zapewniong wspdiprace i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materiatdw w czasie przeprowadzania inspekciji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytworni,
gdzie odbywa sie produkcja materiatow przeznaczonych do realizacji robat,

¢) Jezeli produkcja odbywa sie w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktdry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do rob6t powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i
powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji
robot, zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej
dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowacC przeprowadzenie robo6t, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentdéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak réwniez naprawia¢ lub wymieniaé sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwosé wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu, nie
moze by¢ pozniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy,
zostang przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

Wykonawca b edzie usuwa ¢ na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych o raz dojazdach do Terenu Budowy.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktére nie wplyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba srodkow transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umowa,.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na o$ i innych parametréw technicznych. Srodki
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transportu nie spelniajgce tych warunkdw mogg by¢ dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod
warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Transport materialtow uznanych za niebezpieczne dla srodowiska nalezy prowadzi¢ zgodnie z decyzjg
Srodowiskowg wydang dla przedmiotowego zamierzenia inwestycyjnego.

Wykonawca b edzie usuwa ¢ na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych o raz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przed rozpocz eciem robét wykonawca opracuije:

1. Projekt zagospodarowania placu budowy, ktory powinien skladac sie z czesci opisowej i graficznej,

2. Sposob oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, a takze wyciaganych
whnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposéb i forme przekazywania
tych informacji Inspektorowi nadzoru,

3. Wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem
w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

4. Rodzaje i ilos¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

5. Sposab i procedure pomiardw i badan (rodzaj i czestotliwosc, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materialdw, wytwarzania mieszanek i wykonywania
poszczegbinych elementdw robdt.

5.2.  Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowg lub kontraktem oraz za
jakos$¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robot, za ich zgodnosé z dokumentacjg projektowa,
wymaganiami ST, projektem organizaciji robét oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

5.21. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za pelng obstuge geodezyjng przy wykonywaniu
wszystkich elementéw robot okreslonych w dokumentacji projektowej lub przekazanych na pismie przez
Inspektora nadzoru.

5.2.2. Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wykonywaniu robot zostana, jesli wymagac tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez Wykonawce na
wilasny koszt.

5.2.3. Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacii lub odrzucenia materiatéw i elementéw robot
beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentaciji projektowej i w ST, a
takze w normach i wytycznych.

5.2.4. Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robét bedg wykonywane przez Wykonawce
nie pdézniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozbg wstrzymania robét. Skutki finansowe z tytutu
wstrzymania robot w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jako $ci (PZJ)

Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawiC do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu
program zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okreslic, zamierzony
spos6b wykonywania rob6t, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robét gwarantujgcy wykonanie
robot zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:

a) czes¢ 0golng opisujaca:

0 organizacje wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadzenia robot,
organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
program zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony zdrowia BIOZ,
wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos¢ wykonania poszczegdéinych elementow
robot,
system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robét,
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0 wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

0 sposob oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmdw sterujgcych, a takze wycigganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym,  proponowany spos6b i forme przekazywania tych informagji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czes¢ szczegdlowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

0 wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

0 rodzaje i iloS¢ srodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

0 sposbb zabezpieczenia i ochrony fadunkow przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,

0 sposob wykonywania robot,

0 sposob i procedure pomiardéw i badan (rodzaj i czestotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialow, wytwarzania
mieszanek i wykonywania poszczegolnych elementdw robot,

0 spostb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom

6.2. Zasady kontroli jako $ci robot

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zatozong
jakos¢ robdt.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialbw oraz robét z czestotliwoscig
zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej
i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu Swiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaly prawidiowo wykalibrowane i odpowiadajg
wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu
ich inspekcii.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu
lub metod badawczych. Jezeli niedociagniecia te beda tak powazne, ze moga wptyna¢ ujemnie na wyniki badan,
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robét badanych materiatéw i dopusci je do uzycia
dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona zostanie
odpowiednia jakos¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwi gzane z organizowaniem i prowadzeniem bada N materialbw ponosi

Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zatozong
jakos¢ robdt.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazgda¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialdbw oraz robét z czestotliwoscig
zapewniajgcy stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowe]
i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umowa.
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Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu $Swiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaly prawidiowo wykalibrowane i odpowiadajg
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu
ich inspekdii.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu
lub metod badawczych. Jezeli niedociggniecia te bedg tak powazne, ze moga wplynaé ujemnie na wyniki badan,
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robét badanych materiatéw i dopusci je do uzycia
dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona zostanie
odpowiednia jakos¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwi gzane z organizowaniem i prowadzeniem bada n materialbw ponosi
Wykonawca.

6.4. Badaniaipomiary
Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.
Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada n
Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z wynikami badan
jak najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.
Whyniki badan (kopie) bedg przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wediug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania
materiatow w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiatdw powinien udzieli¢ mu
niezbednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego przez
Wykonawce, poprzez miedzy innymi swoje badania, bedzie oceniaé zgodnosS¢ materiatow i robét z
wymaganiami SST na podstawie wynikow wlasnych badan kontrolnych jak i wynikéw badah dostarczonych
przez Wykonawce.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swdj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze sie wylacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i robot
z dokumentacjg projektowg i SST. Moze rowniez zleci¢, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie
powtérnych lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku cafkowite koszty
powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Centyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore posiadaja;

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepisow i dokumentow
technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

0 Polskg Norma lub
0 aprobatg techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli
nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt 1

i ktore spetniajg wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktorych wiw dokumenty sg wymagane przez SST, kazda partia
dostarczona do robét bedzie posiadac te dokumenty, okreslajgce w sposéb jednoznaczny jej cechy.
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Produkty przemystowe muszg posiada¢ wiw dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
popartem wynikami badah wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan bedg dostarczone przez
Wykonawce Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materialy, ktére nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

6.8.1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami .spoczywa na
Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezaco i bedg dotyczy¢ przebiegu robdt, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg czytelne,
dokonane trwalg technikg, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem
zalgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawecy i Inzyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegolnosci:

date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

0 date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentacji projektowe;j,

0 date uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci i
harmonograméw robdt,

o terminy rozpoczecia i zakohczenia poszczegolnych elementow robdt,

0 przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

0 uwagii polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

0 daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

0 zgloszenia i daty odbiorow robo6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i
ostatecznych odbiorow robdt,

0 wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

0 stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania rob6t podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
0 zgodnosc¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,
0 dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,
0 dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robdt,
0 dane dotyczace jakosci materiatow, pobierania prébek oraz wyniki przeprowadzonych badanh z
podaniem, kto je przeprowadzat,
o0 wyniki préb poszczegdbinych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
0 inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przediozone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sie.
Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.
Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania sie.
Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robét.
6.8.2. Ksigzka obmiaréw
Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementéw rob6t. Obmiary wykonanych rob6t przeprowadza sie w sposob ciggly w jednostkach przyjetych w
kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiarow.
6.8.3. Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materialow, orzeczenia o jakosci
materiatldw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zatgczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostepnione na
kazde zyczenie Inzyniera/Kierownika projektu.
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6.8.4. Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz ww. nastepujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
€) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robdt,
e) protokoty z narad i ustalen,
f) korespondencje na budowie.
6.8.5. Przechowywanie dokumentow budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera/Kierownika projektu i przedstawiane
do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru rob6t

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokumentacjg
projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/Kierownika projektu o
zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniegj na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiarow.

Jakikolwiek biad Iub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w slepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich rob6t. Bledne dane zostang
poprawione wg instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.

Obmiar gotowych rob6t bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu miesiecznej ptatnosci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okre slaniailo $ci rob6t i materiatow
Zasady okreslania ilosci rob6t podane sg w odpowiednich specyfikacjach technicznych i lub w KNR-ach
oraz KNNR-ach. Jednostki obmiaru powinny zgodnie zgodne z jednostkami okreslonymi w dokumentacii
projektowej i kosztorysowej przedmiarze robdt.

7.3. Urzadzeniaisprz et pomiarowy
Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét beda zaakceptowane
przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacii.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym
okresie trwania robot.

7.4. Wagiizasady wdra zania
Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom SST
Bedzie utrzymywacC to wyposazenie zapewniajac w sSposOb ciggly zachowanie doktadnosci wg norm
zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robdt

W zaleznosci od ustaler odpowiednich ST, roboty podlegajg nastepujacym odbiorom:
- odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
- odbiorowi przewoddéw kominowych, instalacji i urzadzen technicznych,
- odbiorowi czesciowemu,
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- odbiorowi ostatecznemu (korncowemu),
- odbiorowi po uptywie okresu rekojmi
- odbiorowi pogwarancyjnemu po uptywie okresu gwarancji.

8.2.  Odbidr robét zanikaj acychiulegaj acych zakryciu

Odbior rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci wykonywanych robot
oraz ilosci tych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbidr robdét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania og6lnego postepu robét. Odbioru tego dokonuje Inspektor
nadzoru.

Gotowos¢é danej czesci rob6t do odbioru zglasza wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwiocznie, nie poznigj
jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie
Inspektora nadzoru.

Jakos¢ i ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacii z
dokumentacjg projektowg ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3.  Odbidr cz esciowy
Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru czesciowego robot
dokonuje sie dla zakresu robot okreslonego w dokumentach umownych wg zasad jak przy odbiorze
ostatecznym rob6t. Odbioru robét dokonuije Inspektor nadzoru.

8.4. Odbidr ostateczny (ko hcowy)

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego (koncowego), czesciowego

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci.

Calkowite zakonczenie rob6t oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwiocznym powiadomieniem na piSmie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbidr ostateczny robét nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robét i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w
punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przediozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania
robdt z dokumentacjg projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwaszcza w zakresie wykonania robét uzupetiajacych i
robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub robét uzupetniajgcych w
warstwie scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin
odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robGt w poszczegélinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowg i SST z uwzglednieniem tolerancji
i nie ma wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczehstwo ruchu, komisja dokona potracen,
oceniajac pomniejszong warto$¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach
umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego (koricowe)

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego rob6t jest protok6t odbioru
ostatecznego robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Do odbioru ostatecznego
Wykonawca jest zobowigzany przygotowac¢ nastepujace dokumenty zebrane w tomy i opisane ,Operat”:

e dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowsa, jesli zostala
sporzadzona w trakcie realizacji umowy (dla kazdej branzy inwentaryzacje zmian - na planie
sytuacyjnym z naniesionym w kolorze przebiegiem zmiany sieci, szczegdlowy plan sytuacyjny
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obejmujacy wszystkie zmiany dotyczace elementdéw konstrukcji: fundamenty, podpory, skrzydetka

mury oporowe itp.; zmiany w przekroju podiuznym z zaznaczeniem rzednych dna, spodu konstrukcii,

niwelety itp.)

» szczegblowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupetiajgce lub
zamienne),

e recepty i ustalenia technologiczne,

* dzienniki budowy i tabele elementow (tzw. przetargowa i powykonawcza), ew. rejestry obmiarow
(oryginaly),

« wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

« deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci woudowanych materialow zgodnie z SST i ew. PZJ,

» opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikbw badan i pomiarow
zalgczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

e rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych rob6t wiascicielom
urzadzen,

» geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robot i sieci uzbrojenia terenu uwzgledniajaca miedzy
innymi:

dla branzy kanalizacyjnej
0 karty studni i wpustdw z zaznaczeniem: numeru studni, rzednych gory, dna, rzednych
poszczegolnych wiotdéw i wylotdw, rodzaju materiatu, date zabudowy,
0 na planie sytuacyjnym zaznaczy¢ nalezy srednice przewodu materiat oraz spadek
dla branzy teletechnicznej wg wymagar wiasciciela urzgdzenia
dla branzy drogowej
0 plan sytuacyjny z zaznaczonym w kolorze rodzajami nawierzchni oraz wszystkimi
wbudowanymi urzadzeniami (bariery, porecze, mury oporowe, przepusty, znaki drogowe,
krzewy, drzewa), szkice polowe dla urzadzen;

* Mape numeryczng

«  Dokumentacje fotograficzng wykonana przed i w trakcie oraz po zakohczeniu budowy.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robat.

Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupekiajace bedg zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.5.  Odbidr pogwarancyjny po uplywie okresur  ekojmi i gwarancii
Odbior pogwarancyjny po uptywie okresu rekojmi i gwarancji polega na ocenie wykonanych robot
Zwigzanych z usunieciem wad, ktore ujawnig sie w okresie rekojmi i gwarancii.
Odbidr po uptywie okresu rekojmi i gwarancji pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny
wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie ,,Odbior ostateczny rob6t (koncowy) robét”.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1.  Ustalenia ogdlne

Podstawg pfatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg
ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozyciji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaitowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacii
projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot bedg obejmowac:

* robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
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e warto$¢ zuzytych materialdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,
* wartosc pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
» koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
» podatki abliczone zgodnie z obowigzujgacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT. Cena jednostkowa (kwota) zaproponowana
przez Wykonawce za dang pozycje w wycenionej tabeli elementdw rozliczeniowych jest ostateczna i wyklucza
mozliwos¢ zadania dodatkowej zapfaty za wykonanie Robo6t objetych tg pozycja.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogéine
Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogoélnych zawartych w ST
"Wymagania ogolne” obejmuje wszystkie warunki okreslone w w/iw dokumentach, a niewyszczegdlnione w
kosztorysie i przyjmuije sie, ze jest wliczony w cene kontraktowa.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
Koszt wybudowania, utrzymania i likwidacji objazdéw/przejazddw i organizacji ruchu wyceniany jest
ryczattowo (za komplet oznakowania na czas robdt) i obejmuje (w zaleznosci od potrzeb i zakresu prac):
(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instytucjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi/Kierownikowi
projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postepu robot,
(b) roboty pomiarowe i przygotowawcze,
(c) dostarczanie materiatow i sprzetu,
(d) wykonywanie wykopdw pod stupki znakéw tymczasowych,
(e) wywozenie lub rozplanowanie nadmiaru gruntu,
() wykonywanie fundamentéw pod stupki znakéw tymczasowych,
(g) zasypywanie dotow wraz z zageszczeniem gruntu,
(h) dostarczanie i zamocowanie stupkOw oraz tarcz znakow i tablic,
(i) dostarczenie i montaz tymczasowych wygrodzen dla pojazddw i pieszych oraz poreczy ochronnych i ktadek
dla pieszych,
(j) utrzymywanie i demontaz wszystkich elementéw oznakowania pionowego na czas robét
(k) przestawianie wygrodzen, poreczy i kladek w miare postepu robot,
() oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier i
Swiatet w miare postepu robét,
(m)montaz, utrzymywanie i demontaz tymczasowych sygnalizaciji swietlnych,
(n) optaty zwigzane z podfaczeniem i uzytkowaniem tymczasowych sygnalizacji swietinych,
(o) wykonywanie, utrzymywanie oraz likwidacja tymczasowego oznakowania poziomego
(p) ustawienie tymczasowego oswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczehstwa ruchu,
(g) optaty za dzierzawy terenu,
(N montaz, utrzymanie i demontaz tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikow, barier,
oznakowan i drenazu,
(s) tymczasowq przebudowe urzgdzen obcych,
(t) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego,
(u) usuniecie wbudowanych materiatow i oznakowania,
(v) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
Uwaga — cena ryczaltowa czasowej organizacji ruchu obejmuje swoim zakresem wszystkie zadania
przewidziane kontraktem bez wzgledu na kolejnos¢ ich realizacji. W szczegdlnosci nalezy zwréci¢ uwage na
koniecznos¢ budowy drogi objazdowej z zelbetowych piyt drogowych na podbudowie z kruszywa naturalnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ustawy
- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (jednolity tekst Dz. U. z 2003 r. Nr 207, p6z. 2016 z
pozn. zm.).
- Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. - Prawo zamowien publicznych (Dz. U. Nr 19, p6z. 177).
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Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. - o wyborach budowlanych (Dz. U. Nr 92, poz. 881).

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. - o ochronie przeciwpozarowej Gednolity tekst Dz. U. z 2002 r. Nr
147, poz. 1229).

Ustawa z dnia 21 grudnia 20004 r. - o dozorze technicznym (Dz. U. Nr 122, p6z. 1321 z pdzn. zm.).
Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. - Prawo ochrony srodowiska (Dz. U. Nr 62, pdz. 627 z p6zn. zm.).
Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. - o drogach publicznych (jednolity tekst Dz. U. z 2004 r. Nr 204, poz.
2086).

. Rozporz adzenia

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. - w sprawie systemow oceny zgodnosci
wyrobow budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem CE (Dz. U. Nr 209, poz. 1779).
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. - w sprawie okreslenia polskich
jednostek organizacyjnych upowaznionych do wydawania europejskich aprobat technicznych, zakresu
i formy aprobat oraz trybu ich udzielania, uchylania lub zmiany (Dz. U. Nr 209, p6z. 1780).
Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spolecznej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. - w sprawie ogdélnych
przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz. 1650).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. - w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. - w sprawie informaciji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz.
1126).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. - w sprawie SzczegGlowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét
budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. Nr 202, péz. 2072).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. - w sprawie sposobow deklarowania
wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. Nr 198, péz.
2041).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2004 r. - zmieniajgce rozporzadzenie w
sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zamawiajacego
dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 198, p6z. 2042)

10.3. Inne dokumenty i instrukcje

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych, (tom I, II, Ill, IV, V) Arkady,
Warszawa 1989-1990.

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych. Instytut Techniki Budowlanej,
Warszawa 2003.

Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci i instalacji, Centralny Osrodek Badawczo-Rozwojowy
Techniki Instalacyjnej INSTAL, Warszawa, 2001.
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SST — CZESC ZASADNICZA

A. PRZYGOTOWANIE TERENU POD BUDOW E
(45100000-8)

1. ROBOTY W ZAKRESIE BURZENIA | ROZBIORKI OBIEKTOW BUDOWLANYCH; ROBOTY

ZIEMNE
(kod CPV 45110000-1)

1.1 ROBOTY W ZAKRESIE BURZENIA, ROBOTY ZIEMNE
(kod CPV 45111000-8)

ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

ROBOTY W ZAKRESIE BURZENIA
(kod CPV 45111100-9)

A-1: ROZBIORKA ELEMENTOW ZAGOSPODAROWANIA TERENU

1. WSTEP.
1.1. Nazwa zamoéwienia

Zagospodarowanie terenow sportowych przy ulicy Hallera w Imielinie.
1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych

Zgodnie z dokumentacjg projektowg zagospodarowania terenu do demontazu badz rozbiérki nalezy
przyja¢ nastepujace elementy zagospodarowania terenu:

e Latarnie odwietleniowe 9 szt.

e Demontaz 2 kpl. wiat dla zawodnikdw

« Istniejgce ogrodzenie betonowe h=2m dt. ~459m

e Demontaz 3 szt. furtek oraz 1 dwuskrzydiowej

* Rozbiorka fragmentu podestu trybun w celu wykonania fundamentéw zadaszenia

* Demontaz istniejgcego pitkochwytu z siatki PP h=4,50m dt. 30m

« Demontaz tawki betonowej z siedziskiem z desek szer. 0,5m dt. 8m

«  Demontaz stupkdw na boisku do siatkdwki plazowej

« Demontaz obudowy stacji przepompowni

» Demontaz 2 szt. bramek do pitki noznej

*  Usuniecie drzew kolidujacych z planowang inwestycjg (wedtug odrebnego opracowania i odrebnej
decyzji administracyjnej)

« Demontaz sieci elektrycznej oswietlenia boiska treningowego, stacji pomp, fragmentu instalacji
nawadniania

Gruz i inne materialy pochodzace z rozbiérek nalezy zutylizowac, korzystajac z ustug licencjonowanego
odbiorcy, a dokumentacje utylizacji nalezy dotaczy¢ do dokumentéw budowy.

Plac budowy nalezy ogrodzi¢ i oznakowacC tablicami ostrzegawczymi. Prowadzone roboty nalezy
oznaczy¢, umieszczajgc w widocznych miejscach na wysokosci do 2,5 m n.p.t. tablice ostrzegawcze o
prowadzonych robotach rozbiérkowych. Tablice ostrzegawcze powinny by¢ dobrze widoczne.

Gruz i inne materiaty pochodzace z rozhidrek nalezy zutylizowaé, korzystajac z ustug licencjonowanego
odbiorcy, a dokumentacje utylizacji nalezy dotaczy¢ do dokumentow budowy.
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1.3. Prace towarzysz ace i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogoéine"
niniejszego opracowania.
e odgrodzenie i 0znakowanie miejsca prowadzenia robot
«  zaplecze socjalne budowy
» dostarczenie i odwoz konteneréw na gruz
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg
Projektowa, ST i poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajace wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia zostaty
podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogoine™ niniejszego opracowania.

15.  Nazwyikody

1.5.1 Grupa robot:

Przygotowanie terenu pod budowe (45100000-8)

1.5.2 Klasa robdt:

Roboty w zakresie burzenia i rozbiérki obiektow budowlanych; roboty ziemne (45110000-1)

1.5.3 Kategoria robdt:

Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne (45111000-8)
Roboty w zakresie burzenia (45111100-9)

16.  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogdine".

Roboty rozbiérkowe - roboty budowlane majace na celu demontaz elementéw wchodzacych w skiad
istniejgcego obiektu budowlanego.

Odpady - kazda substancja lub przedmiot, ktorych posiadacz pozbywa sie, zamierza pozby¢ lub do ich
pozbycia sie jest obowigzany.

Odpady niebezpieczne - odpady okreslone na liscie A zalgcznika nr 2 lub posiadajace co najmniej
jedng z wiasciwosci wymienionych w zatgczniku nr 4 Ustawy o odpadach z dnia 27 kwietnia 2001 r.

Odpady oboj etne - odpady, ktére nie ulegajg istotnym przemianom fizycznym, chemicznym lub
biologicznym; sg nierozpuszczalne, nie wchodzg w reakcje fizyczne ani chemiczne, nie powodujg
zanieczyszczenia srodowiska lub zagrozenia dla zdrowia ludzi, nie ulegajg biodegradacji i nie wptywajg
niekorzystnie na materie, z ktorg sie kontaktujg; ogolna zawartos¢ zanieczyszczen w opadach oraz zdolnos$¢ do
wymywania, a takze negatywne oddziatywanie na srodowisko odcieku muszg by¢ nieznaczne.

Gromadzenie odpadéw - dziatanie, umieszczanie w pojemnikach, segregowanie i magazynowanie
odpaddw, ktére ma na celu przygotowanie ich do transportu do miejsc odzysku lub unieszkodliwienia.

Zagospodarowanie terenu budowy - rozmieszczenie, zgodne z przepisami i zasadami wiedzy
technicznej, na terenie budowy maszyn i innych urzadzen technicznych, skladowisk odpadow.

Instrukcja bezpiecznego wykonywania robét budowlany ch - sposéb zapobiegania zagrozeniom
zwigzanym z wykonywaniem rob6t budowlanych oraz sposéb postepowania w przypadku wystapienia tych
zagrozen.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ i bezpieczenstwo wykonywanych robét rozbidrkowych,
zgodnos¢ z projektem rozbiorki, Specyfikacjg oraz zaleceniami Inzyniera Projektu. Dokumentacja projektowa,
Specyfikacja oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inspektora nadzoru Wykonawcy stanowig czes¢
umowy, a wymagania wyszczegdélnione w chocby jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy, tak jakby
zawarte byly w catej dokumentacii.
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Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuije sie, ze jest wiaczony w
cene umowy.

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowa¢ w czasie prowadzenia robét wszystkie przepisy dotyczace
ochrony $srodowiska naturalnego. Stosowanie przepisow ochrony srodowiska ma by¢ szczegdlnie stosowane
przy:

» lokalizacji baz, sktadowisk, drog dojazdowych
« zabezpieczeniu przed: wystgpieniem pozaru, zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych

Wykonawca bedzie przestrzegat przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywat
sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy. Wykonawca bedzie odpowiedzialny
za ochrone rob6t i za wszelkie materialy i urzgdzenia uzywane do rob6t od daty rozpoczecia do daty
zakonczenia robot.

2. MATERIALY.

Do robdt rozbiorkowych nie przewiduje sie uzycia zadnych materiatow. Dobdr elementéw pomocniczych
w zaleznosci od technologii prowadzenia prac przyjetej przez Wykonawce.

3. SPRZET.

Roboty rozbiérkowe i wyburzeniowe prowadzi¢ recznie oraz przy uzyciu narzedzi pneumatycznych lub
elektrycznych z zachowaniem szczegdlnej ostroznosci.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robét powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i
powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST lub projekcie, zaakceptowanym
przez Inspektora nadzoru, w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i
zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

4. TRANSPORT | PRZECHOWYWANIE

Materiat z rozbiérki mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportowymi. Dla materiatow (gruzu)
stajacych sie wasnoscig Wykonawcy znalezienie odpowiedniego miejsca skiadowania wraz ze wszelkimi
uzgodnieniami, pozwoleniami i opfatami jest po stronie Wykonawcy robét i ma by¢ wliczone w cene kontraktowa.
W przypadku materiatow bedacych wiasnoscia Zamawiajacego Wykonawca dostarczy je na miejsce wskazane
przez Zamawiajacego, przy czym w takim przypadku nalezy liczy¢ sie z mozliwoscig transportu tych materiatow
na odleglos¢ do 15km, co réwniez nalezy uwzgledni¢ w cenie kontraktowej. Przy ruchu po drogach publicznych
pojazdy powinny spetia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych
obciazen na osie, wymiardw tadunku i innych parametréw technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowg oraz zgodnie z dokumentacjg,
projektowa, wymaganiami, Specyfikacjg oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Do obowigzkbw Wykonawcy nalezy przygotowanie projektu technologii prowadzenia prac
rozbiorkowych, uwzgledniajacy m.in. statecznos¢ konstrukcji w kazdym etapie rozbiorki.

5.1. Zagospodarowanie

Roboty rozbiorkowe obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienionych w pkt
1.2, zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST lub wskazanych przez Inzyniera. Jesli dokumentacja projektowa
nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbidrkowej, Inzynier moze poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie
takiej dokumentaciji, w ktorej zostanie okreslony przewidziany odzysk materiatow.

Materialy pochodzace z rozbiorki takie jak: zniszczone lub uszkodzone w sposob niepozwalajacy na
ich ponowne wykorzystanie prefabrykaty betonowe (krawezniki, obrzeza, kostka brukowa, ptyty chodnikowe itp.),
betonowy i kamienny gruz budowlany z rozbiorki nawierzchni drogowych i podbudow stajg sie wkasnoscig
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Wykonawcy robo6t. Natomiast materialy takie jak: cale prefabrykaty betonowe (krawezniki, obrzeza, kostka
brukowa, plyty chodnikowe), tarcze znakdéw wraz ze stupkami, zeliwne wiazy kanatéw i krat sciekowych oraz
destrukt po frezowaniu nawierzchni bitumicznych sg wasnoscig Inwestora. W zwigzku z powyzszym, na
zyczenie Zamawiajacego, zostang one na koszt Wykonawcy przetransportowane w miejsce wskazane przez
Inwestora. W cenie jednostkowej nalezy uwzgledni¢ transport tych materialdw. Ponadto przy rozbiérce takich
materiatow nie nalezy powodowac ich dalszego niszczenia.

Zamawiajagcy moze w kazdej chwili zrezygnowac z checi pozyskania materiatow przeznaczonych do
ponownego uzycia. W takim przypadku materialy te stang sie wlasnoscig Wykonawcy robot, ktory powinien je
zagospodarowac zgodnie z zasadami obowigzujgcymi dla materiatdw nieprzydatnych. Odspojony materiat z
rozbiorek nieprzeznaczony do ponownego wykorzystania powinien by¢ natychmiast wywieziony z placu budowy
na odklad. Pozostaly materiat, tj przeznaczony do pézniejszego wykorzystania, powinien byé natychmiast
wywieziony z placu budowy na miejsce jego tymczasowego skiadowania oraz dodatkowo zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem lub dalszg degradacja.

Ewentualne doly powstate po rozbiérce elementow drog znajdujace sie w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentacjg projektowa beda wykonywane wykopy drogowe powinny byé tymczasowo zabezpieczone. W
szczegolnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sie w hich wody opadowej. Wszystkie pozostate doly nalezy
wypeti¢ gruntem rodzimym do poziomu okreslonego w dokumentacji projektowej i zagescic do wartosci
1s>0,95.

Rozebranie nawierzchni z prefabrykatéw betonowych, podbudéw z kruszywa oraz rozebranie
kraweznikdw, obrzezy chodnikowych, wpustéw deszczowych oraz tym podobnych elementéw ma na celu
przygotowanie terenu budowy. W zwigzku z powyzszym nie okresla sie wymagan, co do sposobu prowadzenia
rozbiérki. Nalezy jednak pamietac, aby wszelkie prace byly wykonywane zgodnie z zasadami bhp. Ponadto dla
elementow podlegajacych dalszemu wykorzystaniu roboty nalezy prowadzi¢ w sposéb niepowodujacy ich
dalszej degradaciji.

5.2. Sposob zapewnienia bezpiecze nhstwa ludzi i mienia

Przed przystapieniem do wykonywania robét nalezy wykonaé wszystkie niezbedne zabezpieczenia,
jak oznakowanie i ogrodzenie terenu rob6t, zgromadzi¢ potrzebne narzedzia i sprzet. Pracownicy zatrudnieni
przy robotach rozbidrkowych muszg by¢ dokiadnie zaznajomieni z ich zakresem.

Przy prowadzeniu prac rozbiorkowych i wyburzeniowych nalezy przestrzega¢ wszystkich
obowigzujgcych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy i bezwzglednie stosowaé wszystkie przewidziane
przy tych robotach urzadzenia zabezpieczajace i ochronne. Znajdujace sie w poblizu rozbieralnych obiektow,
urzadzenia uzytecznosci publicznej, latarnie, stupy z przewodami, drzewa itp. muszg by¢ zabezpieczone przed
uszkodzeniami. Pracownicy zatrudnieni przy robotach rozbiérkowych powinni byé zaopatrzeni w komplet
potrzebnych narzedzi oraz w odziez robocza, helmy, okulary i rekawice ochronne.

Robot rozbiérkowych na zewnatrz nie nalezy prowadzi¢ w czasie opaddw atmosferycznych i sinego
wiatru.

W zaleznosci od warunkéw i potrzeb rozbidrke mozna wykonywac recznie, przy uzyciu miotéw
pneumatycznych, lub sprzetu ciezkiego .

UWAGA:

Roboty rozbidrkowe winne by¢ prowadzone pod nadzorem osoby uprawnionej do wykonywania robét
budowlano — montazowych i rozbidrkowych.

Prac rozbiérkowych nie nalezy prowadzi¢ w ztych warunkach atmosferycznych, w czasie deszczu,
opaddw sniegu oraz silnych wiatrow.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Kontrola jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot rozbiorkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do powtérnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypetniajgcego ewentualne doty po usunietych elementach nawierzchni powinno
spetnia¢ odpowiednie wymagania.
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7. OBMIAR ROBOT.

Jednostka obmiaru robét rozbiorkowych zgodna z jednostkg obmiarowa zamieszczong w przedmiarze
robot. Do obliczenia ilosci przedmiarowej przyjmuije sie ilos¢ wg dokumentacii projektowe;.

8. ODBIOR ROBOT.

Odbior robot zwigzanych z rozbiorkg polega na wizualnym sprawdzeniu kompletnosci wykonanych
robot rozbidrkowych na zasadach odbioru rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

9. PODSTAWA PtATNO SCI

Cena wykonania rob6t obejmuije:
0 ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbidrki, w celu ponownego jej uzycia
0 zaladunek i wywiezienie materiatdw z rozbiorki,
0 wyréwnanie podioza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

10. NORMY | PRZEPISY ZWIAZANE.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robét budowlanych.
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ROBOTY W ZAKRESIE PRZYGOTOWANIA TERENU POD BUDOWE | ROBOTY ZIEMNE
(Kod CPV 45111200-0)

A-2: ODTWORZENIE PUNKTOW GEODEZYJNYCH

1. WSTEP
1.1. Nazwa zamdwienia

Zagospodarowanie terendw sportowych przy ulicy Hallera w Imielinie.

1.2. Przedmiot i zakres rob6t budowlanych

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji wiw robét.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wszystkimi
czynnosciami umozliwiajgcymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy oraz potozenia
obiektow inzynierskich.

W zakres robét pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktoéw wysokosciowych wchodza;

0 sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtdwnych osi trasy punktow
wysokosciowych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),
wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposOb utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

(el elNeole]

1.3. Prace towarzysz gce i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaty podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogoélne"
niniejszego opracowania.

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg,
Projektowa, ST i poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia zostaly
podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogolne" niniejszego opracowania.

1.5. Nazwy i kody
1.5.1 Grupa robdét:
Przygotowanie terenu pod budowe (45100000-8)
1.5.2 Klasa robét:
Roboty w zakresie burzenia i rozbidrki obiektow budowlanych; roboty ziemne (45110000-1)
1.5.3 Kategoria robadt:
Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne (45111000-8)
Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe (45111200-0)

i roboty ziemne
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1.6. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogdine".

= Osnowa geodezyjna pozioma - usystematyzowany zbior punktdéw, ktorych wzajemne potozenie na
powierzchni odniesienia, zostato okreslone przy zastosowaniu techniki geodezyjne).

= Osnowa geodezyjna wysoko $ciowa - usystematyzowany zbior punktéw, ktérych wysoko$¢ w
stosunku do przyjetej powierzchni odniesienia, zostata okreslona przy zastosowaniu techniki geodezyjnej

= Osnowa realizacyjna - jest to osnowa geodezyjna (poziom i wysokosciowa), przeznaczona do
geodezyjnego wytyczenia elementdéw projektow w terenie oraz geodezyjnej obstugi budowy i montazu
urzadzen i konstrukcji. Oshowa ta powinna sluzy¢é do pomiardw kontrolnych przemieszczen i
odksztalcen, a takze w miare mozliwosci pomiarow powykonawczych.

= Punkty gtdwne - punkty naroznikdw, zalamania osi trasy itp.

= Pozostale okre $lenia podstawowe - sg zawarte w przepisach prawa oraz odpowiednich Polskich
Normach, a takze z instrukcjach i wytycznych technicznych obowigzujacych w geodezji i kartografii.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Do utrwalenia punktow giownych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o diugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg rob6t ziemnych, w sasiedztwie punktdw zatamania trasy,
powinny mie¢ srednice od 0,15 do 0,20 midiugos¢ od 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane srednicy od 0,05 do 0,08 m i
diugosci okolo 0,30 m, a dla punktoéw utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i
diugosci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mie¢ diugos¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.

3. SPRZET

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet:
e teodolity lub tachimetry,
e niwelatory,

* dalmierze,
e tyczki,
o faty,

« tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowac
uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1.  Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK .

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien przejaé od Zamawiajacego dane zawierajace
lokalizacje i wspdirzedne punktow gtdwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu 0 materialy dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegblowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.
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Wykonawca powinien natychmiast poinformowacé Inzyniera o wszelkich bledach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gtdwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Bledy te powinny byé usuniete na koszt
Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdziC czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg zgodne z
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznig sie od
rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie
terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z roznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego.
Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigzg Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikdw pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzcholkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w
oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow. Forma i
wzér tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie
trwania robét. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang zniszczone przez
Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia
robdt, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji rob6t nalezg do
obowigzkéw Wykonawcy.

5.2.  Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtdwnych osit  rasy i punktéw wysoko $ciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomaochiczych, potozonych
poza granica robét ziemnych. Maksymalna odlegtosé pomiedzy punktami gidwnymi na odcinkach prostych nie
moze przekracza¢ 500 m.

Zamawiajacy powinien zalozy¢é robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdiuz osi trasy
drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odlegtos¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosi¢ 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gorskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie
od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami rob6t zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych, istniejgcych
budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zalozyé w postaci stupkdw
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wykluczajacy osiadanie,
zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z taka dokladnoscig, aby s$redni blad niwelacji po
wyrownaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwaojng w nawigzaniu do reperow panstwowych.

Repery robocze powinny by¢é wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i
jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.

53.  Odtworzenie punktow

Tyczenie obiektéw nalezy wykona¢ w oparciu o projekt oraz inne dane geodezyjne przekazane przez
Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowe;.

Punkty charakterystyczne obiektéw powinny by¢ wyznaczone w punktach giéwnych i w punktach
posrednich.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne nie moze by¢ wigksze niz 3 cm, rzedne niwelety punktéw nalezy
wyznaczy¢ z doktadnoscig do 0,5 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w projekcie.

Do utrwalenia punktéw w terenie nalezy uzy¢ materiaddw wymienionych w punkcie 2.
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54.  Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypéw i wykopéw na
powierzchni terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacjg projektowg oraz w miejscach
wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robét i w miejscach zaakceptowanych przez
InZzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy nalezy stosowaé¢ w przypadku nasypdw o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow gtebszych
niz 1 metr. Odleglos¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztattowania terenu oraz
geometrii. Odlegto$¢ ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopdw o ksztalcie
zgodnym z dokumentacjg projektowa.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wg ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST ,Wymagania ogoine” pkt 7 Jednostkg obmiarowg jest km
(kilometr) odtworzenia (wyznaczenia) trasy i punktdw wysokosciowych.

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru robét dokonuje sie na zasadach okreslonych w ST ,Wymagania ogéine" pkt. 8. Odbioru
dokonuje Inspektor po sprawdzeniu poprawnosci wykonania rob6t i na podstawie szkicow i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Cena 1 km wykonania robét obejmuje:
» sprawdzenie wyznaczenia punktow giownych osi trasy i punktow wysokosciowych,
e uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
» wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,
e wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
«  zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
ulatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. NORMY | PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa oshowa geodezyjna, GUGIK 1983.

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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A-3: USUNIECIE DRZEW | KRZEWOW

1. WSTEP.
1.1. Nazwa zamowienia

Zagospodarowanie terendw sportowych przy ulicy Hallera w Imielinie.
1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowany przy
Zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt 1.1.

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z usunigeciem drzew kolidujgcych z zamierzeniem budowlanym.
1.3. Prace towarzysz ace i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaty podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogdéine"
niniejszego opracowania.

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg,
Projektowa, ST i poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia zostaly
podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogolne" niniejszego opracowania.

15.  Nazwyikody

1.5.1 Grupa robét:

Przygotowanie terenu pod budowe (45100000-8)
1.5.2 Klasa robot:

Roboty w zakresie burzenia i rozbidrki obiektow budowlanych (45110000-1)
1.5.3 Kategoria robot:

Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne (45111000-8)

Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne (45111200-0)
1.6.  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogadine".

2. MATERIALY
Nie wystepuija.
3. SPRZET

Do wykonywania rob6t zwigzanych z usunieciem drzew i nalezy stosowac:
e pily mechaniczne,
«  specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usuniecia,
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e spycharki,
«  koparki lub ciggniki ze specjalnym osprzetem do prowadzenia prac zwigzanych z wyrebem drzew.

4. TRANSPORT

Pnie, karpine oraz gatezie nalezy przewozi¢ transportem samochodowym. Pnie przedstawiajace wartos¢
jako materiat uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinny by¢ transportowane w sposob nie powodujacy ich
uszkodzen.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady oczyszczania terenu z drzew

Roboty zwigzane z usunieciem drzew obejmujg wyciecie i wykarczowanie drzew, wywiezienie pni,
karpiny i galezi poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypanie dotéw oraz ewentualne spalenie na miejscu
pozostatosci po wykarczowaniu.

Zgoda na prace zwigzane z usunieciem drzew powinna by¢ uzyskana przez Zamawiajacego.

Wycinke drzew o wlasciwosciach materiatu uzytkowego nalezy wykonywac¢ w tzw. sezonie rebnym,
ustalonym przez Inzyniera.

W migjscach dokopow i tych wykopow, z ktdrych grunt jest przeznaczony do wbudowania w nasypy,
teren nalezy oczyscic z roslinnosci, wykarczowac pnie i usung¢ korzenie tak, aby zawartos¢ czesci organicznych
w gruntach przeznaczonych do wbudowania w nasypy nie przekraczata 2%.

W miejscach nasypow teren nalezy oczyscic tak, aby czesci roslinnosci nie znajdowaly sie na gtebokosci
do 60 cm ponizej niwelety robét ziemnych i linii skarp nasypu.

Roslinnos¢ istniejgca w pasie robot, nie przeznaczona do usuniecia, powinna by¢ przez Wykonawce
zabezpieczona przed uszkodzeniem. Jezeli roslinnosé, ktéra ma byé zachowana, zostanie uszkodzona lub
zniszczona przez \Wykonawce, to powinna by¢ ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposob zaakceptowany
przez odpowiednie wiadze.

5.2. Usuni ecie drzew

Pnie drzew znajdujgce sie w pasie rob6t ziemnych, powinny byé wykarczowane, za wyjatkiem
nastepujacych przypadkow:

a) w obrebie nasypow - jezeli Srednica pni jest mniejsza od 8 cm i istniejgca rzedna terenu w tym miejscu
znajduje sie co najmniej 2 metry od powierzchni projektowane] nawierzchni albo powierzchni skarpy nasypu.
Pnie pozostawione pod nasypami powinny byé sciete nie wyzej niz 10cm ponad powierzchnig terenu.
Powyzsze odstepstwo od ogolnej zasady, wymagajacej karczowania pni, nie ma zastosowania, jezeli
przewidziano stopniowanie powierzchni terenu pod podstawe nasypu,
b) w obrebie wyokraglenia skarpy wykopu przecinajgcego sie z terenem. W tym przypadku pnie powinny by¢
sciete rowno z powierzchnig skarpy albo ponizej jej poziomu.

Poza miejscami wykopow doly po wykarczowanych pniach nalezy wypeki¢ gruntem przydatnym do
budowy nasypow i zagescic.

Doly w obrebie przewidywanych wykopow, nalezy tymczasowo zabezpieczy¢ przed gromadzeniem sie
w nich wody.

Wykonawca ma obowigzek prowadzenia robo6t w taki sposéb, aby drzewa przedstawiajgce wartosc jako
materiat uzytkowy nie utracity tej wiasciwosci w czasie robot.

Miode drzewa i inne rosliny przewidziane do ponownego sadzenia powinny by¢ wykopane z duzg
ostroznoscia, w sposob ktdry nie spowoduje trwakych uszkodzen, a nastepnie zasadzone w odpowiednim
gruncie.

Przed przystapieniem do prowadzenia robo6t nalezy dokona¢ wycinki 192 sztuk drzew. Jest to minimalna
loS¢ zieleni koniecznej do usuniecia w celu umozliwienia zrealizowania zamierzonej inwestyciji.
Zinwentaryzowana zielen w wiekszosci jest zielenig wysokg wystepujgcg na tym terenie z nasadzen.
Zinwentaryzowany drzewostan wystepujacy na terenie objetym inwentaryzacjg jest zroznicowany pod wzgledem
wieku jak i skladu gatunkowego. Stan drzew jest raczej w dobrym stanie fitosanitarnym. Mimo to ze wzgledu na
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kolizie z koncepcja zagospodarowania terenu nalezy je przewidzie¢ do usuniecia. Okolo 10%
inwentaryzowanych drzew jest w stabej kondycji, widoczne sg duze ubytki w pniach i koronach, wypréchnienie w
pniach, slady zerowania owadow i Slady po odcietych i zamanych konarach.

W trakcie prowadzonych prac budowlanych nalezy zwréci¢ szczegolng uwage na zachowanie pozostalej
istniejgcej zieleni. Ruch pojazdéw i praca maszyn w obrebie systemu korzeniowego jest niedopuszczalna. Pien
do wysokosci 2 m powinien by¢ zabezpieczony przed ewentualnym uszkodzeniem, np. deskami i starymi
oponami, za pomocg odeskowania wigzanego do drzewa lub siatka. Wszelkie roboty ziemne w obrebie systemu
korzeniowego muszg byé wykonywane recznie. Odsloniete korzenie na czas budowy muszg zostaé
niezwiocznie okryte matami ze stomy, tkanin workowatych itp.

Wykaz drzew i krzewdw do wycinki

Nazwa polska :
Lp. Nazwa Jfffl)ciﬁska Uwag
Swierk pospolity Szczyt drzevv_a Sciety. Posusz w gornej part_ii drzewa. Koliduje z
1 ; ! projektowanym zagospodarowaniem terenu
Picea abies o
Drzewo przeznaczone do wycinki.
> Swierk pospolity Szczyt drzewa $ciety. Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Picea abies Drzewo przeznaczone do wycinki.
Pien u podstawy odchylony w kierunku wschodnim. Pien rozwidla sie na dwa
3 Sosna zwyczajna przewodniki na wys. 2,5m. Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem
Pinus sylvestris terenu
Drzewo przeznaczone do wycinki.
4 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
Brzoza brodawkowata Pien pochylony w strone wschodnig. Koliduje z projektowanym
5 B zagospodarowaniem terenu
etula pendula L
Drzewo przeznaczone do wycinki.
6 Modrzew europejski Szczyt drzewa Sciety. Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Larix decidua Drzewo przeznaczone do wycinki.
7 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
8 Modrzew europejski Szczyt drzewa Sciety. Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Larix decidua Drzewo przeznaczone do wycinki.
9 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
Brzoza brodawkowata Pien pochylony w kierunku p(’)}nocnym. Koliduje z projektowanym
10 zagospodarowaniem terenu
Betula pendula L
Drzewo przeznaczone do wycinki.
Modrzew europejski Pien u podstgwy odchy_lony w kierunku pétnocnym. S_zczyt drzewa Sciety.
11 : : Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Larix decidua o
Drzewo przeznaczone do wycinki.
12 Modrzew europejski Szczyt drzewa $ciety. Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Larix decidua Drzewo przeznaczone do wycinki.
13 Modrzew europejski Szczyt drzewa $Sciety. Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Larix decidua Drzewo przeznaczone do wycinki.
14 Modrzew europejski Szczyt drzewa Sciety. Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Larix decidua Drzewo przeznaczone do wycinki.
15 Modrzew europejski Szczyt drzewa Sciety. Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Larix decidua Drzewo przeznaczone do wycinki.
16 Modrzew europejski Szczyt drzewa Sciety. Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Larix decidua Drzewo przeznaczone do wycinki.
17 Modrzew europejski Szczyt drzewa Sciety. Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Larix decidua Drzewo przeznaczone do wycinki.
18 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
19 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
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20 Olsza szara Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
21 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
29 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
Pien rozwidla sie na dwa przewodniki na wys. 1,8m. Koliduje z projektowanym
Olsza szara .
23 . zagospodarowaniem terenu
Alnus incana L
Drzewo przeznaczone do wycinki.
Brzoza brodawkowata Pien pochylony w kierunku p6inocnym. Szczyt (_jrzewa Sciety. Koliduje z
24 projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula C
Drzewo przeznaczone do wycinki.
Brzoza brodawkowata Pien pochylony w kierunku po}udnlowo-ws_chodnlm. Koliduje z projektowanym
25 zagospodarowaniem terenu
Betula pendula L
Drzewo przeznaczone do wycinki.
Brzoza brodawkowata Pien na wys. 2m pochylony w kierunku po_inocnym. Koliduje z projektowanym
26 zagospodarowaniem terenu
Betula pendula L
Drzewo przeznaczone do wycinki.
Brzoza brodawkowata Pien pochylony w kierunku po}udnlowo-ws_chodnlm. Koliduje z projektowanym
27 zagospodarowaniem terenu
Betula pendula L
Drzewo przeznaczone do wycinki.
Brzoza brodawkowata Pien pochylony w kierunku wschodn_lm. Koliduje z projektowanym
28 zagospodarowaniem terenu
Betula pendula L
Drzewo przeznaczone do wycinki.
29 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
Brzoza brodawkowata Pien pochylony w kierunku po%udnlowo—ws.chodmm. Koliduje z projektowanym
30 zagospodarowaniem terenu
Betula pendula L
Drzewo przeznaczone do wycinki.
Pien rozwidla sie na dwa przewodniki na wys. 2m. Koliduje z projektowanym
Olsza szara .
31 . zagospodarowaniem terenu
Alnus incana .y
Drzewo przeznaczone do wycinki.
Pien na wys. 1,5m pochylony w kierunku wschodnim. Koliduje z
Brzoza brodawkowata ; .
32 projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula o
Drzewo przeznaczone do wycinki.
33 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
34 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
35 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
36 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
Brzoza brodawkowata Pien pochylony w kierunku wschodn_lm. Koliduje z projektowanym
37 zagospodarowaniem terenu
Betula pendula L
Drzewo przeznaczone do wycinki.
Brzoza brodawkowata Szczyt drzewa ztamany. Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem
38 terenu
Betula pendula I
Drzewo przeznaczone do wycinki.
39 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
20 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
Brzoza brodawkowata Pien pochylony w kierunku Wschodn_lm. Koliduje z projektowanym
41 zagospodarowaniem terenu

Betula pendula

Drzewo przeznaczone do wycinki.
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42 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
43 OIsza_szara Koliduje z projektowanym zagospodaro_wa_niem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
a4 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodaro_wa_niem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
45 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodaro_wa_niem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
26 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodaro_wa_niem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
a7 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodaro_wa_niem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
Brzoza brodawkowata Pien pochylony w strone pin—zach_. Koliduje z projektowanym
48 zagospodarowaniem terenu
Betula pendula L
Drzewo przeznaczone do wycinki.
49 Olsza szara Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
50 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
51 Brzoza brodawkowata Pien powykrecany. Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
52 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodaro_wa_niem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
53 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodaro_wa_niem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
54 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodaro_wa_niem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
55 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
56 OIsza_szara Koliduje z projektowanym zagospodaro_wa_niem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
57 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
58 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
59 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
60 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
61 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
62 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
63 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
64 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
65 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
66 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
Pien rozwidla sie na dwa przewodniki na wysokosci ok. 140 cm
Brzoza brodawkowata - . X
67 B Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
etula pendula e
Drzewo przeznaczone do wycinki.
68 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu

Betula pendula

Drzewo przeznaczone do wycinki.
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69 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
70 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
71 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
72 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
73 Olsza szara Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
Pien rozwidla sie na dwa przewodniki, jeden z nich uciety. Koliduje z
Olsza szara . .
74 . projektowanym zagospodarowaniem terenu
Alnus incana o
Drzewo przeznaczone do wycinki.
75 Olsza szara Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
76 Olsza szara Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
Brzoza brodawkowata o DrzeV\_/o pochylone w strone poinocnq.
77 Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula e
Drzewo przeznaczone do wycinki.
Brzoza brodawkowata o Drzevyo pochylone w strone poinocnq.
78 Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula e
Drzewo przeznaczone do wycinki.
Brzoza brodawkowata o Drzevyo pochylone w strone po%nocr)q.
79 Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula U
Drzewo przeznaczone do wycinki.
80 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
81 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
82 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
83 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
84 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
85 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
86 Olsza szara Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
Pien rozwidla sie na dwa przewodniki, jeden z nich uciety. Koliduje z
Olsza szara . .
87 . projektowanym zagospodarowaniem terenu
Alnus incana o
Drzewo przeznaczone do wycinki.
Pien rozwidla sie przy podstawie na trzy przewodniki, jeden z nich uciety. Pien
88 Brzoza brodawkowata pochylony w strone pétnocng i potudniowa. Koliduje z projektowanym
Betula pendula zagospodarowaniem terenu
Drzewo przeznaczone do wycinki.
89 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
Brzoza brodawkowata Pien rozwidla sie na 2m natrzy przewo_dmkl. Koliduje z projektowanym
90 zagospodarowaniem terenu
Betula pendula L
Drzewo przeznaczone do wycinki.
Pien rozwidla sie przy podstawie na trzy przewodniki, dwa z nich uciete.
Olsza szara S : .
91 Alnus incana Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu

Drzewo przeznaczone do wycinki.
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92 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
93 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
94 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
95 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
9% Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
Pien rozwidla sie na dwa przewodniki, jeden z nich uciety. Koliduje z
Olsza szara . .
97 : projektowanym zagospodarowaniem terenu
Alnus incana o
Drzewo przeznaczone do wycinki.
98 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
Brzoza brodawkowata Pien pochylony w strone po+n00na_v Koliduje z projektowanym
99 zagospodarowaniem terenu
Betula pendula L
Drzewo przeznaczone do wycinki.
100 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
101 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
102 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
Pien rozwidla sie na wysokosci 2,5m na dwa przewodniki. Koliduje z
Brzoza brodawkowata . '
103 projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula o
Drzewo przeznaczone do wycinki.
Brzoza brodawkowata Pien pochylony w strone po+nocnq. Koliduje z projektowanym
104 zagospodarowaniem terenu
Betula pendula L
Drzewo przeznaczone do wycinki.
105 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
106 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
Brzoza brodawkowata Pien pochylony w strone po+n00na_v Koliduje z projektowanym
107 zagospodarowaniem terenu
Betula pendula L
Drzewo przeznaczone do wycinki.
108 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
Brzoza brodawkowata Pien pochylony w strone po+n00na_v Koliduje z projektowanym
109 zagospodarowaniem terenu
Betula pendula L
Drzewo przeznaczone do wycinki.
110 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
Pien rozwidla sie na wysokosci 1,8m na dwa przewodniki. Koliduje z
Olsza szara . '
111 : projektowanym zagospodarowaniem terenu
Alnus incana o
Drzewo przeznaczone do wycinki.
112 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
113 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
114 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
115 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
116 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu

Betula pendula

Drzewo przeznaczone do wycinki.
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117 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodaro_wa_niem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
118 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodaro_wa_niem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
119 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodaro_wa_niem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
120 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodaro_wa_niem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
121 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodaro_wa_niem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
122 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodaro_wa_niem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
123 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarqquiem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
124 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarqquiem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
125 Sosna zwyczajna Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Pinus sylvestris Drzewo przeznaczone do wycinki.
126 Olszalszara Koliduje z projektowanym zagospodarqquiem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
127 Olszalszara Koliduje z projektowanym zagospodarqquiem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
128 Olsza_szara Koliduje z projektowanym zagospodaro_wa_niem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
129 Olsza_szara Koliduje z projektowanym zagospodaro_wa_niem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
130 Olsza_szara Koliduje z projektowanym zagospodaro_wa_niem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
131 Olsza_szara Koliduje z projektowanym zagospodaro_wa_niem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
132 Olsza_szara Koliduje z projektowanym zagospodaro_wa_niem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
133 Olsza_szara Koliduje z projektowanym zagospodaro_wa_niem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
134 Olszalszara Koliduje z projektowanym zagospodarqquiem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
135 Olsza szara Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
136 Olsza szara Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
137 Olsza szara Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
| Pien rozwidla sie na dwa przewodniki. Koliduje z projektowanym
138 o sza szara zagospodarowaniem terenu
Alnus incana .
Drzewo przeznaczone do wycinki.
139 Olsza_szara Koliduje z projektowanym zagospodaro_wa_niem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
140 Olsza_szara Koliduje z projektowanym zagospodaro_wa_niem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
141 Olsza_szara Koliduje z projektowanym zagospodaro_wa_niem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
142 Olsza_szara Koliduje z projektowanym zagospodaro_wa_niem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
143 Olsza szara Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu

Alnus incana

Drzewo przeznaczone do wycinki.
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144 Olsza szara Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
145 Olsza szara Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
146 Olsza szara Drzewo pochylone 30° Koliduje z projektowanym zago spodarowaniem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
147 Olsza szara Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
Pien rozwidla sie na dwa przewodniki. Koliduje z projektowanym
Olsza szara .
148 . zagospodarowaniem terenu
Alnus incana L
Drzewo przeznaczone do wycinki.
Brzoza brodawkowata Drzewo pochylone w strone wschoqu Koliduje z projektowanym
149 zagospodarowaniem terenu
Betula pendula L
Drzewo przeznaczone do wycinki.
Pien rozwidla sie na dwa przewodniki. Koliduje z projektowanym
Olsza szara .
150 . zagospodarowaniem terenu
Alnus incana L
Drzewo przeznaczone do wycinki.
151 Olsza szara Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
152 Olsza szara Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
153 Olsza szara Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
154 Olsza szara Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
155 Olsza szara Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
156 Olsza szara Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
157 Olsza szara Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
158 Olsza szara Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
Pien rozwidla sie na trzy przewodniki, z czego dwa zostaly odciete. Koliduje z
Olsza szara . X
159 . projektowanym zagospodarowaniem terenu
Alnus incana -
Drzewo przeznaczone do wycinki.
160 Olsza szara Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
161 Olsza szara Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
162 Olsza szara Drzewo pochylone. Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
163 Olsza szara Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
164 Olsza szara Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
165 Olsza szara Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
Olsza szara Gléwny konar poskrecany. Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem
166 . terenu
Alnus incana o
Drzewo przeznaczone do wycinki.
167 Olsza szara Drzewo pochylone. Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
Drzewo pochylone 30° Pie A rozwidla sie na dwa przewodniki. Koliduje z
Olsza szara ; ;
168 . projektowanym zagospodarowaniem terenu
Alnus incana

Drzewo przeznaczone do wycinki.
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Nazwa polska Uwaal
Lp. Nazwa facinska g
169 Olsza szara Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
170 Olsza szara Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
171 Olsza szara Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
172 Olsza szara Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
173 Olsza szara Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
174 Olsza szara Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
175 Olsza szara Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
176 Olsza szara Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
177 Olsza szara Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
Pien rozwidla sie na dwa przewodniki. Koliduje z projektowanym
Olsza szara .
178 . zagospodarowaniem terenu
Alnus incana L
Drzewo przeznaczone do wycinki.
179 Olsza szara Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
180 Olsza szara Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
181 Olsza szara Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
182 Olsza szara Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
183 Olsza szara Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
Pien rozwidla sie na dwa przewodniki. Koliduje z projektowanym
Olsza szara .
184 . zagospodarowaniem terenu
Alnus incana L
Drzewo przeznaczone do wycinki.
185 Olsza szara Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
186 Olsza szara Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
Pien rozwidla sie na dwa przewodniki. Koliduje z projektowanym
Olsza szara .
187 . zagospodarowaniem terenu
Alnus incana .y
Drzewo przeznaczone do wycinki.
188 Brzoza brodawkowata Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Betula pendula Drzewo przeznaczone do wycinki.
Pien rozwidla sie na wysokosci 1,2m na dwa przewodniki. Koliduje z
Olsza szara . '
189 Al : projektowanym zagospodarowaniem terenu
nus incana -
Drzewo przeznaczone do wycinki.
190 Olsza szara Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
191 Olsza szara Koliduje z projektowanym zagospodarowaniem terenu
Alnus incana Drzewo przeznaczone do wycinki.
Olsza szara Drzewo pochylone w strone po+nocnq. Koliduje z projektowanym
192 . zagospodarowaniem terenu
Alnus incana L
Drzewo przeznaczone do wycinki.
Uwaga :

Wycink e drzew i krzewow mo

Zna wykona ¢ jedynie po uzyskaniu odr  ebnej decyzji administracyjnej.
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Drzewa usuwamy wraz z karpg, a nastepnie zasypujemy dot po karpie i zageszczamy. Nalezy
wykorzystac ziemie z wykopdw, magazynowang na terenie opracowania. Drzewa nalezy usungé dostosowujac
metode $cinki do wymiardw drzewa, warunkéw otoczenia i wymogow bezpieczenstwa.

W okresie prowadzenia prac porzadkowych w drzewostanie teren prowadzenia prac nalezy wygrodzi¢
wygrodzeniem statym (ptotki przenosne oznaczone kolorem czerwonym i biakym). Nie dopuszcza sie stosowania
wylacznie tasm. Drzewa znacznych rozmiarow w sasiedztwie infrastruktury i budynkéw, usuwa¢ metoda Scinki
selekcyjnej, metoda alpinistyczna.

Nalezy zastosowac nastepujace prace:

 Sciecie drzewa,

*  Obciecia wierzcholka i gatezi,

»  Odciggniecie gafezi i utoZzenie ich w stosy,

e Przetoczenie diuzyc lub sekcji pni,

*  Wywoz galezi i drewna odpadowego lub zrgbkowanie na miejscu i magazynowanie zrabkow do

pbzniejszego wykorzystania,

¢ Usuniecie karp,

*  Wywoz karp na wysypisko,

e Uprzatniecie terenu,

«  Wymagany jest nadzor nad powyzszymi robotami ze strony wykonawcy przez kierownika robét

posiadajacego uprawnienia w zakresie pielegnacii i leczenia drzew lub inspektora nadzoru terenéw
zieleni. Personel powinien posiadac przeszkolenie w zakresie obstugi pilarek spalinowych i
praktyczne przygotowanie do zawodu.

5.3. Zniszczenie pozostalo $ci po usuni etej ro slinno $ci

Sposob zniszczenia pozostatosci po usunietej roslinnosci powinien byé zgodny z ustaleniami SST lub
wskazaniami Inzyniera.

Jezeli dopuszczono przerobienie gatezi na kore drzewng za pomocg specjalistycznego sprzetu, to
sposob wykonania powinien odpowiada¢ zaleceniom producenta sprzetu. Nieuzyteczne pozostatosci po
przerdbce powinny by¢ usuniete przez Wykonawce z terenu budowy.

Jezeli dopuszczono spalanie roslinnosci usunietej w czasie robét przygotowawczych Wykonawca ma
obowigzek zadba¢, aby odbyio sie ono z zachowaniem wszystkich wymogow bezpieczenstwa i odpowiednich
przepisow.

Zaleca sie stosowanie technologii, umozliwiajgcych intensywne spalanie, z powstawaniem matej ilosci
dymu, to jest spalanie w wysokich stosach albo spalanie w dofach z wymuszonym doplywem powietrza. Po
zakonczeniu spalania ogien powinien by¢ catkowicie wygaszony, bez pozostawienia tlacych sie czesci.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wzgledy zmusity Wykonawce do odstgpienia od spalania lub jego
przerwania, a hagromadzony materiat do spalenia stanowi przeszkode w prowadzeniu innych prac, Wykonawca
powinien usung¢ go w miejsce tymczasowego sktadowania lub w inne miejsce zaakceptowane przez Inzyniera,
w ktorym bedzie mozliwe dalsze spalanie.

Pozostatosci po spaleniu powinny by¢ usuniete przez Wykonawce z terenu budowy. Jesli pozostatosci
po spaleniu, za zgoda Inzyniera, sg zakopywane na terenie budowy, to powinny by¢ one ukiadane w warstwach.
Kazda warstwa powinna by¢ przykryta warstwg gruntu. Ostatnia warstwa powinna by¢ przykryta warstwa gruntu
0 grubosci co najmnigj 30 cm i powinna by¢ odpowiednio wyréwnana i zageszczona. Pozostalosci po spaleniu
nie moga by¢ zakopywane pod rowami odwadniajacymi ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktorych odbywa sie
przeptyw wod powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Sprawdzenie jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia roslinnosci,
wykarczowania korzeni i zasypania doldw. Zageszczenie gruntu wypelniajgcego doly powinno spekniaé
odpowiednie wymagania.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowa robét zwigzanych z usunieciem drzew jest sztuka.
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8. ODBIOR ROBOT

Odbiorowi rob6t zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykarczowanych
pniach, przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Platnos¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.

Cena wykonania robét obejmuije:

e wyciecie i wykarczowanie drzew

* wywiezienie pni, karpiny i gatezi poza teren budowy lub przerobienie gatezi na kore drzewna,
wzglednie spalenie na miejscu pozostatosci po wykarczowaniu,

e zasypanie dotdw,

e uporzadkowanie miejsca prowadzonych robdt.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuija.
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A-4: OCHRONA ISTNIEJACYCH DRZEW W OKRESIE BUDOWY

1. WSTEP.
1.1. Nazwa zamowienia

Zagospodarowanie terendw sportowych przy ulicy Hallera w Imielinie.
1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowany przy
Zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt 1.1.

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t budowlanych zwigzanych z ochrong istniejacych drzew w okresie prowadzonych
prac budowlanych.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad wykonania i odbioru robét zwigzanych z
ochrong i zabezpieczeniem istniejacych drzew zlokalizowanych:

* w pasie wykonywania budowlanych robot, ktore dokumentacja projektowa, ST lub Inzynier

przewiduje pozostawi¢ po zakonczeniu budowy,

e na terenie tymczasowych drog dojazdowych do placu budowy, placow manewrowych i zaplecza
budowy, z uwzglednieniem tymczasowego zabezpieczenia na okres budowy, stalego
zabezpieczenia na okres po zakonczeniu budowy i pielegnacji drzew uszkodzonych w czasie
prowadzenia robo6t

1.3. Prace towarzysz ace i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogolne”
niniejszego opracowania.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg
Projektowa, ST i poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia zostaly
podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogoéine™ niniejszego opracowania.

15.  Nazwyikody

1.5.1 Grupa robot:
Przygotowanie terenu pod budowe (45100000-8)
1.5.2 Klasa robdt:
Roboty w zakresie burzenia i rozbidrki obiektéw budowlanych (45110000-1)
1.5.3 Kategoria robadt:
Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne (45111000-8)
Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe
i roboty ziemne (45111200-0)

1.6.  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogdine".
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« Drzewo - roslina wieloletnia drzewiasta o silnie zdrewniadlym pedzie gtéwnym (pniu).

e Korona—gorna czes¢ drzewa utworzona przez jego pedy boczne.

e Ziemia urodzajna — ziemia posiadajgca wiasciwosci zapewniajgce roslinom prawidtowy rozwo;.

* Forma pienna — forma drzew z pniami wysokosci od 1,8 do 2,2 m, z wyraznym nie przycietym
przewodnikiem i uformowang korona.

*  Bryla korzeniowa — uformowana bryla ziemi z przerastajgcymi jg korzeniami rosliny.

2. MATERIALY

Przy ochronie i zabezpieczeniu istniejacych drzew w okresie budowy mozna stosowaé nastepujace
materialy:

a) materiaty do wykonania tymczasowej ochrony drzew, jak:

« deski iglaste grubosci min. 20 mm, stupki drewniane, zerdzie, itp.,

e maty stomiane,

e zuzyte opony samochodowe,

e drut, taSme stalowa, gwozdzie,

e wode,

b) materiaty do wykonania statych konstrukcji ochronnych wokét drzew jak:

« mury kamienne, np. z kamienia famanego na zaprawie badz na sucho,

e mury betonowe i ew. zelbetowe,

«  mury klinkierowe, z betonowej kostki brukowej, ew. ceglane iinne,

» pomosty zabezpieczajgce z rusztow stalowych, ptyt betonowych, z ew. stopami fundamentowymi

itp.,
¢) materialy pielegnacyjne drzew uszkodzonych, jak:

e preparaty emulsyjne, powierzchniowe,

»  srodki impregnujace,

* wode.

Materialy stosowane do tymczasowej ochrony drzew i materialy pielegnacyjne powinny by¢
zaproponowane przez Wykonawce i zaakceptowane przez Inzyniera. Wymagania dotyczace materiatéw do
wykonania statych konstrukcji ochronnych wokoét drzew, powinny odpowiada¢ ustaleniom dokumentaci
projektowej, a w przypadku ich braku lub niepetnych danych moga odpowiada¢ wymaganiom SST.

Zaleca sig, aby:

» elementy stalowe byly ocynkowane Iub w inny sposob zabezpieczone przed korozja,

e beton do drobnych elementéw miat klase co najmniej B 35.

3. SPRZET

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca, w zaleznosci od potrzeb, powinien wykaza¢ sie mozliwoscig
korzystania ze sprzetu dostosowanego do przyjetej metody robdt:
a) sprzetu do tymczasowej ochrony drzew:
e recznego sprzetu do prac ziemnych jak szpadle, dragi, fopaty,
e samochodu skrzyniowego do transportu,
e sprzetu do podlewania, z ew. przewoznymi zbiornikami do wody, ew. wiadrami, konewkami,
*  Wyposazenia pomocniczego, drobnych narzedzi, drabin itp.,
b) sprzetu do wykonania statych konstrukcji ochronnych wokét drzew:
e wg ustalen SST wymienionych w punkcie 2,
C) sprzetu do pielegnacji drzew uszkodzonych:
e  recznego sprzetu pomaocniczego, jak: pity, sekatory, diuta, noze, skrobaki,
*  recznego sprzetu do robét ziemnych, jak szpadle, topaty itp.

Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjach
producentow lub propozycji Wykonawcy i powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.
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4. TRANSPORT

Materialy do wykonania rob6t mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem 2z innymi materialami i nadmiermym
zawilgoceniem lub wysuszeniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykonywania robot

Sposdb wykonania rob6t powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektowg i ST. W przypadku braku
wystarczajagcych danych mozna korzystaC z ustalen podanych w niniejszej specyfikacji oraz z informacji
podanych w zalgcznikach.

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robét obejmuija;

1. roboty przygotowawcze,

2. roboty zabezpieczajace drzewo lub czynnosci pielegnacyjne,

3. roboty wykonczeniowe.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robét nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lub wskazan
Inzyniera:
» ustali¢ lokalizacje drzewa podlegajacego zabezpieczeniu,
» szczegblowo wytyczy¢ roboty z danymi wysokosciowymi przy statych obiektach zabezpieczajgcych
drzewa,
e usunac¢ przeszkody, np. drzewa, krzaki, elementy ogrodzen itd.

5.3. Tymczasowe zabezpieczenie drzew, na okres budo  wy

Tymczasowe zabezpieczenie drzew, ktdre pozostang w terenie po zakonczeniu robot drogowych, a s
narazone na uszkodzenia w czasie robét budowlanych, wymaga wykonania wszystkich czynnosci:

e wsposbb uniemozliwiajacy uszkodzenie mechaniczne drzew,

« tylko recznie w zasiegu korony drzewa i w odlegtosci co najmniej 2 m na zewnatrz od obrysu korony

drzewa, przy czym wyjatkowe zastosowanie sprzetu mechanicznego wymaga zgody Inzyniera.

W zasiegu korony drzewa i w odlegtosci co najmniej 2 m na zewnatrz od obrysu korony drzewa (lub w
strefie 4 x 4 m wokdt drzewa) nie powinno dopuscic sie do:

* wykonania placow skladowych i drég dojazdowych,

e poruszania sie sprzetu mechanicznego,

» skladowania materiatéw budowlanych,

e Zmian poziomu gruntu.

Zaleca sie, aby w strefie do 10 m od pnia drzewa nie skladowa¢ cementu, kruszywa, olejow, paliw i
lepiszcz.

Zaleca sie, aby roboty ziemne w obrebie korzeni drzewa nie bylty prowadzone w okresie wegetacji roslin,
a szczegolnie w okresie letnim. Najkorzystniejszym okresem do wykonania tych robdt sg miesigce od
pazdziernika do kwietnia.

Zaleca sie, aby czasowe wykopy instalacyjne wykonywane w strefie korzeniowej drzew byly
wykonywane wylgcznie recznie. Za deskowaniem czasowego waskiego wykopu powinno sie wykona¢ ostone
korzeni w formie szczeliny o szerokosci 0,3 + 0,5 m i gtebokosci 1,5 + 2,0 m wypetnionej kompostem i torfem.
Wskazane jest wykonanie takiej ostony rok wczesniej niz wiasciwy wykop. Z oston takich mozna zrezygnowac
pod warunkiem wykonania robét instalacyjnych poza okresem wegetacji roslin.

Zabezpieczenie drzewa na okres budowy drogi powinno obejmowac:

+ owiniecie pnia matami stomianymi (np. w ilosci 4 m? na jeden pien) lub zuzytymi oponami

samochodowymi, a nastepnie oszalowanie ich deskami do wysokosci pierwszych gatezi. Dolna
czes¢ kazdej deski powinna opiera¢ sie na podiozu, bedac lekko wkopang w grunt lub obsypang
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ziemig. Oszalowanie powinno byé otoczone opaskami z drutu lub tasmy stalowej w odlegtosci
wzajemnej co 4060 cm,

*  przykrycie odkrytych korzeni matami stomianymi w iloéci okolo 4 m® na jedno drzewo,

+ podlewanie drzewa woda w ilosci okoto 20 dm® na jedno drzewo przez caly okres trwania rob6t, w
zaleznosci od warunkéw atmosferycznych oraz wskazan Inzyniera.

Po zakonczeniu robét nalezy wykona¢ demontaz zabezpieczenia drzewa, obejmuijacy:

* rozebranie konstrukcji zabezpieczajacej drzewo,

* usuniecie materialdw zabezpieczajgcych,

* lekkie spulchnienie ziemi w strefie korzeniowej drzewa.

5.4. Pielegnacja drzew, uszkodzonych w czasie prowadzeniarob 6t budowlanych

Drzewa uszkodzone w czasie prowadzenia rob6t powinny by¢é natychmiast poddane zabiegom
pielegnacyjnym.
Nalezy wykona¢ nastepujace zabiegi pielegnacyjne uzaleznione od rodzaju uszkodzenia:
a) przy uszkodzeniu korzeni:
e zmniejszy¢ korone drzewa, proporcjonalnie do ubytku korzeni,
« wykona¢ ciecia sanitarne korzeni pod katem prostym, dokonujac ciecia tam, gdzie zaczyna sie
korzen zdrowy (Zywy),
» zabezpieczy¢ powierzchnie ran preparatem impregnujacym,
e posypac gleba na biezaco zabezpieczone korzenie,
e zastgpi¢, przynajmniej w najblizszym otoczeniu uszkodzonych korzeni, dotychczasowg ziemie glebg,
bardziej zasobng,
b) przy uszkodzeniu galezi:
« wykonywa¢ ciecia galezi o srednicy powyzej 3 cm zawsze trzyetapowo,
« zabezpieczy¢ natychmiast powstalg rane po usunieciu zywej gatezi:
0 o $rednicy do 10 cm, zasmarowujgc W catosci preparatem o dziataniu powierzchniowym,
0 o Srednicy ponad 10 cm, zabezpieczajac dwusktadnikowo, tj. krawedzie rany (miejsca, z
ktérych bedzie wyrastata tkanka zywa — kalus) i drewno czynne (pierscien o grubosci 1,5 + 2
cm) — srodkiem o dziataniu powierzchniowym, a pozostalg czes$¢ rany wewnatrz pierscienia
— srodkiem impregnujacym,
C) przy ubytkach powierzchniowych:
wygtadzi¢ i uformowaé powierzchnie rany,
e uformowa¢ krawedz rany (ubytku),
» zabezpieczy¢ calg powierzchnie rany, z tym, ze swieze rany zabezpieczyC jedynie przez
zasmarowanie W catosci preparatem emulsyjnym, powierzchniowym

5.5. Roboty wyko nhczeniowe

Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa i ST. Do robot
wykonczeniowych nalezg prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robét do istniejgcych warunkéw
terenowych, takie jak:

» odtworzenie przeszkdd czasowo usunietych,

* niezbedne uzupetnienia zniszczonej w czasie robot roslinnosci, np. zatrawienia,

« roboty porzadkujgce otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Badania przed przyst apieniem do robo6t

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien:

* uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajgce wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania (aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnosci, deklaracie zgodnosci, ew. badania
materialdw wykonane przez dostawcow itp.),

* ew. wykona¢ wiasne badania wiasciwosci materiatow przeznaczonych do wykonania robét,
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e sprawdzi¢ cechy zewnetrzne gotowych materiatdw z tworzyw i prefabrykowanych.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacii.

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Badania wykonania tymczasowej ochrony drzew

Badania wykonania tymczasowej ochrony drzew dotyczg sprawdzenia:

* oObudowy drzewa w zakresie spetiania warunkOw zabezpieczenia przed uszkodzeniami

mechanicznymi,

e zaopatrzenia drzewa w wode i powietrze,

e ewentualnych uszkodzen drzewa, w tym pnia, korzeni i konaréw, w czasie robo6t zabezpieczajgcych.
6.2.2. Badania robét pielegnacyjnych drzew uszkodzonych

Raoboty pielegnacyjne drzew uszkodzonych w czasie budowy polegajg na sprawdzeniu:

« prawidtowosci wykonania cie¢ (korony, korzeni, galezi),

e poprawnosci wykonania zabezpieczen uszkodzonych fragmentow drzewa (ran),

« zabezpieczen glebg uszkodzonych korzeni,

e  stopnia zaopatrzenia drzewa w wode i powietrze.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowg jest sztuka zabezpieczonego drzewa.
8. ODBIOR ROBOT

Odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
a) w zakresie robot statego zabezpieczenia drzew — roboty okreslone w odpowiednich SST
b) w zakresie rob6t pielegnacyjnych drzew uszkodzonych — ciecie i zabezpieczenie uszkodzonych
korzeni oraz wymiana gruntu w najblizszym otoczeniu uszkodzonych korzeni.

9. PODSTAWA PtATNO SCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej
Cena zabezpieczenia 1 sztuki drzewa obejmuije:
e roboty przygotowawcze, pomiarowe,
* pozyskanie miejsca skladowania materiatow,
» dostarczenie materiatow i sprzetu,
« wykonanie zabezpieczenia drzewa lub pielegnacji drzewa uszkodzonego, zgodnie z wymaganiami
dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej,
*  przeprowadzenie pomiardw i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
e odwiezienie sprzetu,
» uporzadkowanie terenu robot.
9.2. Sposodb rozliczenia robot tymczasowychipract  owarzysz acych
Cena wykonania robét okreslonych niniejsza SST obejmuije:
* roboty tymczasowe, ktére sg potrzebne do wykonania robét podstawowych, ale nie sg
przekazywane Zamawiajacemu i S usuwane po wykonaniu rob6t podstawowych,
e prace towarzyszace, ktére sg niezbedne do wykonania robét podstawowych, niezaliczane do robét
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Zasady ochrony srodowiska w drogownictwie. Dziat 4. Ochrona srodowiska w budowie drég. GDDP, Warszawa
2002 (projekt)
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A-5: ZDJECIE WARSTWY HUMUSU

1. WSTEP.
1.1. Nazwa zamowienia

Zagospodarowanie terendw sportowych przy ulicy Hallera w Imielinie.
1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru zdjecia
warstwy humusu o grubosci ~20 cm, wykonywanych w ramach rob6t przygotowawczych.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji w/w robét.
1.3. Prace towarzysz ace i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaty podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogoéine"
niniejszego opracowania.

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg,
Projektowa, ST i poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia zostaly
podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogolne" niniejszego opracowania.

15.  Nazwyikody

1.5.1 Grupa robét:

Przygotowanie terenu pod budowe (45100000-8)
1.5.2 Klasa robot:

Roboty w zakresie burzenia i rozbidrki obiektow budowlanych (45110000-1)
1.5.3 Kategoria robot:

Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne (45111000-8)

Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne (45111200-0)
1.6.  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogadine".

2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET
Do wykonania robo6t zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu lub/i darniny nie nadajacej sie do

powtdrnego uzycia nalezy stosowac:
* réwniarki,
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e spycharki,

* lopaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robét ziemnych - w miejscach, gdzie
prawidiowe wykonanie robét sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,

» koparki i samochody samowyladowcze - w przypadku transportu na odlegtos¢ wymagajaca
zastosowania takiego sprzetu.

Do wykonania robét zwigzanych ze zdjeciem warstwy darniny nadajacej sie do powtérnego uzycia,

nalezy stosowac:
¢ noze do ciecia darniny
e lopaty i szpadle.

4. TRANSPORT

Humus nalezy przemieszczaC z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo transportem
samochodowym. Wybor srodka transportu zalezy od Wykonawcy.

5. WYKONANIE ROBOT

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia przy umachianiu skarp,
zakladaniu trawnikOw, sadzeniu drzew i krzewow oraz do innych czynnosci nie okreslonych w dokumentagcii
projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub
wskazaniami Inzyniera.

Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spycharek. W wyjatkowych
sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajgce dla prawidtowego wykonania rob6t, wzglednie
moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa robét (zmienna grubos¢ warstwy humusu, sasiedztwo budowdi),
nalezy dodatkowo stosowac reczne wykonanie robét, jako uzupetienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni catlego pasa robét ziemnych oraz w innych miejscach
okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inzyniera.

Grubos¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od glebokosci jego zalegania, wysokosci nasypu,
potrzeb jego wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, SST
lub wskazana przez Inzyniera, wedlug faktycznego stanu wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowit
podstawe do rozliczenia czynnosci zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy skladowac w regularnych pryzmach. Miejsca skladowania humusu powinny byé
przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem
przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowa¢ humusu w czasie intensywnych opaddéw i bezposrednio po nich, aby
unikna¢ zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Sprawdzenie jakosci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia humusu.
7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w ST ,Wymagania ogdlne” pkt. 7. Jednostka obmiaru jest m?
(metr kwadratowy) wykonanego zdjecia wierzchniej warstwy humusu.

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru rob6t dokonuje Inzynier na zasadach okreslonych w ST ,Wymagania ogolne™ pkt. 8.
9. PODSTAWA PLATNO SCI
Cena 1 m” wykonania rob6t obejmuije:

«  zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdtuz drogi lub odwiezieniem na odklad,
«  zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i skladowaniem jej w regularnych pryzmach.
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10. NORMY | PRZEPISY ZWIAZANE

[1] PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow
[2] PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntéw
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ROBOTY W ZAKRESIE PRZYGOTOWANIA TERENU POD BUDOWE | ROBOTY ZIEMNE
(Kod CPV 45111200-0)

ROBOTY ZIEMNE

A-6: WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP.
1.1. Nazwa zamowienia

Zagospodarowanie terenow sportowych przy ulicy Hallera w Imielinie.
1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t ziemnych przy zagospodarowaniu terendw sportowych przy ulicy Hallera w Imielinie.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji elementéw zagospodarowania terenu i obejmuija;

a) wykonanie wykopdw w gruntach nieskalistych,

b) wykonanie wykopow w gruntach skalistych,

¢) budowe nasypow,

d) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

1.3. Prace towarzysz ace i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaty podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogdéine"
niniejszego opracowania.

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg,
Projektowa, ST i poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia zostaly
podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogolne" niniejszego opracowania.

15.  Nazwyikody

1.5.1 Grupa robét:

Przygotowanie terenu pod budowe (45100000-8)
1.5.2 Klasa robot:

Roboty w zakresie burzenia i rozbidrki obiektow budowlanych (45110000-1)
1.5.3 Kategoria robot:

Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne (45111000-8)

Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne (45111200-0)
1.6.  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogaéine".
16.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spetniajgca warunki statecznosci i odwodnienia.
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1.6.2. Wysokos¢ nasypu lub gtebokos¢ wykopu - réznica rzednej terenu i rzednej rob6t ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.
1.6.3. Nasyp niski - nasyp, ktdrego wysokos¢ jest mniejsza niz 1 m.
1.6.4. Nasyp $redni - nasyp, ktdrego wysokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.6.5. Nasyp wysoki - nasyp, ktdrego wysokos¢ przekracza 3 m.
1.6.6. Wykop plytki - wykop, ktérego gtebokosc¢ jest mniejsza niz 1 m.
1.6.7. Wykop $redni - wykop, ktorego gleboko$¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.6.8. Wykop gleboki - wykop, ktdrego glebokos¢ przekracza 3 m.
1.6.9. Bagno - grunt organiczny nasycony woda, 0 malej nosnosci, charakteryzujacy sie znacznym i
diugotrwatym osiadaniem pod obcigzeniem.
1.6.10. Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nie okreslony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.
1.6.11. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spekany o nieprzesunietych blokach, ktérego prébki nie wykazujg,
zmian objetosci ani nie rozpadajg sie pod dziataniem wody destylowanej; majg wytrzymatos¢ na sciskanie Rc
ponad 0,2 MPa; wymaga uzycia srodkow wybuchowych albo narzedzi pneumatycznych lub hydraulicznych do
odspojenia.
1.6.12. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone w obrebie pasa robét drogowych.
1.6.13. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone poza pasem rob6t drogowych.
1.6.14. Odkiad - miejsce wbudowania lub skladowania (odwiezienia) gruntbw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypow oraz innych prac zwigzanych z trasg
drogowa.
1.6.15. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujgca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg
Wzoru

IS:pd/ Pds
gdzie:
Pq - gestos¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (Mg/m3),
Pas - maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, zgodnie z PN-B-04481:1988 [2],
sluzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/m?).

1.6.16. Wskaznik réznoziarmistosci - wielko$¢ charakteryzujgca zageszczalnos¢ gruntdw niespoistych,
okreslona wg wzoru:
U=deo/ di1o
dso - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60% gruntu, (mm),
dy - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10% gruntu, (mm).

1.6.17. Wskaznik odksztalcenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujgca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg
Wwzoru:
|0:E2/ El
gdzie:
E1 - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S- 02205:1998,
E2 - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtdrnym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Podziat gruntéw

Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci podaje tablica 1.
Tablica 1. Podzial gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci wg PN-S-02205:1998 [4]

Lp. | Wyszezegolnienic | Jed- Grupy gruntow
wlaseiwosei nostki [niewysadzinowe [watpliwe wysadzinowe

| Rodzaj gruntu —  IUINOSZ — piasek pylasty | malo wysadzinowe
niegliniasty —  zwietrzelina — glina piasz-
—  Zwir gliniasta czysta zwiezla,
: i glina  zwiezla,
— pospolka — Iumosz o <o
: el wriiby olimiasty glina pylasta

— piasek gruby gliniasty A
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— piasek Sredni |- zwir glinjasty | _ 5 piaszczys-
— piasek drobny |- pospolka ty, il pylasty
— 7uzel glmiasta bardzo wysadzinowe
nierozpadowy — piasek gliniasty
— pyl. pyl piasz-
czysty
— glina piasz-
czysta.  glina,
glina pylasta
— il warwowy
2 Zawartosc
czastek %
< 0,075 mm - 15 od 15 do 30 = 30
<0,02 mm -3 od 3 do 10 > 10
3 Kapilarnos¢
bierna Hy, m <10 >1.0 ~ 1.0
4 Wskaznik
piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <25

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypoéw. Grunty przydatne do budowy nasypow moga by¢ wywiezione poza
teren budowy tylko wowczas, gdy stanowig nadmiar objetosci rob6t ziemnych i za zezwoleniem Inzyniera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopdéw, nie bedac nadmiarem objetosci robét
ziemnych, zostaly za zgodg Inzyniera wywiezione przez Wykonawce poza teren budowy z przeznaczeniem
innym niz budowa nasypow lub wykonanie prac objetych kontraktem, Wykonawca jest zobowigzany do
dostarczenia réwnowaznej objetosci gruntow przydatnych ze Zrédet wiasnych, zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypow powinny by¢ wywiezione przez Wykonawce na
odkitad. Zapewnienie terenéw na odkiad nalezy do obowigzkow Zamawiajacego, o ile nie okreslono tego inaczej
w kontrakcie. Inzynier moze nakaza¢ pozostawienie na terenie budowy gruntdw, ktérych czasowa
nieprzydatnosé wynika jedynie z powodu zamarzniecia lub nadmiernej wilgotnosci.

3. SPRZET
3.1. Sprzet do robét ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykazaé sie mozliwoscig korzystania
Z nastepujacego sprzetu do:

* odspajania i wydobywania gruntdw (narzedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki,
koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

e jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntdw (spycharki, zgarniarki, réwniarki,
urzadzenia do hydromechanizaciji itp.),

» transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociagi itp.),

e sprzetu zageszczajgcego (walce, ubijaki, plyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT
4.1. Transport gruntow

Wybor srodkow transportowych oraz metod transportu powinien byé dostosowany do rodzaju gruntu
(materiatu), jego objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odlegtosci transportu. Wydajnos¢ srodkow
transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i
wbudowania gruntu (materiatu).
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Zwiekszenie odleglosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze byé podstawg roszczen
Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaplaty za transport, o ile zwiekszone odlegiosci nie zostaly wczesniej
zaakceptowane na pismie przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Dokladno $¢€ wykonania wykopdw i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny by¢ wieksze
niz £ 10 cm. Roznica w stosunku do projektowanych rzednych rob6t ziemnych nie moze przekracza¢ + 1 cmi -3
cm.

Szerokos¢ gornej powierzchni korpusu nie moze réznic¢ sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz £ 10
cm, a krawedzie korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno r6zni¢ sie od projektowanego o wiecej niz 10% jego wartosci wyrazonej
tangensem kata. Maksymalne nierdwnosci na powierzchni skarp nie powinny przekracza¢ + 10 cm przy
pomiarze fatg 3-metrowa, albo powinny by¢ spetnione inne wymagania dotyczace nieréwnosci, wynikajace ze
sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

W gruntach skalistych wymagania, dotyczace réwnosci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i
rownosci skarp, powinny by¢ okreslone w dokumentacji projektowej i SST.

5.2. Odwodnienia pasa robét ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowigcych elementy systemow odwadniajgcych, ujetych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagajg tego warunki terenowe, wykonac urzadzenia,
ktére zapewnig odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar robét ziemnych tak, aby
zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowigzek takiego wykonywania
wykopdw i nasypdw, aby powierzchniom gruntu nadawac¢ w catym okresie trwania robét spadki, zapewniajace
prawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, ktére spowoduije ich diugotrwalg
nieprzydatnosé, Wykonawca ma obowigzek usuniecia tych gruntow i zastgpienia ich gruntami przydatnymi na
wiasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony Zamawiajacego za te czynnosci, jak rowniez za
dowieziony grunt.

5.3. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwiac jego prawidtiowe odwodnienie w catym okresie trwania
robot ziemnych. Wykonanie wykopdw powinno postepowac w kierunku podnoszenia sie niwelety.

W czasie robot ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podiuzny i nada¢ przekrojom
poprzecznym spadki, umoZzliwiajgce szybki odptyw wod z wykopu. O ile w dokumentacji projektowej nie zawarto
innego wymagania, spadek poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie
mniejszy niz 2% w przypadku gruntdw niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wptyw kolejnosci i sposobu
odspajania gruntbw oraz terminbw wykonywania innych rob6t na spetnienie wymagan dotyczacych
prawidiowego odwodnienia wykopu w czasie postepu robét ziemnych.

Zréadka wody, odstoniete przy wykonywaniu wykopdw, nalezy ujaé w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i
gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Badania i pomiary w czasie wykonywaniarob6tz  iemnych

6.1.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami specyfikacii
okreslonymi w pkcie 5 oraz z dokumentacjg projektowa.

Szczeg0lng uwage nalezy zwrdci¢ na:

* wlasciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych,
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« wlasciwe ujecie i odprowadzenie wysiekdw wodnych.
6.2. Badania do odbioru korpusu ziemnego

6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiarow wykonanych robot ziemnych

Lp. [Badana cecha Minimalna czgstotliwosé badan 1 pomiarow
1 Pomiar szerokosci korpusu|Pomiar tasma, szablonem, lata o dlugosci 3 m 1
ziemnego poziomica lub niwelatorem, w odstgpach co 200 m na
2 Pomiar  szerokosci  dna| prostych, w punktach gléwnych tuku, co 100 m na
rowow lukach o R = 100 m co 50 m na lukach o R <100 m
3 Pomiar rz¢dnych | oraz w migjscach, ktére budza watpliwosel
powierzchni korpusu
ziemnego
4 Pomiar pochylenia skarp
5 Pomiar réwnosci
powierzchni korpusu
6 Pomiar roéwnosci skarp
7 Pomiar spadku podluznego | Pomiar niwelatorem rzednych w odstepach co 200 m
powierzehni korpusu lub dna | oraz w punktach watpliwych
rowu
8 Badanie zageszezenia gruntu | Wskaznik zageszezenia okreslaé¢ dla kazdej ulozone;
warstwy lecz nie rzadziej niz w trzech punktach na
1000 m” warstwy

6.2.2. Szerokos¢ korpusu ziemnego

Szerokos$¢ korpusu ziemnego nie moze roznic sie od szerokosci projektowanej o wigcej niz + 10 cm.

6.2.3. Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie moga rézni¢ sie od rzednych projektowanych o wiecej niz -3 cm
lub +1 cm.

6.2.4. Rownos¢ korony korpusu

Nieréwnosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone fatg 3-metrowa, nie moga przekracza¢ 3cm.

6.2.5. Spadek podiuzny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podtuzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatorem
rzednych wysokosciowych, nie moze dawaé réznic, w stosunku do rzednych projektowanych, wiekszych niz -3
cmlub +1 cm.

6.2.6. Zageszczenie gruntu

Wskaznik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien byé zgodny z
zatlozonym dla odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gruntéw dla ktérych nie mozna okresli¢ wskaznika
zageszczenia nalezy okreslic wskaznik odksztatcenia lo, zgodnie z normg PN-S-02205:1998.

6.3. Zasady post epowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spetniajgce wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, zostang
odrzucone. Jesli materialy nie spetniajgce wymagan zostang wbudowane lub zastosowane, to na polecenie
Inzyniera Wykonawca wymieni je na wiasciwe, na wiasny koszt.

Wszystkie roboty, ktore wykazujg wieksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 5 i 6 specyfikacii
powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

Na pisemne wystgpienie Wykonawcy, Inzynier moze uzna¢ wade za nie majaca zasadniczego wphlywu
na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wielkoS¢ potracen za obnizong jakosc¢.




KOSZT-BUD SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT Str. 63

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest m* (metr szescienny) wykonanych rob6t ziemnych.
8. ODBIOR ROBOT

Roboty ziemne uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ,Wymagania ogoine”.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow
2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prébek gruntow

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej

4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

5. PN-1ISO10318:1993 Geotekstylia — Terminologia

6. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne

7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podioza
przez obcigzenie plytg

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

10. Wykonanie i odbiér rob6t ziemnych dla drég szybkiego ruchu, IBDIM, Warszawa 1978.

11. Instrukcja badan podioza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP,Warszawa 1998.
12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.

13. Wytyczne wzmacniania podioza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Warszawa 2002.
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A-7: WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALISTYCH

1. WSTEP.
1.1. Nazwa zamowienia

Zagospodarowanie terenow sportowych przy ulicy Hallera w Imielinie.
1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych

Przedmiotem niniejszej Szczegdlowej Specyfikacji Technicznej (SST) sgq wymagania dotyczace
wykonania i odbioru wykopow w gruntach nieskalistych na potrzeby wykonania zagospodarowania terendw
sportowych przy ul. Hallera w Imielinie.

Przed przystapieniem do robot wkasciwych nalezy wykona¢ makroniwelacje terenu.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji wiw robét.
1.3. Prace towarzysz ace i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogolne”
niniejszego opracowania.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg
Projektowa, ST i poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia zostaty
podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogoéine™ niniejszego opracowania.

15.  Nazwyikody

1.5.1 Grupa robot:

Przygotowanie terenu pod budowe (45100000-8)
1.5.2 Klasa robdt:

Roboty w zakresie burzenia i rozbidrki obiektéw budowlanych (45110000-1)
1.5.3 Kategoria robadt:

Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne (45111000-8)

Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne (45111200-0)
16.  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogdine".

2. MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wystepujacy w podiozu wykopu jest gruntem rodzimym, ktory bedzie stanowit podioze
nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i polsztywnych powinien
charakteryzowa¢ sie grupg nosnosci G1. Gdy podioze nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupy nosnosci,
nalezy podioze doprowadzi¢ do grupy nosnosci G1 zgodnie z dokumentacjg projektowa i SST.
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3. SPRZET

Opisano w ,WWymagania ogolne”.
4. TRANSPORT

Opisano w ,Wymagania ogdine”.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robot

Sposdb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich statecznos¢ w catym okresie prowadzenia
robét, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidiowego uksztattowania skarp wykopu, ich podciecia lub
innych odstepstw od dokumentaciji projektowej obcigza Wykonawce.

Wykonawca powinien wykonywac wykopy w taki sposob, aby grunty o réznym stopniu przydatnosci do
budowy nasypéw byly odspajane oddzielnie, w spos6b uniemozliwiajacy ich wymieszanie. Odstepstwo od
powyzszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktadem warstw geotechnicznych, wymaga zgody
Inzyniera.

5.2. Wymagania dotycz ace zageszczeniaino $nosci gruntu

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robét ziemnych powinno spetiaé wymagania,
dotyczace minimalnej wartosci wskaznika zageszczenia (Is), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia w wykopach i miejscach zerowych robodt
Ziemnych

Minimalna wartos¢ I
dla:

Strefa korpusu Kategoria ruchu KR3-
KRG

Gorna warstwa o grubosci 20 | 1,00
cm

Na glebokosci od 20 do 50 cm | 1,00
od powierzchni  robot
ziemnych

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spelniajg wymaganego wskaznika
zageszczenia, to przed utozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogesci¢ do wartosci Is, podanych w
tablicyl.

Jezeli wartosci wskaznika zageszczenia okreslone w tablicy 1 nie moga byC osiagniete przez
bezposrednie zageszczanie gruntdw rodzimych, to nalezy podjgé srodki w celu ulepszenia gruntu podioza,
umozliwiajgcego uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika zageszczenia. Mozliwe do zastosowania srodki, 0
ile nie sg okreslone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptacji Inzynierowi.

Dodatkowo mozna sprawdzi¢ no$nos¢ warstwy gruntu na powierzchni rob6t ziemnych na podstawie
pomiaru wtérnego modutu odksztalcenia E2 zgodnie z PN-02205:1998.

5.3. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszczaé ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubos¢ warstwy gruntu (nadkladu)
powyzej rzednych robét ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m.

Z chwilg przystgpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza sie po nim jedynie ruch
maszyn wykonujacych te czynnos¢ budowlana. Moze odbywac sie jedynie sporadyczny ruch pojazdow, ktére
nie spowodujg uszkodzenh powierzchni korpusu.
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Naprawa uszkodzenh powierzchni robét ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej
warunkow obcigza Wykonawce robét ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Kontrola wykonania wykopéw

Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzeniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w
dokumentacji projektowej i SST. W czasie kontroli szczegblng uwage nalezy zwroci¢ na:

a) sposob odspajania gruntow nie pogarszajacy ich wiasciwosci,

b) zapewnienie statecznosci skarp,

¢) odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robot i po ich zakorczeniu,

d) doktadnos¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykoriczenie),

e) zageszczenie gornegj strefy korpusu w wykopie

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarows jest m® (metr sze$cienny) wykonanego wykopu.
8. ODBIOR ROBOT
Opisano w ,Wymagania ogdine”.
9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m* wykopéw w gruntach nieskalistych obejmuie:

e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

* oznakowanie robdt,

« wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odklad, obejmujgce: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wyladunek,

* odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

» profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,

e zageszczenie powierzchni wykopu,

e przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikaciji technicznej,

» rozplantowanie urobku na odktadzie,

» wykonanie, a nastepnie rozebranie drog dojazdowych,

* rekultywacje terenu.
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A-8: REKULTYWACJA TERENU  (Kod CPV 45112330-7)

1. WSTEP.
1.1. Nazwa zamowienia
Zagospodarowanie terenow sportowych przy ulicy Hallera w Imielinie.
1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych
Przedmiotem niniejszej specyfikacji sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z
zakladaniem i pielegnacja trawnikow w rejonie prowadzenia robét.
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji w/w robot.
1.3. Prace towarzysz ace i roboty tymczasowe.
Informacje istotne z punktu widzenia zostaty podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogoélne"
niniejszego opracowania.
Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg,
Projektowa, ST i poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia zostaly
podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogolne" niniejszego opracowania.

15.  Nazwyikody

1.5.1 Grupa robdét:

Przygotowanie terenu pod budowe (45100000-8)

1.5.2 Klasa robét:

Roboty w zakresie burzenia i rozbidrki obiektow budowlanych  (45110000-1)

1.5.3 Kategoria robot:

Roboty w zakresie usuwania gleby (45112000-5)
Rekultywacja terenu (45112330-7)

1.6.  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogdine".
Ziemia urodzajna - ziemia posiadajaca wasciwosci zapewniajace roslinom prawidtowy rozwo;.

2. MATERIALY
21.  Ziemia urodzajna
Ziemia urodzajna, w zaleznosci od miejsca pozyskiwania, powinna posiadaC nastepujgce
charakterystyki:

e Ziemia rodzima - powinna by¢ zdjeta przed rozpoczeciem robot budowlanych i zmagazynowana w
pryzmach nie przekraczajgcych 2 m wysokosci,
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e Ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona na plac budowy - nie moze by¢ zagruzowana,
przeroshieta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie.

2.2.  Nasionatraw
Nasiona traw hajczesciej wystepujg w postaci gotowych mieszanek z nasion r6znych gatunkéw. Gotowa
mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy skiad gatunkowy, klase, numer normy, wg ktorej zostata

wyprodukowana, zdolnos¢ kietkowania.

Zaleca sie zastosowanie gotowe] mieszanki traw dla boisk sportowych. W przypadku dobierania
indywidualnego doboru traw nalezy zastosowac sie do ponizszej tabeli.

Gatunki traw do mieszanek llos¢ nasion w procentach
wagowych
Zycica trwata 10
Kostrzewa czerwona 15
Wiechlina takowa 10
Kostrzewa waskolistna 15
Mietnica pospolita 20
Kostrzewa owcza 20
Wiechlina zwyczajna 10
Razem 100

2.3. Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinny by¢ w opakowaniu, z podanym skladem chemicznym, (zawartos¢ azotu,
fosforu, potasu - N.P.). Nawozy nalezy zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie transportu i
przechowywania.

3. SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonania zieleni powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania
Z nastepujacego sprzetu:

» glebogryzarek, ptugdw, kultywatoréw, bron do uprawy gleby,

« walu kolczatki oraz watu gladkiego do zaktadania trawnikow,

« kosiarki mechanicznej do pielegnaciji trawnikow,

e sprzetu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spycharki gasienicowej, koparki),

4. TRANSPORT

Srodek transportu moze byé dowolny pod warunkiem, ze nie uszkodzi, ani tez nie pogorszy jakosci
transportowanych materiaow.

5. WYKONANIE ROBOT
51  Trawniki
5.1.1. Wymagania dotycz gce wykonania trawnikow

Wymagania dotyczace wykonania rob6t zwigzanych z trawnikami sg nastepujace:
» teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen,
« istniejgce trawniki nalezy zrekultywowac,
« humus pozostaly po wykopach nalezy rozscieli¢ wyrbwnujac istniejace zagtebienia i nieréwnosci,
* przy zakladaniu trawnikbw na gruncie rodzimym kraweznik powinien znajdowa¢ sie 2 do 3 cm nad
terenem,
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teren powinien by¢ wyréwnany i splantowany,

Ziemia urodzajna powinna by¢ rozscielona rowng warstwa i wymieszana z kompostem, nawozami
mineralnymi oraz starannie wyrownana,

przed siewem nasion trawy ziemie nalezy watowa¢ watem gtadkim, a potem watem - kolczatkg lub
zagrabic,

siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne,

okres siania - najlepszy okres wiosenny, najpézniej do potowy wrzesnia na terenie ptaskim nasiona traw
wysiewane sg w ilosci od 1 do 4 kg na 100 m? chyba ze ST przewiduje inaczej,

przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziemig grabiami lub watem kolczatka,

po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ watowana lekkim walem w celu ostatecznego wyréwnania i
stworzenia dobrych warunkéw dla podsigkania wody, jezeli przykrycie nasion nastapito przez watowanie
kolczatka, mozna juz nie stosowac watu gtadkiego,

mieszanka nasion trawnikowych powinna by¢ wykonana wg sktadu podanego w Dokumentacii.

5.1.2. Pielegnacja trawnikow

Najwazniejszym zabiegiem w pielegnaciji trawnikdw jest koszenie:

pierwsze koszenie powinno by¢ przeprowadzone, gdy trawa osiggnie wysokos$¢ 10 cm,

nastepne koszenia powinny sie odbywac w takich odstepach czasu, aby wysokos¢ trawy przed kolejnym
koszeniem nie przekraczata wysokosci 10 do 12 cm,

ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikéw powinno by¢é wykonane z 1 - miesiecznym wyprzedzeniem
spodziewanego nastania mrozow (dla warunkéw klimatycznych Polski mozna przyja¢ pierwsza potowe
pazdziernika),

koszenia trawnikw w calym okresie pielegnacji powinny sie odbywac czesto i w regularnych odstepach
czasu, przy czym czestos$¢ koszenia i wysokosé ciecia nalezy uzaleznia¢ od gatunku wysianej trawy,
chwasty trwale w pierwszym okresie nalezy usuwaé recznie, srodki chwastobojcze o selektywnym
dziataniu nalezy stosowac z duzg ostroznoscia i dopiero po okresie 6 miesiecy od zatozenia trawnika.

Trawniki wymagajg nawozenia mineralnego - okoto 3 kg NPG na 1 ar w ciggu roku. Mieszanki nawozow nalezy
przygotowywac tak, aby trawom zapewnic sktadniki wymagane w poszczegolnych porach roku:

wiosng, trawnik wymaga mieszanki z przewaga azotu,
od potowy lata nalezy ograniczy¢ azot, zwiekszajac dawki potasu i fosforu,
ostatnie nawozenie nie powinno zawierac¢ azotu, lecz tylko fosfor i potas.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Kontrola rob6t

Kontrola w czasie wykonywania trawnikow polega na sprawdzeniu:

0Czyszczenia terenu z gruzu i zanieczyszczen,

okreslenia iloéci zanieczyszczen (w m?),

pomiaru odlegtosci wywozu zanieczyszczen na zwatke,

wymiany gleby jatowej na ziemie urodzajng z kontrolg grubosci warstw rozscielonej ziemi,
llosci rozrzuconego kompostu,

prawidlowego uwatowania terenu,

zgodnosci skladu gotowej mieszanki traw z ustaleniami Dokumentacji Projektowej,
gestosci zasiewu nasion,

prawidiowej czestotliwosci koszenia trawnikdw i ich odchwaszczania,

okresdw podlewania, zwaszcza podczas suszy,

dosiewania ptaszczyzn trawnikow o zbyt malej gestosci wykietkowanych zdziebel.

Kontrola robét przy odbiorze trawnikéw dotyczy:

prawidtowej gestosci trawy (trawniki bez tzw. fysin"),
obecnosci gatunkéw nie wysiewanych oraz chwastow.
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7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowa jest: m? (metr kwadratowy) wykonania trawnikow.
8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, jezeli okazaly sie zgodne z
wymaganiami.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
Cena jednostki obmiarowej wyrazona jest w m?,

10. NORMY | PRZEPISY ZWIAZANE

[1] PN-70/G-98011 Torf rolniczy
[2] PN-86/R-67022 Materiat szkdtkarski. Ozdobne drzewa i krzewy iglaste
[3] PN-87/R-67023 Materiat szkdtkarski. Ozdobne drzewa i krzewy lisciaste

[4] BN-73/0522-01 Kompost fekaliowo - torfowy.
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B. ROBOTY W ZAKRESIE WZNOSZENIA KOMPLETNYCH OBIEKTO W BUDOWLANYCH LUB
ICH CZESCI ORAZ ROBOTY W ZAKRESIE IN ZYNIERII LADOWEJ | WODNEJ

(45200000-9)

1. ROBOTY BUDOWLANE W ZAKRESIE BUDYNKOW
(kod CPV 45210000-2)

1.1 ROBOTY BUDOWLANE W ZAKRESIE BUDOWY WYPOCZYNKOWYCH,
SPORTOWYCH, KULTURALNYCH, HOTELOWYCH | RESTAURACYJNYCH OBIEKTOW

BUDOWLANYCH
(kod CPV 45212000-6)

B-1: ROBOTY BUDOWLANE W ZAKRESIE BUDOWY OBIEKTOW SPORTOWYCH
(Kod CPV 45212200-8)

1. WSTEP.
1.1. Nazwa zamowienia

Zagospodarowanie terendw sportowych przy ulicy Hallera w Imielinie.
1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych

1.2.1. Opis ogdlny rozwi azan projektowych

Podstawg opracowania jest budowa boiska do pitki noznej w nawierzchni z trawy sztucznej wraz z
przykryciem na okres jesienno-zimowy za pomocg hali pneumatycznej (zakres 2 etapu inwestycji) oraz z dwoma
pitkochwytami, przebudowa istniejacego boiska do pitki noznej polegajaca na przesunieciu piyty boiska w
kierunku pétnocnym i montazu pitkochwytu.

Przesunieciu istniejgcej tablicy wynikéw i zabudowie dwoch wiat stadionowych dla zawodnikéw.

Budowa dwaoch boisk do gry w pitke nozng w nawierzchni z trawy naturalnej i boiska do beach soccera w
nawierzchni piaskowej z mozliwosciq podzialu na cztery boiska do siatkowki plazowej. Dodatkowym
wyposazeniem boisk jest projekt masztow oswietleniowych wraz z systemem monitoringu.

Nad istniejaca trybung zaprojektowano zadaszenie. Zostat zaprojektowany tor rolkarski sktadajacy sie z
dwoch petli o diugosci ok. 800m i 188 m. Do projektowanych obiektow doprowadzono chodniki z kostki
betonowej gr. 8cm. Zaprojektowano plac w nawierzchnia mineralnej asfaltowej barwionej w kolorze szarym, na
ktérym zabudowane zostang trzy maszty flagowe i tablica informacyjna, plac wypoczynkowy w nawierzchnia z
kostki betonowej. Projekt przewiduje likwidacje istniejgcego ogrodzenia betonowego i zastgpienia go
ogrodzeniem panelowym o wysokosci 8 mi 1,5 m wraz z bramami i furtka,

1.2.2. Elementy kompozycji przestrzennej
W skiad opracowywanego zalozenia wchodza;

OBIEKTY NOWOBUDOWANE

= Projektowane boisko do gry w pitke nozng, peinowymiarowe (pole gry 105mx68m, pow. wraz z
strefami ochronnymi 74x115m) ze sztuczng hawierzchnia,

= Hala pneumatyczna 74x115m wys. ~20m — zakres 2 etapu inwestycji

= Projektowane 2x boisko mate (pole gry jednego boiska 30m x 52m, pow. wraz z strefami
ochronnymi 35mx57m) do gry w pitke nozng w nawierzchni z trawy naturalnej,

= Projektowane boisko do beach soccera o wymiarach 44mx31m, pole gry 37x27m w nawierzchni
piaskowej z mozliwoscig podziatu na cztery boiska do siatkowki plazowej,

= Projektowany tor rolkarski — petla nr 1 dtugosci ok. 800m, szerokosci 3m w nawierzchni mineralnej
asfaltowej barwionej w kolorze szarym,
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= Projektowany tor rolkarski — petla nr 2 dlugosci 188m, szerokosci 3m w nawierzchni mineralnej
asfaltowej w kolorze szarym,

= Projektowane chodniki szerokosci 3m w nawierzchni z kostki betonowej gr 8cm

=  Projektowany plac w nawierzchni mineralnej asfaltowej barwionej w kolorze szarym pod trzy maszty

flagowe wraz z tablicg informacyjna,

Projektowany pitkochwyt L=69m, H=8m,

Projektowany pitkochwyt L=72, H=8m,

Projektowany pitkochwyt L=66, H=8,

Projektowane zadaszenie istniejgcej trybuny o wysokosci mierzonej od poziomu korony trybuny -

6,0 m, od poziomu terenu ok. 7,80 m, o powierzchni zadaszenia ok. 392,44 n,

Przebudowa schoddw na podest utwardzony,

= Prace zabezpieczajace, czesciowy demontaz i odtworzenie istniejgcych obiektow zelbetowych w

obrebie projektowanego zadaszenia,

Projektowany plac wypoczynkowy w nawierzchni z kostki betonowej gr. 8cm,

Projektowane oswietlenie boisk wraz z systemem monitoringu,

Projektowane oswietlenie parkowe,

Projektowane ogrodzenie h=1,50 m,

Projektowane ogrodzenie h=8,00 m,

Projektowane dwie bramy wjazdowe o szerokosci 3 m, jedng brame przesuwng o szerokosci 5m i

projektowana jedna furtka o szerokosci 1 m,

Przebudowa istniejgcego boiska do gry w pitke nozna,

Przesuniecie tablicy wynikdw,

MontaZz dwdch wiat dla zawodnikéw,

Budowa murkéw oporowych,

OBIEKTY DO ROZBIORKI
Latarnie o$wietleniowe 9 szt.
Demontaz 2 kpl. wiat dla zawodnikow
Istniejace ogrodzenie betonowe h=2m dt. ~459m
Demontaz 3 szt. furtek oraz 1 dwuskrzydiowej
Rozbidrka i odtworzenie fragmentu podestu trybun w celu wykonania fundamentéw zadaszenia
Demontaz istniejgcego pitkochwytu z siatki PP h=4,50m dt. 30m
Demontaz tawki betonowej z siedziskiem z desek szer. 0,5m dt. 8m
Demontaz stupkow na boisku do siatkowki plazowej
Demontaz obudowy stacji przepompowni
Demontaz 2 szt. bramek do pitki noznej
Usuniecie drzew kolidujacych z planowang inwestycjg (wedlug odrebnego opracowania i odrebnej
decyzji administracyjnej)
= Demontaz sieci elektrycznej oswietlenia boiska treningowego, stacji pomp, fragmentu instalacji
nawadniania
= Demontaz istniejacej tablicy wynikdw i rozbidrka istniejacego fundamentu

1.2.3. Rozmieszczenie zespotow funkcjonalnych

Podstawa opracowania jest budowa w czesci potudniowej boiska do pitki noznej w nawierzchni z trawy
sztucznej wraz z montazem za bramkami pilkochwytow o h=8m oraz w okresie jesienno-zimowym
montowaniem hali pneumatycznej. W czesci pdéinocnej przewidziano przesuniecie istniejacej piyty boiska w
kierunku ulicy Hallera i montaz za bramka pdinocng pitkochwytu h= 8m. Od strony wschodniej przewidziano
przesuniecie istniejacej tablicy wynikow i montaz nowych wiat dla zawodnikow. W czesci zachodniej terenu
zaprojektowano dwa mate boiska do gry w pitke nozng w nawierzchni z trawy naturalnej i boisko do beach
soccera w nawierzchni piaskowej z mozliwoscig podziatu na cztery boiska do siatkowki plazowej. Projektowane
boiska wyposazono w maszty oswietleniowe. Nad istniejacg trybung zaprojektowano zadaszenie. Zostat
zaprojektowany tor rolkarski sktadajacy sie z gtéwnej petli o dlugosci ok. 800 m przebiegajacy z przez caly teren
iw czesci zachodniej zaprojektowano drugg petle toru rolkarskiego o diugosci ok. 188 m. Tory rolkarskie
zaprojektowano w nawierzchni mineralnej asfaltowej w kolorze szarym. Do projektowanych obiektow
doprowadzono chodniki z kostki betonowej gr 8cm. W czesci poinocnej zostat zaprojektowany plac w
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nawierzchni mineralnej asfaltowej w kolorze szarym, na ktérym zabudowane zostang trzy maszty flagowe
i tablica informacyjna. W czesci poludniowej zaprojektowano plac wypoczynkowy w nawierzchnia z kostki
betonowej. Projekt przewiduje likwidacje istniejgcego ogrodzenia betonowego i zastgpienia go ogrodzeniem
panelowym o dwdch wysokosciach, 1,5m i8,0m. W czesci wschodniej ogrodzenia zaprojektowano jedne
wejscie na teren skiadajgce sie z bramy o szerokosci 3 m i drugie wejscie sktadajgce sie z bramy przesuwnej o
szerokosci 5 m i furtki wejsciowej o szerokosci 1 m.

1.2.4. Komunikacja piesza i kolowa

Istniejacy wjazd na teren opracowania (pehiacy rowniez funkcje dojs¢) znajduje sie od ul. Hallera.
Istniejacy system komunikaciji pieszo — kolowy prowadzi od istniejgcego zjazdu i zostat zakonczony placem o
wymiarach okoto 39m x 35m. Plac i komunikacja pieszo kolowa zostata wykonana w nawierzchni asfaltowe).
Istniejaca komunikacja piesza faczy istniejace budynki z trybunami, placem i istniejagcym boiskiem do gry w pitke
nozna. Komunikacja piesza zostata wykonana z kostki betonowe;.

Projektowana komunikacja piesza zostata zaprojektowana z kostki betonowej gr. 8cm. i przebiega od
istniejgcego palcu wzdiuz trybun i faczy ze soba projektowane boiska i tor rolkarski.

1.3. Prace towarzysz ace i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogolne”
niniejszego opracowania. Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnosé
z Dokumentacjg Projektowa, ST i poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia zostaly
podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogolne" niniejszego opracowania.

15.  Nazwyikody

1.5.1 Grupa robdét:

Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow (45200000-9)
budowlanych Iub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii

ladowej i wodnej

1.5.2 Klasa robdt:

Roboty budowlane w zakresie budynkow (45210000-2)

1.5.3 Kategoria robadt:

Roboty budowlane w zakresie budowy wypoczynkowych, sportowych,

kulturalnych, hotelowych i restauracyjnych obiektow budowlanych (45212000-6)
Roboty budowlane w zakresie budowy obiektow sportowych (45212200-8)

1.6.  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogadine".

2. MATERIALY

Boisko do pitki no  znej, petnowymiarowe

Zaprojektowano boisko do pitki noznej o wymiarach pola gry dt. 105,0 m i szer. 68,0 m z 3 m pasem
ochronnym wzdhuz linii bocznych oraz 5,0m wzdtuz linii bramkowych.

Boisko wyznaczone jest liniami w kolorze kontrastowym do jego nawierzchni (biatym). Linie pdl boiska
zaprojektowano zgodnie z wymaganiami stawianymi dla obiektdw pitkarskich.

Plyte nalezy wykona¢ w nawierzchni z trawy sztucznej. Nawierzchnie nalezy obramowac obrzezem
elastycznym 8 x 30 cm. Na boisku oprécz linii bocznych i bramkowych rozréznia sie nastepujace elementy:
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= Linia srodkowa — prostopadia do linii bocznych dzielaca boisko na potowy.

= Linie rzutéw karnych wyznaczy¢ w odleglosci 11,0 m od srodka bramki i rownolegle do linii
bramkowej

= Linie strefy zmian zawodnikOw i pole trenera

=  Bramki o wymiarach wewnetrznych 7,32x2,44m, wykonane z profilu aluminiowego malowanego
proszkowo. Bramki nalezy wyposazy¢ w siatki polietylenowe PE mocowane do ramy gtdwnej za
pomoca haczykdw z tworzywa sztucznego. Bramki nalezy na state zamontowac w tulejach do stép
betonowych. Fundamenty pod bramki wykonac z betonu B15 zgodnie z projektem. Bramki nalezy
zakupi¢ jako gotowe elementy posiadajgce zgodnos¢ z przepisami FIFA, PZPN i normg PN-EN
748:2006 oraz certyfikat bezpieczenstwa wydany przez Instytut Sportu; Roboty powinny byc
wykonane zgodnie z instrukcjg montazu poszczegdllnych elementdbw wyposazenia sportowego
dostarczong przez producenta.

Projektowane 2x boisko mate
Zaprojektowano 2 boiska do pitki noznej o wymiarach pola gry dt. 52 m i szer. 30,0 m z 6 m pasem
ochronnym wzdtuz linii bocznych i 2 m pasem pomiedzy boiskami, oraz 2,5m wzdiuz lini bramkowych.
Dodatkowo w poprzek projektowanych boisk wyznacza sie boisko treningowe o wymiarach pola gry dt. 70m i
szer. 52m z 2,5m pasem ochronnym wzdtuz linii bocznych i linii bramkowych.
Boisko wyznaczone jest liniami w kolorze kontrastowym do jego nawierzchni (biatym). Linie pdl boiska
zaprojektowano zgodnie z wymaganiami stawianymi dla obiektéw pitkarskich.
Plyte nalezy wykona¢ w nawierzchni z trawy naturalnej
Nawierzchnie nalezy obramowaé obrzezem elastycznym 8 x 30 cm. Na boisku oprécz linii bocznych i
bramkowych rozr6znia sie nastepujace elementy:
= Linia srodkowa — prostopadta do linii bocznych dzielaca boisko na potowy.
= Linie rzutéw karnych wyznaczy¢ od srodka bramki i rdwnolegle do linii bramkowej
= Linie strefy zmian zawodnikow i pole trenera
= Bramki o wymiarach wewnetrznych 5,00x2,00m, wykonane z profilu stalowego malowanego
proszkowo. Bramki nalezy wyposazy¢ w siatki polietylenowe PE mocowane do ramy giownej za
pomocg haczykow z tworzywa sztucznego. Bramki nalezy na stale zamontowac w tulejach do stép
betonowych. Fundamenty pod bramki wykonac z betonu B15 zgodnie z projektem. Bramki nalezy
zakupi¢, jako gotowe elementy posiadajgce zgodnosc z przepisami FIFA, PZPN i normg PN-EN
748: 2006 oraz ceryfikat bezpieczenstwa wydany przez Instytut Sportu; Roboty powinny byé
wykonane zgodnie z instrukcjg montazu poszczegéinych elementéw wyposazenia sportowego
dostarczong przez producenta

Boisko do beach soccera

Projektowane boisko jest pokryte piaskiem i pole gry ma 37m diugosci i 27m szerokosci, bramki majg
2,2m wysokosci i 5,5m szerokosci. Bramki nalezy umiesci¢ posrodku konicowych linii boiska. Do jej poprzeczek i
stupkéw nalezy zamontowac siatki. Na boisku nie ma linii wyznaczajacych pole karne i srodek boiska, sg tylko
linie ograniczajace boisko. Linie ograniczajace boisko majg 10cm szerokosci i powinny by¢ zrobione z tasmy
kolorze kontrastujgcym z piaskiem. Powinny by¢ one przymocowane przy pomocy kotwic piaskowych i
zaczepione do bramek i stupkéw. Wzdluz boiska wyznacza sie 2m strefe ochronna, natomiast za bramkami
3,5m. Linia $rodkowa i linia konca pola karnego jest wyznaczona przez dwie choragiewki, ktbre sg poza
boiskiem. Pole karne rozpoczyna sie w odlegtosci 9 metrow od bramki. W naroznikach boiska sg 4 czerwone
choragiewki. Choragiewki wyznaczajgce srodek boiska réwniez sg czerwone, a chorggiewki z pola karnego sg
z0tte. Choragiewki powinny mie¢ 1,5m wysokosci (liczac od powierzchni piasku), nie powinny mie¢ ostrych
zakonczen oraz powinny by¢ wykonane z nielamliwego plastiku. Moga by¢ wbite w piasek albo osadzone w
specjalnej podstawie.

Boiska do siatkowki pla  zowej

W obrysie projektowanego boiska do beach soccera zaprojektowano cztery boiska do siatkdwki
plazowej. Pole gry boiska do siatkdwki plazowej wynosi 8,0 x 16,0 m plus strefy ochronne za siatkg 3,0m i wzdiuz
boiska 3,75m.
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Powierzchnia boiska wypetniona jest w spadku od 30,0 do 50,0 cm piaskiem. Pole gry wyznacza sie za
pomoca tasm PCV lub pltéciennych mocowanych do podioza. Boisko nalezy wyposazy¢ w stupki do siatkdwki z
regulowang wysokoscig oraz siatke.

Tor rolkarski

Wokolo istniejgcego terenu projektuje sie tor rolkarski sktadajacy sie z dwoch petli, gdzie pierwsza petla
wynosi okolo 800m diugosci a druga wynosi okoto 188m diugosci. Tor nalezy wykona¢ o szerokosci 3m w
nawierzchni mineralnej asfaltowej barwionej w kolorze szarym.

Wszystkie urz gdzenia sportowe powinny by ¢é wykonywane i montowane przez
wyspecjalizowan g w tym zakresie firm eiposiada ¢ odpowiednie atesty i certyfikaty.

Tablica wynikéw

Istniejaca tablice wynikow nalezy przenies¢ zgodnie z wytycznymi na rysunku zagospodarowania terenu.

Tablica zamontowana jest na stalowej konstrukcji wsporczej, bedacej w stanie ogélnym dobrym, za
wyjatkiem silnie skorodowanych elementow wezla podstawy, ktore nalezy wymieni¢, uzupelnic i zabezpieczy¢
zgodnie z wytycznymi zawartymi w czesci rysunkowe.

Istniejace elementy posadowienia konstrukcji nalezy przyja¢ do usuniecia, teren do rekultywacji. Pod
konstrukcje zaprojektowany zostat nowy fundament — posadowienie bezposrednie na stopie fundamentowe;,
szczegOly wg czesci rysunkowe.

Do tablicy doprowadzi¢ niezbedne instalacje.

Wyposa zenie boiska do pitki no  znej petnowymiarowego , 2 matych boisk do pitkino  znej, boisk
do beach soccera, boiska do siatkéwki pla  zowej

Wszystkie montowane urzadzenia i elementy wyposazenia muszg posiadac atesty i certyfikaty
bezpieczenstwa potwierdzajace, ze zostaly wykonane w oparciu o obowigzujgce normy w tym zakresie oraz
posiada¢ dopuszczenie do stosowania w kontakcie z ludzmi. Wykonanie montazu urzagdzen mogq dokonywac
osoby, firmy przeszkolone w tym celu przez producentéw urzadzen oraz w oparciu o instrukcje montazu,
zalecen, wskazdwek i pod hadzorem dostawcy oraz instytucji dozoru technicznego.

Nalezy uwzgledni¢ zakup i montaz nastepujacych urzadzen i elementéw wyposazenia sportowego.

Rodzaj wyposa zenia llosé

2 szt

Wykonane z owalnego profilu aluminiowego 120x100 mm z podwdjnymi zebrami
wzmacniajacymi. Rama gidwna bramki malowana metodg proszkowa na kolor biaty.
W skiad kompletu wchodza;

0 rama gibwna bramki;

0 tuleje mocujgce wraz z deklami zaslepiajacymi;

0 shlupki odciggowe (wyposazone w oslony) do naprezania siatki, osadzane w

tulejach;
o rama dolna do zamocowania dolnego brzegu siatki, sktadana do gory.
0 siatka do bramki, gr. splotu 3,5 mm PP, gleboko$¢ 2x2m (bramka z odciggami), oko




&
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szesciokatne (plaster miodu), kolor bialy.
Bramki do pitki noznej 5,0 x 2,0 m dla dwoch matych boisk
: 6 szt.
Wykonane z anodowanego profilu aluminiowego owalnego z podwdjnymi zebrami
wzmacniajacymi.
W skiad kompletu wchodza;
0 rama giéwna bramki;
0 tuleje mocujace wraz z deklami zaslepiajgcymi;
0 rama do zamocowania brzegu siatki.
o siatka do bramki, gr. splotu 3,5 mm PP, oko szesciokatne (plaster miodu), kolor
biaty.
Choragiewki dla dwoch maly boisk i dla boiska petnowymiarowego
“=
18 szt.
|
Laska o diugosci 150 cm wykonana z tworzywa sztucznego, choragiewka, Klips.
Mocowanie uchylne wykonane z metalu, montowane na stale ze stupkiem, zakohczone
szpilkg do osadzenia catosci w podiozu.
Linie do pitki noznej plazowej - BEACH SOCCER szer. taSmy 10cm. Linie wykonane z
tworzywa polipropylenowego. Srodek linii oznaczony za pomocg kwadracika o innym
kolorze. Linie mocowane do podioza za pomoca desek przyczepionych na odciggach na
kazdym z rogow. Deski do mocowania 10 wielkosci 20x20cm. Szerokos¢ t_i_émy 10cm
= = e = R~ e ‘:-.,: 2
g 1 kpl.

. =3 Y ok, - S i P
Bramka Aluminiowa do pitki noznej plazowej beach soccer 5,5m x 2,2m, przestawna /

2 kpl.




KOSZT-BUD SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

Str. 77

przenosna. Wymiary bramki 5,5x2,2m, glebokosé 80/150cm (goéra/dot); Rama gidwna
wykonana z profilu aluminiowego owalnego 100/120mm, profil wzmocniony; Bramka
malowana proszkowo, kolor zoity (mozliwy inny kolor za zamowienie). Bramka
przestawna; Pataki tylne, podirzymujgce siatke sktadane, wykonane z rury aluminiowej o
srednice fi40; Zgodnos¢ z przepisami FIFA, PZPN oraz normg PN-EN 748:2006; W
zestawie haczyki do mocowania siatki do ramy gtownej, haczyki wykonane z tworzywa
sztucznego,

u‘/.

Tyczki do pitki noznej plazoWéj beach soccer
Tyczki wykonane z poliweglanu zapewniajace elastycznosc i bezpieczne odksztatcenie,
choragiewka usztywniana wkltadem, stojak zalany betonem w celu stabilizacji stojaka.

6 kpl.
czerwonych i
4 kpl. zotte

Zestaw do siatkdwki plazowej

SIATKA

Siatka umieszczona jest pionowo nad osig linii Srodkowej a jej gorna krawedz znajduje sie
na wysokosci 2,43 m dla mezczyzn i 2,24 m dla kobiet. Wysokosc¢ siatki mierzona jest na
srodku pola gry. Na dwoch koncach siatki (nad liniami bocznymi) wysokos¢ siatki musi
by¢ taka sama i nie moze by¢ wieksza niz 2 cm ponad wysokos¢ przepisowa.

Podczas rozgrywek wysokos¢ siatki dla juniorek i junioréw jest taka sama jak
odpowiednio dla seniorek i senioréw. Podczas rozgrywek miodzikéw wysokosé siatki
wynosi 2,15 m dla mtodziczek i 2,35 m dla miodzikw.

Siatka wykonana jest w formie kwadratowych czarnych oczek o boku 10 cm. Szerokos¢
siatki wynosi 1 m a dhugo$¢ 8,5m ( 25cm po zew. stronach tasm bocznych). Gérna i
dolna czesci siatki obszyta jest po obu stronach tasma, ktéra tworzy odpowiednio 7 cm i 5
cm krawedz na calej diugosci. W gornej czesci siatki linka przesuwa sie wewnatrz oczek.
Stuzy ona do przymocowania siatki do stupkow i odpowiedniego napiecia gornej czesci
siatki. Na kazdym koncu tasmy w dolnej czesci znajduje sie otwor do przewleczenia linki
stuzacej do naciggania siatki. Linka naciggu tasmy dolnej zapewnia przywigzanie siatki do

1 kpl.
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stupkéw i jej napiecie.

KIESZONKI

Pionowo nad liniami bocznymi umocowane sa do siatki dwie kieszonki boczne o diugosci
1 m i szerokosci 5 cm kazda. Obie kieszonki boczne sg mocowane do siatki za pomocg
rzepow.

ANTENKI

Antenka jest to elastyczny pret o diugosci 1,80 m i $rednicy 10 mm wykonany z wiékna
szklanego. Dwie antenki zamocowane sg ha zewnetrznych krawedziach tasm bocznych
po przeciwnych stronach siatki. Gorna czes¢ antenki, wystajgca 80 cm ponad siatke,
pomalowana jest w 10 cm szerokosci paski o kontrastujgcych kolorach. Antenki
traktowane sg jako czes¢ siatki i ograniczajg po bokach przestrzen przejscia (zewnetrzne
krawedzie pola boiska).

SEUPKI

Stupki podtrzymujace siatke osadzone sg w podtozu w odlegtosci od 0,50 — 1,00 m poza
liniami bocznymi. Wysokos$¢ stupkéw wynosi 2,50 nad poziomem boiska. Stupki sg
zaokraglone i gladkie, przytwierdzone do podioza bez linek (odciggow). Wszystkie
urzadzenia stwarzajgce niebezpieczenstwo dla zawodnikéw sg wyeliminowane dzieki
zastosowaniu oston montowanych za pomoca rzepow.

Wiata dla zawodnikow

Konstrukcja nosna wykonana z profili stalowych malowanych proszkowo, rama dolna
zabezpieczona przed korozjg przez cynkowanie ogniowe. Wykonczenie aluminiowe,
pokrycie ze szkla akrylowego lub poliweglanu litego o grubosci 3 mm. Siedziska
plastikowe, kubetkowe. Opcjonalnie kabina moze by¢ wyposazona w podest wykonczony
aluminiowg blachg ryflowang oraz sztuczng trawa. Kabina powinna by¢ przytwierdzona
do podioza. Opcjonalnie: kabina moze by¢ wyposazona w kétka w celu umozliwienia
przetransportowania jej do magazynu.

Wiata posiada 10 miejsc w kabinie.

2 zestawy
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Hala pneumatyczna
1. Specyfikacja techniczna dla systemu podwojnej membrany o maksymalnej wartosci U 1,7W / m2K:
*  Wewnetrzna membrana:
Waga 500 g/ m2 +/- 50 g / m2;
0 Bialy kolor;
0 Odpornosé na ogien minimum b-s2-d0 (EN 13501-1);
0 Minimalna wytrzymatos¢ na rozcigganie membrany wewnetrznej wynosi 2500 N/ 5 cm (osnowa
i watek).
* Zewnetrzna membrana:
Architektura ,, Typ 3,
Waga 1200 gr./m2 +/- 50g / m2;
Bialy kolor;
Zewnetrzna membrana pokryta dwustronnym lakierem PVDF *;
Samoczyszczaca,
Odpornosé na drobnoustroje i grzyby;
Odpornosé na promieniowanie UV;
Dziatanie przy duzym obcigzeniu;
LOW WICK ADDICTIV*
Whytlaczana wysoki potysk;
Membrana zewnetrzna sklasyfikowana jako minimum ognioodpornosci b-s2-d0 (EN 13501-1);
Minimalna wytrzymatoS¢ na rozcigganie tkaniny zewnetrznej wynosi 5600 N / 5 cm (osnowa) i
5400 N /5 cm (watek);
Odpornos¢ na ciepto musi wynosi¢ co najmniej + 70°C i niska -30 °C.
0 Membranowe kieszenie powietrzne 15-25 cm zapewniajg lepszg izolacje dla temperatury
wewnetrznej
2. Specyfikacja techniczna systemu kotwienia:
* Minimalna jakosc stali S275 i ocynkowana ogniowo;
*  Profile (profile L): profile L minimum 100x100x10 mm;
*  Kotwy mechaniczne z systemem srub M20
*Nalezy udokumentowac obliczenia i projekt (jest to wazne, poniewaz nie zawsze powyzsze parametry
s spetniane)
3. Specyfikacja techniczna drzwi obrotowych:
e Minimalny wymiar 240x220 cm ;
«  Zaprojektowany dla oséb niepetnosprawnych;
e Stal ocynkowana ogniowo;
e Dwuwarstwowa kolorowa powioka;
*  Przeszklenia wykonane w catosci ze szkia hartowanego.
4. Specyfikacja techniczna wyjscia awaryjnego min. 6 szt. :
¢ Minimalne wymiary 145 x 240 cm;
e Drzwi jednoskrzydiowe zamykane, wykonane z ocynkowanej na goraco stali;
e Dwuwarstwowa kolorowa powioka;
Srednica okna inspekcyjnego ze szkla hartowanego z termopanu minimum 25 cm;
e 3-punktowy system zamka;
5. Specyfikacja techniczna systemu oswietlenia LED:
»  System oswietlenia posredniego przymocowany do membrany;
*  Minimalna luminancja na boisku 500 lukséw, nalezy poda¢ obliczenia;
e System o$wietleniowy o minimalnej wydajnosci oprawy 159,5 Im /W;
e System o$wietlenia jest zgodny z normami IEC 60598-1: 2014 i IEC 60598-2-5: 2015;
»  System musi posiadac zewnetrzne testowanie lumenow (Przyktad: DIAL) z plikiem do symulacii
(Przykiad DIAL);
« Technologia DALI do sterowania systemem os$wietlenia, Sciemniania swiatta z opcjg 0-100%;
e Centralne rozwigzanie DALI: Oprogramowanie do programowania i sterowania indywidualnym
oswietleniem):

o

OO O0OO0OO0OO0OO0OOO0OOO0OO
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Centrala DALI musi by¢ w peni polaczona i regulowana przez zintegrowany inteligentny system;
Wspélczynnik oddawania barw minimum 73 Ra;

Oprawy przeszty test odpornosci na pitki zgodnie z normami DIN VED 0710-13: 1981 i DIN 18032-3;
Swiatta nie moga przekraczaé obrysu boiska;

Wszystkie elektryczne kable potaczeniowe muszg by¢ zainstalowane nad podtozem o minimalnej
wysokosci 5 metréw;

* system o$wietlenia posredniego jest najnowszym sposobem montowania oswietlenia, pozwala na
szybki montaz i demontaz bez uzycia wysiegnika, nie oslepia uzytkownikow, membrana nie jest
obigzona w szczycie dodatkowym okablowaniem i oprawg lamp oraz jest bardziej estetyczne i
bezpieczne w uzytkowaniu. System plug-in zapewnia zachowanie bardzo krétkiego demontazu.

6. Specyfikacja techniczna urzgdzenia grzewczego — nadmuchowego:

System a utomatyki PLC Siemens ze zintegrowang komunikacjg MODBUS;

PLC musi by¢ podigczony do zintegrowanego inteligentnego systemu (BMS);

Moc cieplna nadmuchiwanego urzadzenia grzewczego: minimum 580 KW;

Moc cieplna palnika min. 550 kW;

Cicha wersja urzadzenia (maksymalnie 60 dB / 8 m);

Paliwo gazowe;

Minimalny przeplyw powietrza 40 000 m3/h

Typ wentylatora: wentylator z napedem bezposrednim (system bez paska), wentylatory napedzane
przez przemiennik czestotliwosci;

Wyposazony w sekcje filtra po swiezej stronie urzgdzenia grzewczego;

Typ: Operacja modulacji LPG

Komin trojwarstwowy

Wyposazony w filtr typu G4;

Cisnienie statyczne 400 Pa wewnatrz hali pneumatycznej;

Automatyczna kontrola cisnienia;

Maksymalny pobor mocy urzgdzenia: 15 kW

Jednostka grzewcza musi by¢ zaprojektowana tak, aby zapewni¢ temperature wewnetrzng
Wynoszacq co najmniej + 10°C. Zewnetrzna temperatura projektowa wynosi -25 °C w sezon ie
Zimowym;

Jednostka wentylacyjna musi by¢ zmontowana z ramag aluminiowg ze zintegrowanymi blachami
stalowymi, izolowanymi panelami z wetny mineralnej, min. grubos¢ panelu 45 mm;

System oddymiania (wewnetrzny) - pofaczenie klap dymowych i inteligentnego systemu;
Pomiary jakosci powietrza (CO2) z danymi na zywo za pomocg inteligentnego systemu

7. Specyfikacja techniczna jednostki bezpieczehstwa wentylacji awaryjney:

Typ: oddzielnie napedzany silnik wysokoprezny;
Minimalny przeplyw powietrza 25.000 m3/ h;
Moc silnika Diesla minimum 7,4 kW;

Minimalna pojemnos¢ zbiornika paliwa 28 litréw;
Gotowy do podigczenia BMS;

8. Specyfikacja techniczna agregatu pradotworczego

Do uzytku zewnetrznego (izolacja akustyczna i wodoodporna obudowa);

Musi oferowac petne wsparcie dla systemu ogrzewania wentylacyjnego i wszystkich innych
urzadzen elektrycznych w przypadku awarii zasilania, z wyjatkiem systemu o$wietlenia;

Musi zapewni¢ minimum 30% mocy gibwnego systemu oswietlenia w przypadku awarii zasilania
podobnego do rezimu oswietlenia awaryjnego.

9. Specyfikacja techniczna inteligentnego systemu monitorowania i kontroli

Pelny system monitorowania:

0 Kamery strumieniowe na zywo (minimum 2 wewnatrz, minimum 2 na zewnatrz) z rejestratorem
danych

0 Wewnetrzna temperatura

0 Stan awaryjnego urzadzenia wentylacyjnego

o0 Stan luminancji wewnetrznej / zewnetrznej
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Stan monitorowania jakosci powietrza (CO2)
Stan ci$nienia
Stan pogody
Stan wiatru
Status opadow
Monitorowanie wysokosci
Monitorowanie wentylacyjnego urzadzenia grzewczego:
Status zapchania filtréw
Stan silnika
Stan palnika
Btad czujnika pomiaru temperatury
Stan falownika czestotliwosci
kiad sterowania:
Kontrola temperatury (ogrzewanie)
Kontrola reziméw (nieobecnosé)
Kontrola scen $wietlnych
Dziatanie harmonogramu
Sterowanie kamerg
Podwaijne sterowanie wentylatorem membranowym
Reczny i automatyczny system sciemniania z kontrolg luminancji (Przyktad DALI)
System musi by¢ bezposrednio pofaczony ze sterownikami PLC gidwnych jednostek
wentylacyjnych, wentylacji awaryjnej z mozliwoscig zapewnienia diagnostyki
e Obsluga aplikacji do monitorowania / facznosci:
0 Inteligentny system musi zapewniaC tgcznoSC za posrednictwem przegladarki internetowej,
aplikacji na I0S i Androida

OO0OO0O0OO0O0O0OO0OCOOO0OOOOOOOOODO

3. SPRZET.

Roboty moga by¢ wykonywane mechanicznie badz recznie. Roboty mozna wykonywac przy uzyciu
sprzetu zaakceptowanego przez Inzyniera.

4. TRANSPORT.

Materiaty i sprzet mogg by¢ przewozone dowolnymi Srodkami transportu zaakceptowanymi przez
Inzyniera, w sposob zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem. Nalezy je umiesci¢ rownomiernie na calej
powierzchni tadunkowej i zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z instrukcjg montazu poszczegdlnych elementow wyposazenia
sportowego dostarczong przez producenta.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badan powinny by¢ zgodne normami. Dostarczone na plac budowy materiaty
nalezy kontrolowa¢ pod wzgledem ich jakosci. Zasady dokonywania takiej kontroli powinien ustalic kierownik
budowy w porozumieniu z Inspektorem nadzoru. Kontrola jakosci polega na sprawdzeniu, czy dostarczone
materiaty i wyroby majg zaswiadczenia o jakosci wystawione przez producenta oraz na sprawdzeniu Wiasciwosci
technicznych dostarczonego wyrobu na podstawie tzw. badan doraznych. Dokumentacja jakosci wyrobow
powinna zawierac:

« certyfikaty lub deklaracje zgodnosci z norma lub aprobatg techniczng w przypadku kazdego z

zastosowanych wyrobéw
» informacje o okresie przydatnosci do stosowania,
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e podstawowa informacije bhp i przeciwpozarowe.
Whyniki badan materiatdw powinny by¢ wpisywane do dziennika budowy akceptowane przez Inspektora
budowy.

6.2. Badania w czasie odbioru

Zakres czynnosci kontrolnych obejmuija;

»  Sprawdzenie prawidtowego wytyczenia montowanych elementow i zasilania.

»  Sprawdzenie prawidtowosci montazu elementow kotwigcych hale pneumatyczna.

e Sprawdzenie prawidlowosci wykonania linii zasilajace;.

e Sprawdzenie prawidtowosci modernizacji stupkdw bramek oraz pozostalych urzadzen wyposazenia
boisk wraz z oceng fatwosci montazu i demontazu.

» Sprawdzenie dziatania elementow systemu grzewczo-nadmuchowego oraz systemu awaryjnego.

e Sprawdzenie poprawnosci montazu wszystkich elementéw (lampy itp.) montowanych do
membrany hali przed jej uruchomieniem (hadmuchaniem).

» Sprawdzenie poprawnosci dziatania wejscia gtdwnego i awaryjnego przed uruchomieniem systemu
grzewczo-nadmuchowego.

7. OBMIAR ROBOT
Ogobine zasady obmiaru robét podano w ST ,Wymagania ogolne" pkt. 7
8. ODBIOR ROBOT

8.1.  Ogodlne zasady odbioru robét.

Przy przekazywaniu Zamawiajgcemu terenu objetego opracowaniem Wykonawca zobowigzany jest
dostarczy¢ Zamawiajacemu nastepujace dokumenty:

e projektowg dokumentacje powykonawcza,

* geodezyjng dokumentacje powykonawcza,

»  protokoty odbioru robét zanikajacych,

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru, jezeli
wykonawca przediozy komplet dokumentow i pozytywne wyniki pomiardw.

8.2.  Odbior robdt zanikaj acychiulegaj acych zakryciu
Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonywany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego toku robét. Odbioru tego dokonuje
Inspektor Nadzoru. Gotowosé¢ danej czesci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowli z
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru.

8.3.  Odbior ostateczny (ko ncowy)
Calkowite zakonczenie rob6t oraz gotowosé do odbioru koncowego bedzie stwierdzone przez
wykonawce wpisem do dziennika budowy. Odbioru ostatecznego dokona komisja wyznaczona przez
Zamawiajacego w obecnosci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy.

8.4.  Odbidr pogwarancyjny
Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
jak w odbiorze ostatecznym.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Ogobine zasady pfatnosci podano w ST ,Wymagania ogéine” pkt 9
Rozliczenie robét — Zgodnie z harmonogramem opracowanym przez Wykonawce i zatwierdzonym
przez Inwestora
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2. ROBOTY INZYNIERYJNE | BUDOWLANE
(kod CPV 45220000-5)

2.1 ROBOTY BUDOLWANE W ZAKRESIE KONSTRUKCJI
(kod CPV 45223000-6)

B-2: ROBOTY KONSTRUKCYJNE ZWYKORZYSTANIEM STALI (45223210-1)

1. WSTEP.
1.1. Nazwa zamodwienia

Zagospodarowanie terendw sportowych przy ulicy Hallera w Imielinie.

1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych

Zakres rob6t obejmuje wykonanie i odbidr robét zwigzanych z wykonaniem i montazem konstrukcji
stalowych zadaszenia nad trybunami.

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot.

1.3. Prace towarzysz ace i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaty podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogoélne"
niniejszego opracowania.

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z Dokumentacjg,
Projektowa, ST i poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia zostaly
podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogolne" niniejszego opracowania.

1.5. Nazwy i kody

1.5.1 Grupa robdét:

Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow (45200000-9)
budowlanych Iub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii

ladowej i wodnej

1.5.2 Klasa robdt:

Roboty inzynieryjne i budowlane (45220000-5)

1.5.3 Kategoria robdt:

Roboty budowlane w zakresie konstrukcji (45223000-6)
Roboty konstrukcyjne z wykorzystaniem stali (45223210-1)

1.6. Okre $lenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogdine".
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2. MATERIALY

Konstrukcja stalowa zadaszenia nad trybunami — materiaty zgodnie z czescig rysunkowsa,

- Profile stalowe — stal S355J2 / S355HJ2,

- Systemy stezen — stal S460,

- Potaczenia srubowe — stal nierdzewna klasy od 8.8 do 12.9 zgodnie z czescig rysunkowa,

- Konstrukcja aluminiowa — kompletne rozwigzanie systemowe,

- Poliweglan — lity gr. 15 mm, wzmocniona powierzchnia i obustronna zabezpieczeni przed UV,

- Klej epoksydowy — tiksotropowy, bezrozpuszczalnikowy, wytrzymatos¢ na sciskanie min. 85 MPa, na zginanie
min. 25 MPa, rozcigganie min. 17 MPa, odrywanie min. 20 MPa, Modut sprezystosci 10-12 GPa, skurcz ponizej
0,04%.

- Zaprawa wyréwnawcza — bezskurczowa, C50/60, wzmacniana widknami do wytrzymatosci na rozciaganie min.
4 MPa.

Akceptowanie u zytych materiatow
1. Stosowane materiaty i wyroby musza by¢ zgodne z projektem i spetnia¢ wymagania Polskich Norm.
2. Wszystkie materiaty i wyroby powinny mie¢ zaswiadczenia jakosci zgodnie z PN-EN 45014 i PN-H-01107 lub
wyniki badan laboratoryjnych potwierdzajace wymagang jakosc.
3. Materiaty i wyroby dodatkowe w procesach technologicznych powinny by¢ dobierane zgodnie z wymaganiami
projektowymi i wymaganiami obowigzujgcych norm, jesli w projekcie nie podano inaczej.
4. Materiaty i wyroby nalezy przechowywa¢ i konserwowac zgodnie z wymaganiami norm i warunkami gwarancji
jakosci i w sposdb umozliwiajacy fatwa i jednoznaczng identyfikacje kazdej dostawy. Nieoznaczone wyroby nie
powinny by¢ stosowane na elementy konstrukcji nosnej.
5. Akceptacja zgloszonych w programach wytwarzania i montazu dostawcow materiatdw w zadnym przypadku
nie oznacza akceptacji materialow. Wytworca jest zobowigzany do dokumentowania odpowiedniej jakosci
wszystkich partii materiatow.

Stal konstrukcyjna
1. Do wytwarzania konstrukcji stalowych nalezy uzywac stal zgodng z PN-90/B-03200. Inne gatunki stali (np.
pochodzace z importu) moga by¢ zastosowane przez wytworce za zgoda Inspektora nadzoru budowlanego, o ile
posiadajg Aprobate Techniczng ITB / IBDIM.
2. Elementy konstrukcyjne powinny ponadto spetia¢ wymagania okreslone w normach przedmiotowych.
3. Zaméwienia na faczniki i materiaty spawalnicze sktada wytworca konstrukcji stalowej u zaakceptowanych
przez Inzyniera Kontraktu wytworcow tych materiatow.
4. Obowigzek egzekwowania od dostawcow i przechowywania atestéw potwierdzajgcych spetienie wymagan
postawionych w normie przedmiotowej dotyczacej danego wyrobu lub materiatu cigzy na Wytworcy konstrukcii.
5. Atesty muszg by¢ przedstawione wraz z dostawa kazdej partii facznikow i materiatow spawalniczych.
6. Badania warunkujace wystawienie atestow Wytwaorca tgcznikow lub materiatlow spawalniczych przeprowadza
na wiasny koszt.
7. Materiaty pochodzace z zapaséw Wytworcy konstrukcji powinny by¢ atestowane w zakresie ustalonym przez
Inspektora nadzoru budowlanego na koszt wlasny Wytwarcy konstrukcji. Powinny by¢ spetnione wymagania
norm przedmiotowych.
8. Wytworca powinien przestrzegac okresow waznosci stosowania elektrod wedtug gwarancji dostawcy.
9. taczniki powinny by¢ przechowywane w suchych i przewietrzanych pomieszczeniach z zapewnieniem
ochrony przed korozja i w sposéb umozliwiajacy segregacje na poszczegobline asortymenty.
10. Materialy spawalnicze muszg by¢ przechowywane ponad podiogg w suchych, przewietrzanych i
ogrzewanych pomieszczeniach.
11. £aczniki i materialy spawalnicze przeznaczone do wytworzenia okreslonej stalowej konstrukcji powinny byé
oddzielone od pozostatych
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3. SPRZET
3.1.  Sprzetdo transportu imonta zu konstrukcji

Do transportu i montazu konstrukcji nalezy uzywac zurawi, wciggarek, dzwignikow, podnosnikow i
innych urzadzen. Wszelkie urzadzenia dzwigowe, zawiesia i trawersy podlegajace przepisom o dozorze
technicznym powinny by¢ dostarczone wraz z aktualnymi dokumentami uprawniajgcymi do ich eksploataci.

3.2.  Sprzet do robot spawalniczych

Stosowany sprzet spawalniczy powinien umozliwia¢ wykonanie zlgczy zgodnie z technologig spawania
i dokumentacjg konstrukcyjna.

Spadki napiecia pradu zasilajacego nie powinny by¢ wieksze jak 10%.

Eksploatacja sprzetu powinna by¢ zgodna z instrukcja.

Stanowiska spawalnicze powinny by¢ odpowiednio urzadzone - spawarki powinny stac¢ na izolujgcym
podwyzszeniu i by¢ zabezpieczone od wplywdw atmosferycznych.

Sprzet pomocniczy powinien by¢ przechowywany w zamykanych pomieszczeniach.

Stanowisko robocze powinno byé urzadzone zgodnie z przepisami bhp i przeciwpozarowymi,
zabezpieczone od wplywow atmosferycznych, oswietlone z dostateczng wentylacja.

Stanowisko robocze powinno by¢ odebrane przez Inzyniera.

4. TRANSPORT
4.1.  Transport materialow

Podczas transportu materialy i elementy konstrukcji powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniami
lub utratg statecznosci. Dostawa dowolnym srodkiem transportu, zaakceptowanym przez Inspektora Transport
pionowy za pomocg dzwigu. Wykonawca zobowigzany jest wyposazy¢ elementy w akcesoria transportowe i
montazowe.

4.2.  Transport zewn etrzny (od dostawcy na miejsce budowy)

1. Zaladunek, transport, roztadunek i skladowanie wyrobow ze stali konstrukcyjnej ma odbywaé sie tak, aby
powierzchnia stali byta zawsze czysta, wolna zwiaszcza od substancji aktywnych chemicznie i zanieczyszczen
mogacych utrzymywac wilgoc.

2. Wyroby ze stali konstrukcyjnej musza byé utrzymywane w stanie suchym i skladowane nad gruntem na
odpowiednich podporach.

3. Zabronione jest diugotrwate skiadowanie stali niezabezpieczonych przed opadami.

4. Wyroby ze stali konstrukcyjnej musza posiada¢ oznaczenia i cechy zgodnie z PN-73/H-01102.

Oznaczenia i cechy muszg by¢ zachowane w calym procesie wytwarzania konstrukciji. Przy dzieleniu wyrobéw
nalezy oznaczy¢ czesci pozbawione oznaczen.

5. Konstrukcja powinna by¢ wysylana w kolejnosci uzgodnionej z wykonawcg montazu.

6. Konstrukcja przed wysylkg musi by¢ zabezpieczona przed korozja.

7. Przy transporcie kolejg lub srodkami drogowymi nalezy dostosowac sie do ograniczen wymiarowych
narzuconych gtownie zdolnosciami zatadunkowymi srodkow transportowych.

8. Wszystkie elementy konstrukcji musza by¢ fadowane na srodki transportu w ten sposob, aby mogly by¢
transportowane i roziadowywane bez powstawania nadmiernych naprezen, deformacji lub uszkodzen.

9. Zaleca sie transportowanie konstrukcji w takiej pozycji w jakiej bedzie eksploatowana. Ze wzgledu na tatwosc
ich uszkodzenia szczegdlnie chronione powinny byé elementy stykéw montazowych.

10. Ze wzgledu na mozliwosé deformacji we wszystkich rodzajach konstrukcji nalezy odpowiednio usztywnic¢
elementy wiotkie na czas zatadunku i transportu.

11. Drobne elementy takie jak blachy naktadkowe czy blachy stanowigce pofaczenia powinny by¢ jednoznacznie
oznakowane i umieszczone w migjscu zamocowania przy pomocy srub montazowych.
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12. Elementy drobnowymiarowe takie jak sruby, podkiadki, nakretki czy drobne blachy musza byé przewozone w
zamknietych pojemnikach.

13. Dzwigary muszg by¢ transportowane w pozycji pionowej i ta pozycja musi by¢ zachowana we wszystkich
fazach transportu i montazu konstrukcji. W szczegoélnych przypadkach moga by¢ one transportowane w innej
pozycii, o ile bedg odpowiednio zabezpieczone przed utratg statecznosci i innymi uszkodzeniami.

14. Inspektor nadzoru budowlanego w razie potrzeby moze zada¢ wykonania odpowiednich obliczen. Sposob
mocowania elementow musi wykluczy¢ mozliwos¢ przemieszczenia, przewrdcenia lub zsunigcia sie ich w czasie
transportu. Przewozone elementy muszg by¢ zatadowane w ten sposéb, aby w zadnym stopniu nie przekraczaty
zadnej z odpowiednich skrajni ustalonych przez normy.

15. Przy transporcie drogowym w wypadku przekroczenia ktoregokolwiek z wymiaréw skrajni lub
dopuszczalnych ciezaréw pojazdéw nalezy uzyska¢ zgode DODP i Zarzadow Drogowych w miastach
prezydenckich, przez ktérych tereny przechodzi trasa przejazdu.

16. Konwdj przewozacy czesci nadwymiarowe konstrukcji musi by¢ oznakowany i poprzedzony przez
oznakowany samochdd pilotujacy.

4.3.  Transportwewn etrzny (zatadunek i wytadunek)

1. Wszystkie urzadzenia transportowe zastosowane w transporcie wewnetrznym i przetadunkach muszg by¢
sprawne oraz bezpieczne.

2. W celu zapewnienia petnego bezpieczenstwa obstuga tych urzadzen powinna by¢ pouczona o ich dziataniu, o
postugiwaniu sie nimi oraz o zachowaniu sie w ich poblizu, co musi by¢ udokumentowane pisemnym
potwierdzeniem pracownikow.

3. Predkos¢ poziomego przemieszczania fadunkdw powinna by¢ umiarkowana (ok. 5 km/h).

4. Elementy konstrukcji powinny by¢ nalezycie utozone i przymocowane do srodka transportowego, aby nie
dopuscic do ich zsuniecia sie lub zmiany potozenia.

5. Elementy wiotkie powinny by¢ nalezycie usztywnione, aby nie dopusci¢ do odksztatcen i uszkodzen.

6. Za pomocg zurawia nalezy przenosi¢ elementy konstrukcyjne co najmniej 1,0 m nad przedmiotami
znajdujgcymi sie na drodze przemieszczania.

7. Podnoszenie elementow w sytuacji ukoshego utozenia liny zawiesia jest niedopuszczalne. Od powyzszej
zasady mozna odstgpiC jedynie wtedy, gdy przeprowadzono obliczenia sprawdzajgce wytrzymatoSC i
statecznos¢ zurawia.

8. W celu zachowania bezpieczenstwa podnoszong konstrukcje nalezy kierowaé linami zaczepionymi do niej i
obstugiwanymi z odpowiednio odleglego miejsca.

44, Likwidacja uszkodze n transportowych

1. Jesli Inspektor nadzoru budowlanego uzna za konieczne usuwanie niedoktadnosci i uszkodzen, to Wytworca
przedstawia Inspektorowi nadzoru budowlanego do akceptacji projekt technologiczny i harmonogram usuwania
odchyiek.

2. Inspektor nadzoru budowlanego moze zastrzec, jakich prac nie mozna wykonywac bez obecnosci Inspektora
nadzoru budowlanego.

3. Koszt prac ponosi Wytworca konstrukcii, i do ich wykonania powinien przystapi¢ tak szybko, jak jest to mozliwe
ze wzgleddw technicznych.

4. Jesli po prostowaniu (usuwaniu odchytek) wystepujg pekniecia lub jakiekolwiek inne uszkodzenia, element (lub
jego czesc) zostaje zdyskwalifikowany.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Zasady ogdlne wykonania robo6t
Wszystkie roboty objete umowg powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi normami, i
uzgodnieniami z inwestorem, a takze wymaganiami technicznymi dla poszczegdlnych rodzajéw robét
wyszczegolnionych w przedmiarze robot. Odpowiedzialno$¢ za jako$¢ wykonywania wszystkich rodzajow robot
wchodzacych w skiad zadania w catosci ponosi Wykonawca.
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5.2.  Wymagania dotycz gce wykonaniaimonta zu konstrukcji stalowych
1. Wytworca konstrukcji powinien razem z ofertg przetargowa dostarczy¢ kopie swiadectwa dla danej wytwdrni.
2. Wytworca nie moze przenies¢ wytwarzania catosci lub czesci konstrukcji do innej wytworni bez zgody
Inspektora nadzoru budowlanego.
3. Termin waznosci $wiadectwa i jego zakres musza by¢ zgodne z czasem realizacji i rodzajem wytwarzanej lub
montowanej konstrukcj.

5.2.1. Program wytwarzania konstrukcji w wytworni
1. Rozpoczecie rob6t moze nastgpi¢ po pisemnym zaakceptowaniu przez Inspektora nadzoru budowlanego
programu robot.
2. Program sporzadzany jest przez Wytworce. Program powinien zawierac:
a) deklaracje Wytworcy o szczegdlowym zapoznaniu sie z Dokumentacjg Projektowg i Specyfikacjami oraz
harmonogram realizacjj,
b) informacje o personelu kierowniczym i technicznym Wytwaorcy,
¢) informacije o obsadzie tych stanowisk robotniczych, na ktérych konieczne jest udokumentowanie kwalifikacii,
d) informacje o dostawcach materiatow,
e) informacje o podwykonawcach,
f) informacje o podstawowym sprzecie przewidzianym do realizacji zadania,
) projekt technologii spawania,
h) sposéb przeprowadzenia badar wymaganych w Specyfikacjach,
I) ewentualne zgtoszenie potrzeby uscislen lub zmian w Dokumentacji Projektowe;.
3. Program rob6t musi uwzglednia¢ spetienie wszystkich ustalern zawartych w Specyfikacji Ogdinej, a takze w
Specyfikacji Szczegbtowe).
4. Rysunki warsztatowe sporzadza Wytworca na wiasny koszt.

5.2.2.  Program monta zu i scalania konstrukcji na miejscu budowy
1. Rozpoczecie rob6t moze nastgpi¢ po pisemnym zaakceptowaniu przez Inspektora nadzoru budowlanego
programu montazu.
2. Program sporzadzany jest przez Wykonawce montazu. Program powinien zawierag:
a) protokdét odbioru konstrukcji od Wytworcy,
b) harmonogram terminowy realizacji,
¢) informacije o personelu kierowniczym i technicznym Wytworcy,
d) informacje o obsadzie tych stanowisk robotniczych, na ktorych konieczne jest udokumentowanie kwalifikacji,
e) projekt montazu,
f) sprawdzenie pracy statycznej konstrukciji, jesli podczas montazu bedzie ona podpierana w innych punktach niz
przewiduje to Dokumentacja Projektowa,
g) informacje o podwykonawcach,
h) informacje o podstawowym sprzecie montazowym przewidzianym do realizacji zadania,
i) projekt technologii spawania (jesli wystepuije),
J) sposob zapewnienia badan ujetych w Specyfikacii,
K) informacje o sposobie zapewnienia bezpieczenstwa osob, ktdre mogq znalez¢ sie w obszarze prac
montazowych,
) inne informacje zadane przez Inspektora nadzoru budowlanego.
3. Jesli jakas z czynnosci technologicznych nie jest okreslona jednoznacznie w Dokumentacji Projektowej lub
zachodzi konieczno$¢ zmiany technologii Wykonawca musi uzyska¢ akceptacje Inspektora nadzoru
budowlanego
4. Do wyznaczenia harmonogramu czynnosci kontrolnych, badawczych i odbioréw czesciowych, na czas ktorych
nalezy przerwac roboty jest uprawniony Inspektor nadzoru budowlanego.
5. W zaleznosci od wyniku badan Inspektor nadzoru budowlanego podejmuije decyzje o kontynuowaniu robét.
6. Decyzje Inspektora nadzoru budowlanego sg przekazywane Wykonawcom poprzez wpisy w dziennikach:
a) wytwarzania konstrukcji (w Wytworni),
b) budowy
¢) montazu (przy wykonywaniu obiektu metodg montazu).
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5.2.3.  Wykonanie konstrukcji w Wytworni
5231 Obrobka elementéw

1. Wytwarzanie konstrukcji nalezy poprzedzi¢ doktadng kontrolg wymiardw i prostoliniowosci uzywanych
wyrobow ze stali konstrukcyjnej.
2. Bez uprzedniego prostowania mogg by¢é uzyte wyroby, w ktérych odchytki wymiaréw i ksztaltéw nie
przekraczajg dopuszczalnych odchytek wg PN-B-06200:1997 pkt. 4.7.
3. Ciecie elementow i obrabianie brzegéw nalezy wykonywa¢ zgodnie z ustaleniami Dokumentaciji Projektowej,
ale tak by zachowane byly wymagania PN-B-06200:1997pkt.
4. Ciecie nalezy wykonywac pitg nozyca lub palnikiem gazowym, automatycznie lub recznie. Reczne ciecie
palnikiem nalezy stosowa¢ tylkko w przypadkach, gdy praktycznie nie mozna zastosowaC ciecia
zmechanizowanego.
5. Urzadzenia do ciecia powinny by¢é okresowo sprawdzane, tak aby umozZliwialy spelnienie wymagan
jakosciowych okreslonych w punkcie 9.3.1 PN-B-06200:1997.
6. Powierzchnie ciecia oraz ich krawedzie powinny by¢ czyste, bez znacznych nieréwnosci (naderwan, gratu,
zadzioréw, zuzla, naciekdw i rozpryskow metalu). Tolerancje powierzchni cietych termicznie podano w punkcie
9.3.1 PN-B-06200:1997.
7. Nadmierne nieréwnosci powierzchni ciecia oraz krawedzie wycie¢ wklestych powinny by¢ zaokraglone i w
miare potrzeby wyszlifowane, a ubytek przekroju nie powinien przekraczac¢ 3%.
8. Elementy stalowe moga by¢ formowane plastycznie (giete, prostowane, prasowane) na gorgco lub na zimno,
pod warunkiem, ze nie zmniejszy to wkasciwosci materiatu ponizej wymaganego poziomu.
9. Formowanie na gorgco nalezy wykonywac zgodnie z wiasciwosciami wyrobu. Materiat powinien byc
odksztalcany w stanie czerwonego zaru (powyzej + 700 T), a temperatura, czas nagrzania i chtod zenia powinny
by¢ dostosowane do rodzaju stali. Giecie i odksztatcanie w zakresie temperatur niebieskiego nalotu (od 250 T
do 380 T) jest niedozwolone.
10. Prostowanie elementéw przez miejscowy nagrzew jest dopuszczalne pod warunkiem kontrolowania
maksymalnej temperatury nagrzania i warunkow chtodzenia.
11. Formowanie (odksztaicanie) na zimno nalezy wykonywa¢ zgodnie z wiasciwosciami materiatu. W
szczegOlnosci promien giecia r, blach i ksztattownikow walcowanych na gorgco powinien spetia¢ warunki:
r 325 b przy gieciu wokot osi symetrii,
r 345 b przy gieciu wokot osi nie bedacej osig symetrii,
w ktorych b - jest wymiarem grubosci blachy lub wysokosci (szerokosci) ksztattownika prostopadtej do osi giecia.
12. Przy prostowaniu minimalny promien giecia powinien by¢ 2-krotnie wiekszy.
13. Kucie stali na zimno jest niedozwolone.
14. Otwory moga by¢ wykonywane przez wykrawanie bez rozwiercania, z wyjatkiem tych stref elementow, w
ktérych projekt nie zezwala na utwardzenie materiatu.
15. Otwory, z wyjatkiem zastrzezen podanych ponizej, moga by¢ wykonywane przez wykrawanie w elementach
0 grubosci t £ 25 mm i przy zachowaniu warunku t£ d, gdzie d-nominalna Srednica otworu okragtego lub
minimalna srednica otworu owalnego.
16. Jesli projekt nie dopuszcza utwardzenia materialu w wyniku procesu wykrawania otworéw, to moga by¢ one
wstepnie wykrawane o srednicy 0 2 mm mniejszej od wymiaru nominalnego, a nastepnie rozwiercane lub
przewiercane.
17. Otwory owalne mogg by¢ wykonane w jednej operacji wykrawania, badz przez wiercenie dwoch otworow i
wykonczenie otworu recznie palnikiem.
18. Otwory okragte dla srub wpuszczanych moga by¢ wykonane przez wiercenie lub przez wykrawanie przed
wykonaniem sfazowania.
19. Wyciecia o kacie wklestym oraz karby powinny zostac¢ wyokraglone promieniem r3 5 mm.
Jesli wyciecia sg wykonane przez wykrawanie w blachach o grubosci wiekszej niz 16 mm, to odksztatcony
plastycznie materiat powinien by¢ usuniety przez szlifowanie.

5.2.3.2. Tolerancje wytwarzania
1. Odchyiki dtugosci, prostoliniowosci, wstepnego wygiecia i ptaskosci od wymiaréw nominalnych elementow nie
powinny przekraczaé¢ wartosci podanych w tablicy 5 wg PN-B-06200:1997.
2. Odchyikki wymiarowe przekroju ksztattownikéw spawanych od wymiardw nominalnych nie powinny
przekracza¢ wartosci podanych w tablicy 4 wg PN-B-06200:1997.
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3. Powierzchnie styku powinny by¢ prostopadie do kierunku docisku zgodnie z punktem 4.7.3 wg PN-B-
06200:1997.

4. Plasko$¢ powierzchni przewidzianych do stykowania elementow powinna byc taka, aby szczelina pod liniatlem
przytozonym do powierzchni w dowolnym kierunku nie byta wieksza niz 0,5 mm.

5. Powierzchnie stykowe do potaczen srubowych powinny spetnia¢ wymagania podane w punkcie 7.7.4 wg PN-
B-06200:1997.

6. Jesli zebra usztywniajgce sg dopasowywane w celu przenoszenia docisku, to szczelina miedzy
powierzchniami stykowymi nie powinna nigdzie przekracza¢ 1 mm i powinna by¢é mniejsza niz 0,5 mm na co
najmniej dwoch trzecich nominalnej powierzchni stykowej.

7. Przekroczenie odchytek nie jest jedynym kryterium ich usuwania. Po ustaleniu przez Inspektora nadzoru
budowlanego wraz z Projektantem konstrukcji (ewentualnie z udziatlem rzeczoznawcy lub jednostki naukowo-
badawczej), czy przekroczone odchyki wptywajg na bezpieczenstwo, uzytkowanie lub wyglad, Inspektor
nadzoru budowlanego podejmuje decyzje o ich pozostawieniu wzglednie usuwaniu.

8. Przekroczenie dopuszczalnych odchytek (ilosciowe lub jakosciowe) stanowi jednoczesnie podstawe do
obnizenia uméwionej ceny za wykonanag konstrukcje, niezaleznie od usuniecia wad.

9. Wykaz odchytek, ocena bezpieczenstwa, sposoby naprawy wad oraz decyzja Inspektora nadzoru
budowlanego stanowig czes¢ dokumentacji odbioru konstrukciji.

10. Przed przystgpieniem do skiadania konstrukcji Inspektor nadzoru budowlanego przeprowadza odbidr
elementéw w zakresie usuniecia zuzla spawalniczego, oczyszczenia i oszlifowania powierzchni przylegajacych i
brzegdw stykowych z zachowaniem wymagarn PN-89/M-10050, PN-87/M-04251, PN-76/M-69774.

5.24. Skiadanie konstrukcii
5.24.1. Spawanie

1. Roboty spawalnicze nalezy wykonywac zgodnie z uprawnieniami w odniesieniu do danego procesu spawania,
rodzaju spoin oraz rodzaju i klasy konstrukciji.
2. Dokument uprawniajacy do spawania (ksigzka spawacza) powinien by¢ dostepny do kontroli,
3. Roboty spawalnicze wykonuje sie pod nadzorem spawalniczym, ktérego organizacie, kwalifikacje,
uprawnienia i zakres odpowiedzialnosci okreslono w normach PN-M-69009 (PN-87/M-69009), PN-M-69900,
(PN-/M-69900 ).
4. Wykonawca zobowigzany jest do opracowania planu spawania.
5. W planie spawania powinno sie, stosownie do rodzaju wyrobu, okresla¢ miedzy innymi:
a) ksztalt polgczen,
b) wymiary i rodzaj spoin,
¢) metode spawania, materialy pomocnicze do spawania i ewentualny zakres podgrzewania wstepnego i obrobki
cieplnej po spawaniu,
d) podziat na podzespoly, kolejnos¢ spawania, ewentualne ograniczenia poczatku i zakonczenia spoin i
wymagania co do typu kontroli miedzyoperacyjnej,
€) zmiany polozenia czesci w trakcie procesu spawania,
f) szczegoly oprzyrzadowania (oporéw), ktére majg by¢ zastosowane
) przedsiewziecia w celu unikniecia peknie¢ lamelarnych,
h) zakres kontroli, badan i odbioru stosownie do 9.4 wg PN-B-06200:1997, i) wymagania dotyczace identyfikacji
spoin.
6. W dzienniku spawania powinny by¢ odnotowane wszelkie odstepstwa od Dokumentacji Projektowej i
technologicznej jak rowniez stwierdzone usterki wykonawstwa.
7. Dziennik spawania powinien by¢ prowadzony na biezaco i tak samo potwierdzany przez Inzyniera Kontraktu.
8. Za prowadzenie dziennika odpowiedzialny jest bezposrednio Kierownik Robot.
9. Temperatura otoczenia przy spawaniu stali niskostopowych o zwykiej wytrzymatosci powinna by¢ wyzsza niz
0 T, a stali o podwy zszonej wytrzymatosci wyzsza niz +5 T.
10. Niedopuszczalne jest spawanie podczas opadow atmosferycznych przy niezabezpieczeniu przed nimi
stanowisk roboczych i zlgczy spawanych.
11. W utrudnionych warunkach atmosferycznych (wilgotnos¢ wzgledna powietrza wigksza niz 80 %, mzawka,
wiatry o predkosci wiekszej niz 5 m/s, temperatury powietrza nizsze niz podane wyzej) nalezy opracowac i
uzgodni¢ specjalne srodki gwarantujgce otrzymanie spoin nalezytej jakosci.
12. Niedopuszczalne jest:
a) spawanie podczas opaddw atmosferycznych przy niezabezpieczonych przed nimi
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stanowiskami roboczymi i zigczami spawanymi,

b) spawanie elektrodami o zawilgoconej otulinie,

c) spawanie stali niskoweglowych o grubosci wigkszej od 20 mm (rury o grubosci wiekszej od 16 mm) w
temperaturze ponizej minus 10T (bez opracowanej technologii spawania uwzgledniajacej wstepne
podgrzewanie),

d) spawanie stali niskoweglowych o podwyzszonej wytrzymatosci o grubosci wiekszej od 12 mm (rury o grubosci
wiekszej od 8 mm) w temperaturze ponizej minus 10T (bez opracowanej technologii spawania uwzgledniajace]
wstepne podgrzewanie).

13. Zaleca sig, aby podczas spawania przy temperaturze powietrza ponizej 0C zaopatrzy ¢ miejsce spawania w
ogrzewanie i obudowe w celu zapewnienia otoczeniu temperatury powyzej 0C 14. Podczas spawania w
ujemnych temperaturach nalezy:

a) stosowa¢ mozliwie najwieksze natezenia pradu oraz nie dopuszcza¢ do przerywania spawania,

b) zabezpieczy¢ strefe spawania przed wszelkimi przeciggami, wiatrem itp.,

c) bezposrednio przed spawaniem osuszyC gardziel rowka oraz przylegly pas materiatu za pomocg palnika
(zwaszcza zigczy ze spoinami pachwinowymi elementdw o grubosci powyzej 12 mm oraz stali o podwyzszonej
wytrzymatosci),

d) usuwac zuzel po catkowitym wystygnieciu spoiny,

€) kazdg warstwe sprawdzi¢, czy nie wystepujg pekniecia,

f) stosowaé przy grubosci powyzej 20 mm (dla rur grubosci 16 mm) okladanie spoiny pasami azbestu, suchym
piaskiem itp. celem zmniejszenia szybkosci stygniecia spoiny,

) stosowac wstepne podgrzewanie dla stali o grubosci wg wymagan podanych wyze;.

15. Opakowanie, przechowywanie i transport elektrod, drutéw do spawania i topnikéw powinny by¢ zgodne z
wymaganiami obowigzujacych norm i zaleceniami producentéw.

16. Suszenie elektrod i topnikow powinno by¢ zgodne z zaleceniami producentow. Wystgpienie na powierzchni
otuliny elektrod tzw. wykwitow tj. bialych krysztatdbw swiadczy o diugotrwalym przetrzymywaniu elektrod w
wilgotnym powietrzu, a takze o wejsciu wody w reakcje chemiczng ze skiadnikami otuliny. Wykwity te dowodzg
starzenia sie elektrody. Suszenie elektrod przestarzatych jest bezcelowe, a uzycie ich zabronione.

17. Sprzet spawalniczy powinien umozliwia¢é wykonanie zlgczy spawanych zgodnie z technologig spawania i
dokumentacjg konstrukcyjna. Jego stan techniczny powinien zapewni¢ utrzymanie okreslonych parametrow
spawania, przy czym wahania natezenia i napiecia pradu podczas spawania nie moga przekracza¢ 10 %.

18. Czolowe spoiny paséw nalezy konczy¢ poza przekrojem samego pasa, uzywajac do tego piytek
wybiegowych. Plytki wybiegowe powinny mie¢ tg sama grubosc¢ i ksztalt co spawane pasy. Po przymocowaniu
plytek (za pomocg zaciskéw) spoiny powinny by¢ na nie wprowadzone na diugos¢ co najmniej 25 mm. Przy
usuwaniu ptytek wybiegowych nalezy przeprowadzic¢ ciecie w odlegtosci co najmniej 3 mm od brzegu pasa, a
nastepnie usungé nadmiar przez obrébke mechaniczna.

19. Czesci zlozone do spawania powinny by¢ tak unieruchomione za pomocg spoin sczepnych lub
odpowiedniego oprzyrzadowania, aby podczas spawania byt zachowany wiasciwy odstep krawedzi materiatu, a
po ukonhczeniu spawania odchytki wymiardw elementu miescity sie w granicach dopuszczalnych.

20. Element powinien by¢ zlozony do spawania tak, aby zlgcza spawane byly fatwo dostepne i widoczne dla
spawacza.

21. Wprowadzanie dodatkowych spoin lub zmiany potoZzenia spoin w stosunku do projektu sg niedopuszczalne.
22. Jesli sklad chemiczny stali i warunki stygniecia mogg spowodowac¢ nadmierne utwardzenie stali, to nalezy
zastosowac podczas spawania (Wiacznie ze spoinami sczepnymi) wstepne podgrzewanie stali tak, by w strefie
wptywu ciepta twardosc stali nie wzrosta ponad 380 HV10. Szerokosc strefy podgrzanej kazdej czesci powinna
by¢ nie mniegjsza niz 75 mm od osi spoiny.

23. Jesli proces skiadania lub wznoszenia wymaga przyspawania elementow pomochiczych, uchwytow, to
powinny one by¢ tak umieszczone, aby mozna je bylo fatwo usuna¢ bez uszkodzenia gibwnego elementu.
Strefy, w ktorych niedozwolone jest przyspawanie elementdw pomocniczych, powinny by¢ okreslone w
dokumentacji projektowej.

24. Spoiny faczace elementy pomocnicze z elementem gtdwnym powinny byé utozone zgodnie z planem
spawania.

25. Po odcieciu elementow dodatkowych powierzchnia elementu powinna byé oszlifowana na gladko. Nalezy
sprawdzi¢, czy w miejscu przyspawania elementéw dodatkowych nie powstaty pekniecia.

26. Dlugosc¢ spoin sczepnych nie powinna by¢ mniejsza niz 5-krotna grubos¢ grubszej z taczonych czesci i nie
mniejsza niz 40 mm.
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27. W zlgczach wykonywanych automatycznie lub w catkowicie zmechanizowanym procesie spoiny sczepne
powinny by¢ wigczone w proces spawania.

28. Jesli spoina sczepna ma by¢ wigczona w spoine projektowana. to ksztatt spoiny sczepnej i materiaty do jej
utozenia powinny by¢ stosowane z uwzglednieniem wiasciwosci spoiny projektowane.

29. Spoiny sczepne powinny by¢ prawidiowo wtopione i oczyszczone przed ukladaniem dalszych sciegow.
Spoiny pekniete oraz spoiny nie przewidziane do wigczenia do spoiny projektowanej powinny by¢ wyciete.

30. Czesci taczone na spoiny pachwinowe powinny mozliwie blisko przylegac do siebie.

31. Spoina pachwinowa powinna mie¢ grubos¢ nie mniejszg niz projektowana, z uwzglednieniem ewentualnego
glebokiego wtopienia.

32. Zakonczenia spoiny czotowej powinny miec jakos¢ i petng grubos¢ przewidziang dla spoiny czotowe.

33. Zastosowanie piytek wybiegowych powinno byé przewidziane w projekcie lub wynika¢ z planu spawania.
Phytki wybiegowe powinny by¢ wykonane z materialu o spawalnosci nie gorszej niz materiat czesci spawanych.
Po wykonaniu spoiny plytki wybiegowe powinny by¢ odciete, a krawedz ciecia gtadko oszlifowana.

34. Spoiny czotowe 0 pelnym przetopie moga by¢ wykonywane bez podktadki lub na podkiadce.

35. Stata podkiadka moze by¢ zastosowana tylkko w przypadkach przewidzianych w projekcie i w sposéb
okreslony przez plan spawania.

36. Podktadka powinna w sposéb ciagly scisle przylega¢ do materiatu rodzimego.

37. Jesli proces spawania wymaga wyciecia grani, to mozna to wykona¢ za pomocg zobienia elektro-
powietrznego, palnika do rowkowania, strugania lub szlifowania.

38. Wyciecie grani powinno mie¢ odpowiednig gtebokosc i ksztait litery U w celu umozliwienia dobrego dostepu i
wtopienia w poprzednio utozone stopiwo.

39. Otwory dla spoin otworowych i szczelinowych powinny mie¢ wymiary umozliwiajace dobry dostep do
spawania.

40. Otwory powinny by¢ zapetnione w catosci stopiwem tylko w przypadku, gdy przewidziano to w projekcie.
Zapeinienie otworu moze nastapi¢ dopiero po sprawdzeniu jakosci spoiny pachwinowe.

41. Jezeli stosuje sie obrébke cieplng po spawaniu, to powinna by¢ ona zgodna z projektem spawania.

42. Nalezy unika¢ rozpryskow spawalniczych przez dobor odpowiednich parametrow spawania, ostony lub
zabezpieczenie powierzchni odpowiednimi srodkami, a w razie ich wystgpienia usuna¢ je przez lekkie
oszlifowanie powierzchni.

43. Wady powierzchniowe w rodzaju peknie¢, lokalnych wgtebien w utozonym szwie powinny by¢ usuniete przed
uloZzeniem nastepnej warstwy spoiny.

44. Naprawy spoin powinny by¢ wykonane na podstawie odpowiedniej procedury spawalnicze.

45. Zuzel spawalniczy powinien by¢ usuniety z kazdego sciegu przed utozeniem nastepnej warstwy spoiny oraz
Z lica gotowej spoiny po jej wykonaniul.

46. Sposob obrdbki i wykonczenia lica spoiny powinny byé zgodne z projektem.

47. W spoinach nie obrabianych nieréwnosc lica spoiny nie powinna przekracza¢ 15 % grubosci spawanych
elementdw.

48. Wady spoin pachwinowych i czolowych wykrywalne przez ogledziny spoin i makroskopowe nieniszczace
badania okresla sie wg PN-M-69775.

49. Spoiny powinny by¢ zbadane przeswietleniem zgodnie z planem przeswietlen lub badan ultradzwiekowych
wg PN-M-69777 podanym w projekcie technologii spawania.

50. Wszystkie spoiny czolowe nalezy przeswietla¢ na catej ich diugosci. Na podstawie radiogramoéw oraz wad
spoin wykrytych przeswietleniem nalezy okresli¢ klase spoiny. .Klasa ta powinna by¢ wpisana do protokotu
badan spoin.

51. Spoiny lub ich czesci ocenione w wyniku badan jako nieodpowiadajgce wymaganiom nalezy usungé w
sposo6b nie powodujacy uszkodzen konstrukcji lub powstania w niej dodatkowych naprezen.

52. Powtdrnie wykonane spoiny w miejscu usunietych nalezy podda¢ ponownemu badaniu w petnym zakresie
tacznie z przeswietleniem.

5.24.2. Przygotowanie brzegbéw i powierzchni elemen  tow do spawania.
1. Powierzchnie i brzegi czesci przygotowanych do spawania powinny by¢ suche, czyste i wolne od widocznych
peknie¢ i karbéw.
2. Czesci skladowe zlgcza powinny byé obrobione i zlozone zgodnie z wiasciwymi normami odpowiednio do
stosowanej metody spawania i z zachowaniem dopuszczalnych odchytek zgodnie z PN-M-69011 (PN-78/M-
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69011), PN-M-69013 (PN-65/M-69013), PN-M-69014 (PN-75/M-69014), PN-M-69015 (PN-73/M-69015), PN-M-
69017 (PN-65/M-69017).

5.24.3. Usuwanie odksztalce A konstrukcji po spawaniu
1. Przy prostowaniu elementéw, ktére w wyniku procesu spawalniczego ulegly odksztatceniu wiekszemu niz na
to zezwala dokumentacja nie dopuszcza sie:
a) stosowania sity dziatajgcej udarowo,
b) odksztalcenia na zimno elementéw o grubosci wiekszej od 20 mm ze stali niskoweglowych i 0 grubosci ponad
12 mm ze stali o podwyzszonej wytrzymatosci,
C) przyspieszania stygniecia elementow podgrzewanych w przypadku stali o podwyzszonej wytrzymatosci.
2. Przy prostowaniu na goraco minimalna temperatura grzania nie powinna by¢ nizsza niz 950T (1223K).
3. Po wyprostowaniu nalezy sprawdzi¢, czy nie wystgpily pekniecia w materiale i spoinach, oraz przystgpi¢ do
usuniecia ewentualnych uszkodzen.

5.24.4. Prébny monta z konstrukcji stalowej
1. Czesci do skiadania powinny by¢ czyste oraz zabezpieczone przed korozja. Przynajmniej w miejscach, ktore
po zmontowaniu zespotu beda niedostepne.
2. Czesci skladowe powinny byé tak sktadane, by przy scaleniu elementu nie powstaty uszkodzenia lub odchyiki
przekraczajace dopuszczalne tolerancje wykonania.
3. Naprowadzanie otwordw (sworzniami lub kotkami) nie powinno powodowa¢ ich owalizacji wiekszej niz 0,5
mm. Jesli otwory nie mogg by¢ naprowadzone bez nadmiernej ich deformaciji, to czesci nalezy odrzuci¢, chyba
ze dopuszczalne jest odpowiednie rozwiercenie otworow.
4. Otwory do potaczen tymczasowych przy sktadaniu powinny by¢ wykonane zgodnie z projektem i normg PN —
B —06200:1997.
5. Po wykonaniu zespotu przyleganie dwdch czesci, potaczonych na kilku powierzchniach stykowych powinno
by¢ skontrolowane za pomocg sprawdzianu lub przez dociggniecie.
6. Jesli projekt wymaga wstepnej strzatki wygiecia, to powinna by¢ ona sprawdzona na catkowicie wykonanym
zespole.
7. Do prébnego montazu mozna przystgpi¢ po dokonaniu odbioru wytworzonych elementéw stalowej konstrukcii
przez Inspektora nadzoru budowlanego oraz uzyskaniu jego akceptacji dla przewidywanych sposobéw
przeprowadzenia prébnego montazu i stosowanych technologii.
8. W razie kiedy wykonanie w wytworni montazu probnego catej konstrukcji nie jest uzasadnione technicznie i
ekonomicznie Inspektor nadzoru budowlanego moze dopusci¢ wykonanie montazu probnego polegajacego na
sprawdzeniu przez przytozenie wymiarow przylegajacych do siebie zespotow spawalniczych. Nalezy sprawdzi¢
czy jest zachowane wymagane podniesienie wykonawcze.
9. Jesli wykonanie pelnego montazu prébnego w wytworni nie jest przewidziane, Wykonawca montazu moze
oczekiwac od Inspektora nadzoru budowlanego pokrycia kosztéw usuwania deformacji konstrukcji powstajacych
w czasie scalania.
10. Wszystkie elementy nalezy oznaczy¢ w sposob trwaly i wyrazny wg pisemnego schematu oznaczen i
schemat ten zatgczy¢ do dokumentacji wykonawcze).
11. O przeprowadzanym prébnym montazu nalezy kazdorazowo pisemnie, z wyprzedzeniem trzydniowym
zawiadamia¢ Inspektora nadzoru budowlanego.
12. Na zakonczenie probnego montazu nalezy spisa¢ protokét z jego przeprowadzenia, podajac w nim wszelkie
istotne dla konstrukcji dane, a w szczegolnosci:
a) stwierdzenia o zgodnosci wykonanej konstrukcji z dokumentacjga, wraz ze szczegétowym omaowieniem
odchylek od wymiaréw teoretycznych,
b) linie podniesienia wykonawczego i odchytki od linii teoretycznej,
¢) znaki pomiarowe na sasiednich elementach konstrukcji, ich oznakowanie i wymiary wzgledem siebie w
zmontowanej konstrukcii.

5.2.4.5. Zabezpieczenie antykorozyjne przed wysylk  a
1. Elementy konstrukcji musza by¢ przed wysyikg zabezpieczone antykorozyjnie.
2. Wykonanie czynnosci zwigzanych z zabezpieczeniem, tj. przygotowania powierzchni i nanoszenia powok
ochronnych powinno by¢ przewidziane w mozliwie wczesnej fazie wytwarzania konstrukcii.
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5.25. Montazi scalanie konstrukcji na miejscu budowy

5.25.1. Skiadowanie konstrukcji na placu budowy
1. Obowigzkiem Wykonawcy montazu jest przygotowanie placu skiadowego konstrukcji i udostepnienie go
Wytworcy, by mogt dokonaé rozladunku dostarczonej konstrukcji i usungé ew. uszkodzenia powstale w
transporcie.
2. Konstrukcje na placu budowy nalezy ukiadaC zgodnie z projektem technologii montazu uwzgledniajac
kolejnosé¢ poszczegdinych faz montazu.
3. Konstrukcja nie moze bezposrednio kontaktowaé sie z gruntem lub wodg i dlatego nalezy jg ukladaé na
podkiadkach drewnianych lub betonowych (np. na podktadach kolejowych).
4. Sposbb uktadania konstrukcji powinien zapewnic:
a) jej statecznosc¢ i nieodksztatcalnoseé,
b) dobre przewietrzenie elementéw konstrukcyjnych,
¢) dobrg widocznos¢ oznakowania elementow sktadowych,
d) zabezpieczenie przed gromadzeniem sie wod opadowych, sniegu, zanieczyszczen itp.
5. W miare mozliwosci nalezy dazy¢ do tego aby dzwigary i belki byly skladowane w pozycji pionowej (takiej jak
w konstrukcjach) podparte w weztach.
6. W przypadku skltadowania w innej pozycji niz pionowa lub przy innym podparciu niz podano w projekcie
montazu wymagane sg obliczenia sprawdzajace statecznosc¢ i wytrzymatosg.

5.25.2. Przemieszczanie elementdw konstrukcjido o statecznego ich polo  zenia
1. Elementy skladowane na placu budowy muszag by¢ transportowane do miejsca wbudowania w sposéb
gwarantujacy jego nie wystgpienie uszkodzenia.
2. Elementy transportowane przy pomocy dzwigow musza by¢ podnoszone przy uzyciu odpowiednich zawiesi z
zachowaniem zasad bezpieczenstwa (prébne uniesienie na wysoko$¢ 20 cm, brak przeszkdéd na drodze
transportu, przeszkolona i odpowiednio wyekwipowana zatoga).
3. Wszelkie uszkodzenia elementow powstate w czasie transportu wewnetrznego muszg byé ocenione przez
Inspektora nadzoru budowlanego i w razie koniecznosci element musi by¢ zastgpiony nowym na koszt
Wykonawcy robdt.

5.253. Wykonanie pot gczen tymczasowych
1. Konstrukcje calkowicie spawane muszg by¢ scalone wg projektu montazu i projektu technologii spawania
zawierajgcego plan spawania.
2. Spawane styki montazowe mogg by¢ wykonane przy zapewnieniu warunkow przewidywanych w projekcie
technologii spawania, a szczegoélnie przy odpowiedniej temperaturze, wilgotnosci oraz ostoniecia od wiatréw.

5.254. Wykonanie pot gczen stalych na miejscu budowy
Potaczenia spawane
1. Wszystkie spoiny wykonywane na placu budowy musza by¢ przewidziane w Dokumentacji Projektowej.
2. Jesli zachodzi potrzeba wykonania dodatkowych spoin lub spoin pomocniczych (wiaczajac w to spoiny
sczepne) musi by to zaakceptowane przez Inspektora nadzoru budowlanego wpisem do Dziennika Budowy.
3. Spawanie nie przewidzianych w Dokumentacji Projektowej uchwytow montazowych (uszy) do podnoszenia
lub zamocowan wymaga zgody Inspektora nadzoru budowlanego.
4. Inspektor nadzoru budowlanego moze zazada¢ wykonania obliczen sprawdzajacych skutki przyspawania
uchwytéw montazowych. Spawanie nalezy prowadzi¢ zgodnie z wymaganiami PN-B-06200.
5. Roboty spawalnicze na obiekcie prowadzi¢ mozna w temperaturach powyzej 5C.
6. Kazda spoina konstrukcyjna musi by¢ oznakowana przez wykonujacego jg spawacza jego marka. Wszystkie
spoiny po wykonaniu podlegajg badaniu, ocenie jakosci i odbiorowi.
7. Kohcowe badania spoin powinny byé przeprowadzane nie wczesniej jak po uptywie 96 godzin po ich
wykonaniu.
8. Badania spoin polegajace na ogledzinach i makroskopowych badaniach nieniszczacych nadzoruje Inspektora
nadzoru budowlanego.
9. Koszty badan radiograficznych i ultradzwiekowych ponosi Wykonawca, a wykonywaé je mogq jedynie
laboratoria zaakceptowane przez Inspektora nadzoru budowlanego.
10. Badania, potwierdzajgce jakos¢ robét spawalniczych, prowadzié nalezy wedtug norm podanych w 10.2.8.2.
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11. Wytworca zobowigzany jest gromadzi¢ pelng dokumentacje badan w postaci radiogramow i protokotow i
przekaza¢ jg Inspektorowi nadzoru budowlanego podczas odbioru ostatecznego konstrukcii.

Potgczenia na sruby

1. O ile nie jest to okreslone inaczej w dokumentacji przekazanej z wytworni, wykonywanie otwordw i ich
rozwiercanie do ostatecznego wymiaru nalezy wykona¢ podczas ostatecznego montazu konstrukcji.

2. Rozwiercone lub wiercone otwory (cylindryczne lub stozkowe) powinny by¢ prostopadie do elementu.

3. Rozwiertaki i wiertta powinny by¢é w miare mozliwosci prowadzone mechanicznie. Zle rozmieszczenie otworow
dyskwalifikuje element.

4. Wiercenie i rozwiercanie moze by¢ wykonywane tylko przy pomocy urzadzen obrotowych. Wiercenie przez
szablon jest dozwolone po bezpiecznym i pewnym przymocowaniu go ha wiasciwym miejscu.

5. Wszystkie czesci muszg by¢ starannie docisniete w czasie wiercenia.

6. Zle wykonane lub rozmieszczone otwory nie powinny byé naprawiane przez spawanie, chyba ze jest to
dozwolone przez Inspektora nadzoru budowlanego.

7. Szczelnos¢ potaczenia za pomocg Srub i trzpieni montazowych powinna by¢ taka, aby szczelinomierz 0,2mm
nie mogt wejs¢ miedzy faczone powierzchnie giebiej niz na 20mm.

8. Dlugos¢ sruby powinna by¢ taka, aby gwint Sruby pracujacy na docisk i scinanie (w pofaczeniach zwykiych i
pasowanych) nie wchodzit gltebiej w otwor tgczonej czesci niz na 2 zwoje.

9. Nakretka i teb Sruby powinny bezposrednio lub poprzez podkladki doktadnie przylega¢ do powierzchni
laczonych elementow.

5.3.  Konstrukcja zadaszenia

Zaprojektowane zostalo przekrycie fragmentu trybuny plytami poliweglanowymi na
konstrukcji stalowe;j.

Zadaszenie ztozone z uktadu czterech gtdwnych ram poprzecznych zlokalizowanych w osiach
A-D, w rozstawie osiowym 8,0 m.

Przekrycie zaprojektowano z ptyt poliweglanowych na wsporczej aluminiowej podkonstrukcji
mocujacej. Podkonstrukcja systemowa stuzy do zamocowania ptyt do stalowej konstrukcji wsporczej,
zapewniajacej sztywne podparcie. Podkonstrukcja wsporcza mocowana jest do ptatwi dachowych,
opartych na gtéwnych ramach poprzecznych, za posrednictwem stalowych marek. Platwie spieto
uktadem stezen potaciowych spinajgcych uktad w tarcze dachowa. Ramy potgczono poprzecznie
teznikami, zapewniajagcymi wraz z ukladem tarczy dachowej, sztywnosc¢ konstrukcji w kierunku
podiuznym. Celem stabilizacji pasa dolnego blachownicy wprowadzono stezenia przeciwskretne
mocowane do platwi.

A. Rama gtéwna

Ztozona jest z dwéch stupow gtownych, zlokalizowanych w osiach 1 i 2, blachownicy tukowej,
oraz zastrzatu zamykajacego geometrie za osig nr 1.

Stupy zaprojektowano z profili HEB400, zastrzat tylny ramy z profilu HEB300, blachownica z
blach - pasy 30x300, srodnik z blachy 18, wysokos¢ blachownicy zmienna od 33 do 90 cm. W
miejscach przylozenia obcigzen punktowych srodnik blachownicy wzmocniony jest obustronnymi
zebrami z blachy 15.

Stupy potaczone sg z fundamentem kotwami talerzowymi 12xM30 kl.10.9, blachy kotwigce
nalezy przewigza¢ ze zbrojeniem dolnym bloku fundamentowego. Podstawy stupdéw usztywnione
blachami. Pod blachg podstawy bezskurczowa zaprawa wyréwnawcza.

Rama podzielona zostala na elementy wysylkowe. Kazdy z elementéw wyposazony jest
w akcesoria weztowe i igczace takie jak np. blachy weziowe, kroéce startowe, otworowania.
Akcesoria transportowe i montazowe Wykonawca zobowigzany jest dobra¢ we wlasnym zakresie.
Stupy taczone sg z blachownicg potgczeniami srubowymi - stup w osi 1 srubami 10xM24 kl. 8.8, stup
w 0si 2 Srubami 6xM30 kl. 12.9.

B. Platwie
Platwie zaprojektowano z ksztattownikéw zamknietych RP 200x120x8, rury nalezy zamknaé
obustronnie blachami. Platwie oparto na ramach giéwnych za posrednictwem marek stalowych,
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stanowigcych podparcie wideltkowe i zabezpieczenie przed podrywaniem. Wybrane platwie nalezy
wyposazy¢ w dodatkowe blachy do mocowania stezen i teznikéw, a takze wykonaé otworowanie do
zamocowania w markach stalowych.

C. Marki stalowe

Potaczenie ptatwi z dzwigarami nalezy wykona¢ za posrednictwem marek stalowych
stanowigcych podparcie widetkowe ptatwi. Marki spawane z blach, rozwigzanie szczegétowe wg
czesci rysunkowej. Laczenie z dzwigarem za posrednictwem 4 $rub M24 kl. 8.8.

D. Stezenia potaciowe

Zaprojektowano uklad stezen pofaciowych dachowych i $ciennych celem uzyskania
wymaganej sztywnosci globalnej konstrukcji. Nalezy zastosowaé systemowe stezenia z pretéw M16
klasy min. S460, o kohncéwkach gwintowanych, z zastosowaniem tgcznikbw napinajacych oraz
systemowych widelcow kotwigcych. Celem montazu nalezy wyposazyé wybrane platwie
w systemowe blachy wezlowe spawane czotowo do lica ptatwi w srodku wysokosci przekroju.

E. Tezniki ram

Tezniki stanowig usztywnienie ram w kierunku podtuznym. Tezniki zaprojektowano z profilu
okraglego RO 193,7x8 (dopuszcza sie zastosowanie alternatywnie innego profilu okragltego o
Srednicy 180-200 mm i grubosci min. 8 mm w zaleznosci od dostepnos$ci). Gtowne ramy nalezy
wyposazy¢ w krocce teznikéw o dt. min. 300 mm zwienczone blachg czotowg — kro¢ce taczone bedg
w miejscu wbudowania z czescig srodkowg teznika potgczeniem srubowym 8xM16 ki. 8.8.

F. Stezenia przeciwskr etne

Stezenia przeciwskretne zmniejszajg diugosé wyboczeniowg pasa dolnego. Zaprojektowane
zostaly z pretow systemowych M20 kl. S460. Prety stezenia wykona¢ wtym samym systemie co
stezenia dachowe (wyposazy¢ w koncowki widlaste, blachy weziowe, koncowki gwintowane,
napinacze).

Blachownice i wybrane pfatwie nalezy wyposazy¢ w blachy wezlowe zgodnie z rozwigzaniem
systemowym — blachy spawane doczotowo.

G. Stalowa konstrukcja wsporcza piyt poliw  eglanowych

Zadaszenie z piyt poliweglanowych mocowane jest do systemowych elementéw aluminiowych,
wymagajacych podparcia stalowag konstrukcjg wsporczg. Konstrukcja stanowi ortogonalny ruszt
przestrzenny. Profile podiuzne oparte sg bezposrednio na platwiach i przyspawane spoinami
pachwinowymi przerywanymi a3. Profile poprzeczne przyspawane sg doczotowo do profili
podiuznych, alternatywnie mocowane potgczeniami doczotowymi wg dokumentacji warsztatowej.
Ewentualne profile krahcowe zamkna¢ blachami. Skrajny profil dachowy wyposazy¢ w przyspawany
doczotowo na catej dlugosci ceownik C40 stanowigcy blokade dla potaci ptyt poliweglanowych.

H. Aluminiowa konstrukcja systemowa mocowania ptyt poliw eglanowych

Zamocowanie piyt poliweglanowych stanowi system aluminiowy, mocowany do stalowej
podkonstrukcji wsporczej. Nalezy zastosowaé kompletny system wybranego producenta, wraz z
odpowiednimi tgcznikami, uszczelkami i profilami. Wykonawca zobowigzany jest do wykonania
dokumentacji warsztatowej. Wykonawca zobowigzany jest do wykohczenia wszystkich krawedzi
obrobkg blacharskg. Od stelazu systemowego wymaga sie, aby posiadat wymagane luzy
umozliwiajgce swobodng rozszerzalnos¢ i kurczliwos¢ temperaturowg ptyt, oraz byt zdolny przeniesc
obcigzenie wlasne wraz z parciem/ssaniem poziomym wiatru.

I. Fundament

Posadowienie konstrukcji zaprojektowano w formie stép fundamentowych z betonu klasy
C30/37 zbrojonego stalg klas A-1lIN, zbrojenie siatkg dolng i gérng. Wymiary i szczegoly zgodnie
z czescig rysunkowag. Fundamenty nalezy posadowi¢ hagruncie noshym, warstwy nasypu
niebudowlanego i warstw organicznych podioza nalezy wymieni¢ zgodnie z dokumentacjg. Przy
wymianie gruntu zabezpieczy¢ Scianki wykopu i elementy istniejgce. Wykonawca zobowigzany jest
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wykonac¢ we wilasnym zakresie projekt warsztatowy zabezpieczenia istniejgcych elementéw na czas
prowadzenia prac, oraz z uwagi na kolizje, projekty warsztatowe mogace zakresem obejmowac
czesciowg rozbiérke i wykonanie odtworzeniowe ww. elementéw. Przed zabetonowaniem
fundamentu nalezy wyprowadzi¢ kotwy zamocowania konstrukcji stalowej.

J. Piyty poliw eglanowe

Zaprojektowana zostata ostona z litych piyt poliweglanowych o grubosci 15 mm,
przezroczystych, niebarwionych. Plyty powinny mieé¢ atest NRO i wymagang klase reakcji na ogien.
Wymaga sie, aby plyty byly obustronnie zabezpieczone filtrem UV oraz posiadaly utwardzong
powierzchnie zewnetrzng o zwiekszonej odpornosci na $cieranie | zadrapanie. Plyty nalezy
zamocowa¢ do kompletnego rozwigzania systemowego stelazu aluminiowego wybranego
producenta, ktéry zamocowany zostanie do zaprojektowanej konstrukcji usztywniajgcej z rur
stalowych.

Podstawowe wytyczne:

Wszystkie powierzchnie stalowe zostang zabezpieczone antykorozyjnie poprzez obrobke
strumieniowo-$cierng i przygotowanie powierzchni do stopnia przygotowanie Sa 3 wg PN ISO 8501-
1, metalizacje i wykonanie systemu powtok malarskich zabezpieczajacych w klasie korozyjnosci C4,
cze$¢ zaglebiona w gruncie wraz z wywinietym pasem 40 cm n.p.t. w klasie korozyjnosci Im3,
wszystkie powtoki o zakresie trwatosci H wg. PN-EN 1SO 12944 (powyzej 15 lat).

Grubos¢ powitoki dostawca konstrukcji dopasowuje do okresu gwarancyjnego weditug
Umowy z Zamawiajacym, z uwzglednieniem minimalnego okresu trwalosci opisanego w projekcie,
przy czym grubosc¢ powitoki nie powinna wynosi¢ mniej niz 200 um dla zabezpieczenia w klasie C4
1 400 um dla klasy Im3. Ponadto konstrukcje nalezy zabezpieczy¢ powtokowo do R30.

Kolorystyka wg czesci rysunkowej.

Na dachu nalezy wykona¢ wymagane elementy zapewniajgce bezpieczenstwo uzytkowania
konstrukcji w tym: dachowy system lin zabezpieczajacych przed upadkiem oraz drabinki $niezne
lapigce snieg.

Montaz konstrukcji nalezy przeprowadzi¢ w oparciu 0 projekt organizacji montazu
sporzadzony na podstawie niniejszych wytycznych, przepiséw bezpieczenstwa pracy w budownictwie
oraz warunkéw technicznych wykonania i odbioru konstrukcji stalowych. Montaz powinien byc¢
wykonany wytgcznie przez brygady montazowe dysponujgce odpowiednim sprzetem. Przed
rozpoczeciem montazu konstrukcji kierownik montazu powinien sprawdzi¢ kompletno$¢ dostarczonej
konstrukcji oraz tgcznikéw, zgtosi¢ do usuniecia ewentualne uszkodzenia oraz przygotowac elementy
w kolejnosci dogodnej do montazu. Montaz mozna rozpoczg¢ po wykonaniu geodezyjnego odbioru
rzednych wierzchu stlupoéw oraz ich rozmieszczenia. Stwierdzenie odchylek wiekszych
niz dopuszczalne wymaga przeprojektowania konstrukcji stalowej. W projekcie warsztatowym nalezy
przewidzie¢ elementy stabilizujgce konstrukcje na czas montazu. Dopuszczalne odchyiki
prostoliniowosci elementow, doktadnosci montazu nalezy przyja¢ zgodnie z PN-B-06200. Wykonawca
zobowigzany jest opracowaé plan montazu uwzgledniajacy statecznosc¢ konstrukcji na kazdym jej
etapie, oraz we wilasnym zakresie doposazy¢ elementy stalowe w akcesoria transportowe,
montazowe, stabilizujgce.

Wszystkie materialy i wyroby powinny mie¢ zaswiadczenia jakosci zgodne z PN-EN 45014
I PNH-01107 — zaswiadczenie wymaganej jakosci lub wyniki badan laboratoryjnych potwierdzajgcych
wymagang jakosc¢. Materialy i wyroby dodatkowe w procesach technologicznych, powinny byc¢
dobierane odpowiednio do wymagan projektowych, jesli w projekcie nie podano inaczej.

Stykowania warsztatowe elementow nie ujete w projekcie nalezy uzgodni¢ z projektantem
konstrukcji

Materiaty i wyroby nalezy przechowywaé i konserwowaé¢ zgodnie z wymaganiami norm
i warunkami gwarancji jakosci, w sposéb umozliwiajacy tatwa i jednoznaczng identyfikacje kazdej
dostawy. Wyroby nieoznaczone nie powinny by¢ stosowane na elementy konstrukcji nosnej. Jesli nie
podano inaczej w projekcie, zakres badan nalezy przyja¢ wg PN-B-06200 pkt. 9.4.2 i tabl.19 oraz
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Zalgcznik B tablica B.3.

Prace spawalnicze wykonywa¢ mogg osoby posiadajgce odpowiednie uprawnienia.
W czasie spawania nalezy prowadzi¢ Dziennik Spawania. Technologie spawania nalezy dopasowac
do mozliwosci zaktadu wytwarzajgcego imontujgcego konstrukcje. Przed przystgpieniem do
wykonywania prac spawalniczych nalezy opracowac technologie spawania. Spoiny montazowe, oraz
wszystkie spoiny w obrebie gtownej konstrukcji nosnej bezwzglednie wymagajg podgrzania (wg EN
1011-2) i ogrzewania po spawaniu (powolne chtodzenie materiatu).

Wytyczne prowadzenia badan dla konstrukcji stalowych klasy 1 wg PN-B-06200 (dzwigary
gtébwne, marki dzwigara i ptatwi):
« badanie wizualne (VT) -100 % spoin - poziom jakosci B wg EN 25817
* mag - prosz. (MT) - 5 % (spoiny pachw.), poziom jakosci B wg EN 25817, poziom akceptacji
2x wg prEN 1291
« radiogr. (RT) lub ultradzwieki (UT) - 10 % (spoiny czotowe), poziom jakosci B wg EN 25817,
poziom akceptacji 1 wg prEN 12517
e radiogr. (RT) lub ultradzwieki (UT) — komplet spoin montazowych stupéw (poz. 15i 16,
rys. DS-1) z dzwigarem i markami podporami - poziom jakosci B wg EN 25817, poziom
akceptacji 1 wg prEN 12517
Wytyczne prowadzenia badan dla konstrukcji stalowych klasy 2 wg PN-B-06200 (ptatwie,
stezenia, tezniki, zastrzaly, barierki, itp.): badanie wizualne (VT) - 100 % spoin - poziom jakosci B wg
EN 25817, poziom akceptacji B wg EN 25817
Odbioér potaczen spawanych musi by¢é potwierdzony stosownym wpisem do Dziennika
Spawania.

Potgczenia srubowe nalezy wykona¢ wedtug ponizszych wytycznych:
« Sruby niesprezane wg DIN 931/PN-EN 14399-2.
« Sruby sprezane wg DIN 6914.
» Podktadki pod sruby wg DIN 126.
« Podkfadki sprezyste pod sruby wg DIN 127.
» Podkfadki pod sruby sprezane wg D1N6916.
« Nakretki dla srub niesprezanych wg DIN 934.
» Nakretki dla srub sprezanych wg DIN 6915.
« Sruby klasy 8.8 nie wymagaja sprezenia.
« Gwint sruby w potaczeniu moze zachodzi¢ na otwdr maksymalnie na 1 mm.
« Gwint sruby w potaczeniu musi wystawaé ponad nakretke minimum na 2 zwoje.
« Sruby M30 kl. 10.9 wymagaja sprezenia momentem dokrecenia o wartosci réwnej 1969 Nm.
« Sruby M30 kl. 12.9 wymagaja sprezenia momentem dokrecenia o wartosci réwnej 2305 Nm,
« Sruby M24 k. 8.8 wymagaja sprezenia momentem dokrecenia o wartosci rownej 691 Nm,
« Sruby M20 kl. 8.8 wymagaja sprezenia momentem dokrecenia o warto$ci rownej 402 Nm,
« Sruby M16 kl. 8.8 wymagaja sprezenia momentem dokrecenia o warto$ci rownej 198 Nm.

Potaczenia srubowe sprezane nalezy sprawdzi¢ pod katem oznaczenia klas na tbach oraz
momentow dokrecenia. Sprezenie srub musi by¢ udokumentowane protokotem i potwierdzone
wpisem do Dziennika Budowy.

W czasie montazu konstrukcji nalezy wykonac nastepujace odbiory:
« rzednych wierzchu oraz usytuowania marek do mocowania dzwigara,
« rzednych wierzchu oraz usytuowania stupow i rygla dzwigara,
* sprawdzenie zgodnosci i kompletnosci zmontowanej konstrukcji oraz powtok,
 sprawdzenie odchylek montazowych,
« sprawdzenie potaczen spawanych,
 sprawdzenie tacznikdw sprezanych i niesprezanych.
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Wszelkie niejasnosci dotyczace niniejszego projektu oraz ewentualne zmiany
w zastosowanych rozwigzaniach nalezy bezwzglednie i na biezgco w ramach nadzoru autorskiego
konsultowa¢ z jednostkg projektowg lub upowaznionymi przez nich projektantami. Przed
rozpoczeciem prefabrykaciji konstrukcji stalowej nalezy wykonac projekt warsztatowy. Wszelkie prace
budowlane nalezy wykonywa¢ solidnie, zgodnie z projektem, normami i normatywami technicznymi,
sztukg i wiedza budowlang. Wykonanie rob6t musi by¢ pod statym nadzorem i wiasciwym
kierownictwem (nadzorem) osoby upowaznionej. Nalezy przestrzega¢ przepisow BHP i BIOZ oraz
warunkéw wykonania i odbioru robét ogélnobudowlanych i konstrukcji Zelbetowych i Stalowych.

6. KONTROLA ROBOT

6.1. Wymagania ogéine

Celem kontroli roboét jest takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnaé¢ zalozong
jakos¢ robdt.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot i jakosci materiatow. Wykonawca dostarczy
Inspektorowi Nadzoru kopie Aprobat, $wiadectw, certyfikatdw na zastosowane materiaty.

W przypadku stosowania materiatdw budzacych watpliwosci, zlej jakosci wykonawstwa, Inspektor
Nadzoru, wstrzyma roboty i zobowigze Wykonawce do usuniecia wad, zastosowania odpowiedniej jakosci
materiatow.

6.2. Kontrola pot gczen spawanych
Kontrola polaczen odbywa sie w nastepujacych etapach:
- kontrola wstepna,
- kontrola podczas spawania,
- kontrola wykonanych pofaczen.
Ogledziny i badania zewnetrzne spoiny majace na celu stwierdzenie bledéw widocznych na zewnatrz,
- badania wnetrza spoiny bez jej zniszczenia,
- badania spoiny z catkowitym lub czesciowym jej zniszczeniem.
Jesli zostang wykryte wady spoin wystepujace na duzej powierzchni, to spoiny wadliwie wykonane musza by¢
wyciete i ponownie zalozone.

6.3. Kontrola, pomiary i badania w czasie robo6t
Wykonawca jest zobowigzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzonych rob6t w zakresie i

czestoscig zaakceptowang przez Inspektora Nadzoru, Kontroli podlega pelny zakres robét, oraz asortyment
stosowanych materiatow.
Kontrola obejmuije:

- zgodnos¢ wykonanych robét z dokumentacja projektowa,

- sprawdzenie materialdw i poréwnanie ich cech na zgodnos¢ z dokumentami dostarczonymi przez
wytworce (certyfikaty lub deklaracje zgodnosci) oraz przez ogledziny zewnetrzne na budowie.

- roboty montazowe

- kontrola zachowania warunkéw bhp.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg dla prac zwigzanych z wykonaniem i montazem konstrukcji stalowej jest t (tona)
konstrukcji.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Zgodno $¢ robdt z Dokumentacj g Projektow qi ST
Roboty winny by¢ wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, ST oraz pisemnymi decyzjami

Inspektora.

8.2. Sprawdzanie wymiarow elementow
Przy odbiorze wykonywanych elementéw obowigzkowe jest sprawdzenie ich zgodnosci z projektem
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oraz kontrola wymiarow geometrycznych z uzyciem wiasciwych metod i narzedzi pomiarowych.

Gdy dopuszczalne odchykki sg przekroczone, to nalezy postepowac nastepujgco:
- Jesli nadmierne odchytki mozna usuna¢ bez wiekszych trudnosci, to nalezy je usunaé, a element powtdrnie
skontrolowac,
- Jesli jest trudne usuniecie nadmiernych odchylek, to mozna wprowadzi¢ w konstrukcji odpowiednie
modyfikacje, kompensujace wplyw tych odchytek, pod warunkiem uzgodnienia z projektantem konstrukgcj.

8.3. Odbior ko ncowy.
Przy odbiorze koricowym powinny by¢ przediozone nastepujace dokumenty:
- Wyniki wszystkich wymaganych pomiarow i badan,

Wymagania w zakresie wykonywania i badania przy odbiorze oraz wymagania ogdlne, jakie powinny
by¢ spetnione przy wykonywaniu i odbiorze technicznym konstrukciji stalowych budowlanych reguluje norma PN-
B-06200.

Oceny badania powinny by¢ wykonywane zgodnie z programem badan zawartym w planie jakosci,
obejmujacym wszystkie stosowane materiaty i wyroby oraz procesy wytwarzania i montazu. Zakres kontroli i
badan nalezy dostosowac do rodzaju konstrukcji i wymaganego poziomu jakosci.

Sposob korekty i dodatkowe badania niezgodnosci powinny spetnia¢ wymagania projektu. Wszystkie
kontrole, badania i korekty powinny by¢ udokumentowane.

Odbior koncowy konstrukcji powinien obejmowaé sprawdzenie i ocene dokumentéw kontroli i badan z
calego okresu realizacji w celu ustalenia, czy wykonana konstrukcja jest zgodna z projektem i wymaganiami
niniejszej normy. W szczegdlnosci powinny by¢ sprawdzone:

- Odchyiki geometryczne ukladu.
- Jakos¢ materiatow i spoin,
- Stan elementéw konstrukdj,
- Stan i kompletnos¢ potaczen.
W protokole odbioru sporzagdzonym z udzialem stron procesu budowlanego nalezy podac¢, co najmnie;j:
- Przedmiot i zakres odbioru,
- Dokumentacje okreslajaca komplet wymagan,
- Dokumentacje stwierdzajacg zgodnos¢ wykonania z wymaganiami,
- Protokoty odbioru czesciowego.
- Parametry sprawdzone w obecnosci komisji,
- Stwierdzone usterki,
- Decyzje komisji.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Placi sie za wykonang i odebrang ilos¢ 1 tony wedtug ceny jednostkowej, ktora obejmuie:
- przygotowanie stanowiska roboczego,
- przygotowanie dokumentacji technologicznej i roboczey,
- wykonanie konstrukgi,
- montaz konstrukcji bez wzgledu na sposob tgczenia,
- montaz konstrukcji na budowie,
- 0czyszczenie stanowiska pracy z resztek materiatow,
- likwidacja stanowiska roboczego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
« PN-EN 10020:2000 Definicje i klasyfikacja gatunkéw stali
* PN-EN 10027-1:1994 Systemy oznaczania stali. Znaki stali, symbole giéwne,
* PN-EN 10027-2:1994 Systemy oznaczania stali. Systemy cyfrowe,
* PN-EN 10021: 1997 Ogdlne techniczne warunki dostawy stali i wyrobdw stalowych,
« PN-EN 10079:1996 Stal. Wyroby. Terminologia,
*  PN-EN 10204+AK:1997 Wyroby metalowe. Rodzaje dokumentow kontroli,
*  PN-90/H-01103 Stal. Péhwyroby i wyroby hutnicze. Cechowanie barwne.
*  PN-87/H-01104 Stal. Péhwyroby i wyroby hutnicze. Cechowanie.
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e PN-88/H-01105 Stal. Péhwyroby i wyroby hutnicze. Pakowanie, przechowywanie i transport.
«  PN-ISO 1891:1999 Sruby, wkrety, nakretki i akcesoria. Terminologia.

¢ PN-ISO 8992:1996 Czesci ztaczne. Ogdlne wymagania dla srub dwustronnych i nakretek.

+  PN-82/M-82054.20 Sruby, wkrety i nakretki. Pakowanie, przechowywanie i transport.
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B-3: MONTAZ | WZNOSZENIE GOTOWYCH KONSTRUKCJI
(kod CPV 45223800-4)

1. WSTEP.
1.1. Nazwa zamowienia

Zagospodarowanie terenow sportowych przy ulicy Hallera w Imielinie.
1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych

Zakres robo6t obejmuje wykonanie i odbiér robét zwigzanych z wykonaniem i montazem wiat dla
zawodnikdéw oraz elementow malej architektury (maszty flagowe, tablica informacyjna) oraz prefabrykatéw
oporowych betonowych i palisad, a takze innych nie wymienionych elementéw gotowych.

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z montazem
wiw elementow.

1.3. Prace towarzysz ace i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaty podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogolne”
niniejszego opracowania.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z Dokumentacjg,
Projektowa, ST i poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajace wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia zostaly
podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogoine™ niniejszego opracowania.

1.5. Nazwy i kody

1.5.1 Grupa robét:

Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow budowlanych (45200000-9)

lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i wodnej

1.5.2 Klasa robdt:

Roboty inzynieryjne i budowlane (45220000-5)

1.5.3 Kategoria robadt:

Roboty budowlane w zakresie konstrukcji (45223000-6)
Montaz i wznoszenie gotowych konstrukcii (45223800-4)

1.6. Okre $lenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogdine".

2. MATERIALY
2.1. Warunki ogéine
2.1.1. Zrédka uzyskania materiatow.
Wykonawca uzgodni z Inzynierem Budowy sposob i termin przekazania informacji o przewidywanym

uzyciu podstawowych materiatow i elementéw konstrukcyjnych do wykonania rob6t. Wykonawca przedstawi
szczegOtlowe informacje dotyczace proponowanego zrodia ich wytwarzania, zamawiania lub nabywania.
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Wykonawca uzyska i przekaze wszystkie niezbedne aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnosci, ewentualnie
Swiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inzyniera Budowy.

2.1.2.Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom.

Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy,
badz zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera budowy. Kazdy rodzaj robét, w ktérych znajdujg sie nie
Zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wkasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem
i niezaptaceniem.

2.1.3.Wariantowe stosowanie materiatow.

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera Budowy o proponowanym wyborze
materiatu w celu uzyskania jego akceptaciji. Wybrany i zaakceptowany materiat nie moze by¢ p6zniej zmieniany
bez zgody Inzyniera Budowy.

2.2. Prefabrykowane mury oporowe
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu muréw oporowych, objetymi niniejsza Specyfikacja
Techniczng, sa;
* elementy zelbetowe prefabrykowane Scian oporowych,
*  betonijego sktadniki,
« stal zbrojeniowa,
e materialy do szczelin dylatacyjnych,
e kruszywa

2.3. Wiata dla zawodnikéw
Konstrukcja nosna wykonana z profili stalowych malowanych proszkowo, rama dolna zabezpieczona
przed korozjg przez cynkowanie ogniowe. Wykonczenie aluminiowe, pokrycie ze szkia akrylowego Iub
poliweglanu litego o grubosci 3 mm. Siedziska plastikowe, kubetkowe.

2.4. Maszty flagowe
Maszty flagowe aluminiowe, segmentowe o wysokosci 10,0m, zwienczone gtowicg obrotowa,
zamontowane w betonowej stopie fundamentowe;.

2.5. Tablice informacyjne
Stalowa ocynkowana konstrukcja nosna, szklo hartowane, instalacja elektryczna, moduty LED.

2.6. Palisady betonowe
Palisada betonowa 16,5x16,4x120cm w kolorze grafitowym

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycz gce sprz etu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do rob6t powinien by¢ zgodny z ofertg
Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST lub projekcie
organizacji robét zatwierdzonym przez Inzyniera Budowy. W przypadku braku szczegdtowych ustalen w tych
dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera Budowy. Liczba i wydajnos¢
sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacii
projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera Budowy w terminie przewidzianym umowa. Sprzet bedacy wiasnoscig
Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie technicznym i gotowosci do
pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska, przepisami bhp i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inzynierowi Budowy kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jezeli dokumentacja projektowa lub SST
przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inzyniera Budowy o swoim wyborze i uzyska jego akceptacje. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i
narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy zostang przez Inzyniera Budowy zdyskwalifikowane i
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nie dopuszczone do robét.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt powinien wykazaé sie mozliwoscig korzystania z

nastepujacego sprzetu:

* Koparek

* betoniarek,

e ubijakéw recznych i mechanicznych,

e dzwigow jezdnych

» drobnego sprzetu budowlanego stuzacego do recznego montazu

e podpory montazowe (stupki i rygle), systemowe lub inne,

< drobny sprzet elektryczny

4. TRANSPORT | SKEADOWANIE

Elementy prefabrykowane mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed uszkodzeniami. Nalezy zabezpieczy¢ elementy przed przemieszczaniem. Elementy
sg zabezpieczone specjalnymi przektadkami oraz spiete tasma,

Prefabrykowane elementy betonowe (bloczki) mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu
zaakceptowanymi przez Inzyniera w sposob zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem. Elementy mozna
transportowaC po osiggnieciu przez beton co najmniej 0,8 wytrzymatosci projektowej. Podczas przestawiania
elementow i ich transportu niedopuszczalne sg uderzenia i wstrzasy mogace spowodowa¢ mechaniczne
uszkodzenie krawedzi.

Elementy prefabrykowane nalezy ukfada¢ na wyrownanym, utwardzonym i odwodnionym podiozul.
Sktadowane powinny by¢ w pozycji poziomej na paletach. Palety nalezy uktadac¢ w jednej warstwie. Nie zaleca
sie ustawiania jednej palety na drugiej. Elementy nie ulozone na paletach nalezy uklada¢ w stosach na
drewnianych przekladkach do wysokosci 5 warstw. Plyty w stosach powinny byé przelozone na sztywnych
przektadkach, strong wierzchnig do gory, pod kazda ptyta powinny by¢ podiozone 2 przekiadki poprzecznie do
diugosci elementu. Przekiadki w poszczegdlinych warstwach nalezy ukladac Scisle w pionie jedna nad druga.
Przekiadek nie wolno ukladac jedna na drugiej w celu uzyskania ich wiekszej grubosci. Uzywanie na przektadki
okraglakéw jest niedopuszczalne. Poszczegéine rodzaje elementéw powinny by¢ sktadowane oddzielnie.
Opieranie skladowanych elementéw o ptoty, stupy, budynki, itp. jest zabronione.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Zasady og6ine wykonania robo6t
Wszystkie roboty objete umowg powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi normami, i
uzgodnieniami z inwestorem, a takze wymaganiami technicznymi dla poszczegélnych rodzajéw robot
wyszczegdlnionych w przedmiarze robot. Odpowiedzialno$¢ za jako$¢ wykonywania wszystkich rodzajow robot
wchodzacych w skiad zadania w catosci ponosi Wykonawca.

5.2. Monta z masztow flagowych

W rejonie istniejacego wjazdu na teren opracowania zaprojektowano trzy maszty flagowe aluminiowe,
segmentowe, 0 wysokosci 10,0 m. Maszt zwienczony bedzie gtowicg obrotowa biata.

Maszty posadowione bedg na typowym fundamencie zelbetowym, wylewanym bezposrednio w
gruncie o gabarytach 50x50x150cm. Elementem fgczacym maszt z fundamentem bedzie systemowy wspornik
zawiasowy umozliwiajgcy ustawianie masztu na czas wywieszania flag i jego demontaz.

Montaz masztow powinien by¢ przeprowadzony zgodnie z instrukcjg producenta, przez przeszkolong
w tym zakresie ekipe.

5.3. Monta z wiat stadionowych
Konstrukcja nosna wykonana z profili stalowych malowanych proszkowo, rama dolna zabezpieczona
przed korozjg przez cynkowanie ogniowe. Wykonczenie aluminiowe, pokrycie ze szkla akrylowego Iub




KOSZT-BUD SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT Str. 104

poliweglanu litego o grubosci 3 mm. Siedziska plastikowe, kubetkowe.

Opcjonalnie kabina moze by¢ wyposazona w podest wykoriczony aluminiowg, blachg ryflowang oraz
sztuczna trawa.

Kabina powinna by¢ przytwierdzona do podioza poprzez 6 fundamentow punktowych 40x40x100cm
oraz kotew do betony M12x150. Opcjonalnie: kabina moze by¢ wyposazona w kétka w celu umozliwienia
przetransportowania jej do magazynu.

Wiata posiada 10 miejsc w kabinie.

54.  Tablica informacyjna
Stalowa ocynkowana konstrukcja nosna, szkto hartowane, instalacja elektryczna, moduty LED.
Tablice montuje sie do blokéw betonowych o wymiarach w rzucie 120x40 cm oraz gtebokosci 80 cm
za pomocg 8 sztuk kotew M12x150.
W projekcie zastosowano tablice informacyjne — 1 szt.
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5.5. Monta z prefabrykowanych  cian oporowych

5.5.1. Warunki ogéine

Do podnoszenia nalezy uzywaé zawiesi i specjalnych uchwytow montowanych do elementu badz
pasow. W trakcie montazu zabrania sie dobijania ptyt celem wyréwnania i zniwelowania powstatych odchytek
(moze to spowodowac pekniecie piyty) oraz przesuwania plyty za pomocg narzedzi, ktére mogg wyszczerbic¢
krawedzie np. metalowy tom. Podczas montazu nalezy zwréci¢ uwage aby nie uszkodzi¢ plyt (wyszczerbienia
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krawedzi, pekniecia). Nie zaleca sie stosowania srodkéw odladzajacych mogacych uszkodzi¢é powierzchnie
betonowg plyty oraz pasa bezpieczenstwa takich jak np.: chlorek sodowy (sl drogowa), chlorek wapniowy oraz
mocznik nawozowy. Wymienione wyzej srodki powodujg zniszczenie betonu objawiajace sie zluszczeniem
powierzchni i odpryskami gérnych warstw zwlaszcza zaczynu obnazajgc ziarna kruszywa. Zaleca sie
stosowanie srodkéw odladzajgcych na bazie glikoli, mréwczandéw i octandw, ktore nie wywolujg agresji
chemicznej w wyrobie. Przed uzyciem srodka odladzajgcego nalezy upewnic sie, ze jest on nieszkodliwy dla
betonu. Elementy mogg mie¢ lekkie roznice w odcieniach koloru, powstajace poprzez rézne szybkosci wigzania i
hydrofobowos¢. Przy zwyklym wystawieniu na dziatanie czynnikw atmosferycznych te ewentualne niewielkie
odchyiki zostajg wyréwnane. Ewentualne przebarwienia plyt spowodowane warunkami atmosferycznymi (opady,
nastonecznienie) lub nalot, tzw. wykwit wapienny w postaci jasnych plam, a w polgczeniu z zanieczyszczeniami
ciemnych plam, nie zmieniajg cech fizycznych betonu w wyrobie, nie stanowig niezgodnosci towaru z
dokumentacja techniczng i nie podlegaja reklamacii.

5.5.2. Wykonanie robot

Posadowienie $ciany oporowej nalezy przyjaé jako proste normalne. Scianki oporowe wykonane z
betonu C30/37 nalezy ustawia¢ na warstwie betonu C12/15 gr. 15 cm i warstwie wyroéwnujacej z podsypki
cementowo-piaskowej gr. 5 cm. Ponizej nalezy umiesciC i zagescic podbudowe mrozoodporng (kruszywo
famane) gr. 20cm. Minimalne zalecane zagiebienie sciany to 50 cm.

Lgczenie
Aby potaczyC scianki oporowe nalezy uzyC stali zbrojeniowej z zebrem spiralnym @ 16 mm,
przeciagajac prety przez gorne, zamocowane na state uszy.

Uszczelnianie tgczen
taczenia piyt oporowych nie mogq zostaé¢ zatkane. W zaleznosci od naprezen faczenia nalezy na
odwrocie zakry¢ szerokg na okoto 20cm papa bitumiczna.

Odprowadzenie wody
Aby zapobiec szkodom spowodowanym przez przemarzanie, woda infiltracyjna musi swobodnie
odchodzi¢ przez warstwy filtrujgce.

Zasypka

Wypetnienie nalezy wykona¢ przepuszczajace wode i mrozoodporne. Grunt nalezy nanosi¢ warstwami
po okolo 30 cm i réwnomiernie zageszcza¢. W przypadku stosowania zageszczarek nalezy zachowaé
bezpieczng odlegtos¢ od scianek oporowych. Bezpieczna odlegtosé wynosi z reguly minimum 1/3 wysokosci
zabudowy, lub przynajmniej 50 cm.

Uwaga:

Istniejacy grunt lub podioze stanowigce izolacje termiczng nalezy sprezy¢ dla potrzeb statycznych.
Istniejacy lub nawieziony grunt powinien zosta¢ zbadany przez inwestora pod katem nosnosci i pozostatych
parametrow z teorii statyki gruntow.

Warunki posadowienia powinny spetia¢ wymagania normy PN-83/B-03010:

e zaglebienie sciany oporowej w gruncie minimum 50 cm

*  w przypadku gruntow wysadzinowych nalezy wykona¢ wymiane podioza do granicy przemarzalnosci

* przy okreslaniu gtebokosci posadowienia nalezy uwzglednic mozliwos¢ wykonywania wykopow
instalacyjnych w poblizu sciany oporowej

» posadowienie powinno by¢ nie mniejsze niz Dy przyjmowane do obliczen statycznych.

Nalezy przewidzie¢ zakup i montaz murkdw oporowych przyjetych do 6 klasy obcigzen w kolorze
szarym i fakturze betonu licowego gtadkiego o wymiarach:
0 O1-Wysokos¢ h=1,80 m; szer. stopy 1,10m; szer. elementu 1,0m — 29 szt.
0 02 -Wysokos¢ h=1,80 m; szer. stopy 1,10m; szer. elementu 0,5m — 2 szt.
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5.6. Montaz palisad betonowych

Ze wzgledu na roznice wysokosciowe terenu (w okolicy istniejacego boiska do pitki noznej w
nawierzchni z trawy naturalnej oraz projektowanego boiska do pitki noznej w nawierzchni z trawy sztucznej)
zaprojektowano palisady betonowe 16,5x16,5x120cm w kolorze grafitowym.

Palisady nalezy utozy¢ na fawie betonowej 25x46,5 cm z oporem 15x35 cm. tawe betonowg nalezy
wykonac z betonu B-15 (C12/15).

Przed przystgpieniem do osadzenia murkdw prefabrykowanych nalezy wykona¢ wykop, ktory
nastepnie nalezy zabezpieczy¢ za pomocg pelnego deskowania. Palisady nalezy ustawia¢ na warstwie betonu
C12/15 gr. 25cm iwarstwie wyrownujacej z podsypki cementowo-piaskowej 1:4 gr. 5 cm. Ponizej nalezy
umiescic i zagesci¢ podbudowe mrozoodporng (ttuczen kamienny 0-32mm gr. 15 cm + tluczen kamienny 32-
63mm gr. 17cm).

6. KONTROLA ROBOT

6.1. Kontrola jako $ci elementow.
Badania obejmuja;
e sprawdzenie ksztaltu i wymiaru,
e sprawdzenie dopuszczalnych wad i uszkodzen,
» sprawdzenie masy elementow,
* sprawdzenie wymagan wytrzymatosciowych,
« wielkosci dopuszczalnych odchylek w odniesieniu do wymiaréw otwordw i ich usytuowania w elemencie

6.2. Ocena wynikow bada n
Wszystkie elementy robot, ktore wykazujg odstepstwa od postanowier ST powinny zostac rozebrane i
ponownie wykonane na koszt Wykonawcy. Wszystkie materialy nie spelniajgce wymagan podanych w
odpowiednich punktach specyfikacji, zostang odrzucone. Jesli materialy nie spetiajace wymagan zostang
wbudowane lub zastosowane, to na polecenie Inspektora Wykonawca wymieni je na wiasciwe, na wiasny koszt.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowa jest szt. zamontowanych elementéw.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Odbidr robdt zanikaj gcych i ul egajacych zakryciu.
W ten zakres wchodzg odbiory:
» odbiory prefabrykatow z wytwérni
* montazu elementéw
« ulozenie zbrojenia w zlgczach
e zageszczenie zasypki
»  pionowosci i dokladnosci zamontowanych elementdw

8.2. Odbidr ko hAcowy.
Protokot koncowy odbioru zmontowanych prefabrykatow powinien zawieraé:
e ustalenie usterek wymagajacych usuniecia
e sposoby i terminy usuniecia usterek
« wnioski prowadzenia dalszych robét budowlanych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycz ace podstawy ptatno Sci

Podstawa ptatnosci jest cena ryczaftowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg
ustalong dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaitowo podstawg ptatnosci
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jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu. Kwota ryczaltowa pozycji bedzie
uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty
w Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji Projektowe.
Kwoty ryczaitowe bedg obejmowac:

e koszty organizacji placu budowy

« robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami

»  warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami ich zakupu, magazynowania ,

* ewentualnych ubytkéw i transportu na teren budowy

e wartosci pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami

e koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko

« podatki abliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami

9.2.Rozliczanie robét dodatkowych i zamiennych
Roboty dodatkowe i zamienne bedg rozliczane wg zasad zawartych w ofercie Wykonawcy i umowie,
na podstawie rzeczywistego obmiaru zatwierdzonego przez Inzyniera Budowy.

9.3. Rozliczanie prac towarzysz acych i rob6t tymczasowych
Koszty wszystkich prac towarzyszacych i robét tymczasowych ponosi Wykonawca w ramach ceny
umownej.

9.4. Warunki umowy i wymagania ogéine
Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogolnych zawartych w niniejszej
Specyfikacji Technicznej obejmuje wszystkie warunki okreslone w wiw dokumentach, a nie wyszczegolnione w
kosztorysie.

9.5. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania przedmiotowych rob6t obejmuia;
e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
* oznakowanie robdt,
» dostarczenie materialow na miejsce wbudowania,
* wykonanie wykopu,
* wykonanie podsypki,
« montaz prefabrykowanych muréw oporowych wraz z zageszczeniem podioza i zasypki
* montaz segmentowych masztow flagowych o wysokosci 10,0m wraz z wykonaniem stop betonowych
* montaz elementow malej architektury
< roboty wykonczeniowe i uporzadkowanie terenu,
e 0czyszczenie migjsca pracy z resztek materiatow,
* przeprowadzenie badan i pomiaréw

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
*  PN-B-02481 Geotechnika. Terminologia podstawowa, symbole literowe i jednostki miar
* PN-B-02481 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
* PN-B-06050 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogolne.
* BN-76/8847-01 Sciany oporowe budowii kolejowych i drogowych. Wymagania i badania.
* PN-B-01080 Kamien dla budownictwa i drogownictwa. Podziat i zastosowanie wedtug
witasnosci fizyczno-mechanicznych
« PN-B-03010 Sciany oporowe. Obliczenia statyczne i projektowanie

e PN-EN 197-1:2002 Cement. Sklad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementu
powszechnego uzytku.

* PN-B-30000:1990 Cement portlandzki.

« PN-88/B-30001 Cement portlandzki z dodatkami.
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e PN-EN 197-1:2002 Cement. Sklad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementow
powszechnego uzytku.
* PN-88/B-30005 Cement hutniczy 25.
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3. ROBOTY BUDOWLANE W ZAKRESIE BUDOWY RUROCI AGOW, LINII
KOMUNIKACYJINYCH | ELEKTROENERGETYCZNYCH, AUTOSTRAD, DROG, LOTNISK |

KOLEI, WYROWNYWANIE TERENU
(kod CPV 45230000-8)

3.1 ROBOTY POMOCNICZE W ZAKRESIE RUROCIAGOW | KABLI
(kod CPV 45232000-2)

B-4: ROBOTY BUDOWLANE W ZAKRESIE BUDOWY RUROCIAGOW DO
ODPROWADZANIA SCIEKOW (Kod CPV 45232440-8)

1. WSTEP.
1.1. Nazwa zamowienia

Zagospodarowanie terenow sportowych przy ulicy Hallera w Imielinie.
1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg warunki wykonania i odbioru robét budowlanych
zwigzanych z wykonaniem drenazu pod boiskiem do pitki noznej w nawierzchni z trawy sztucznej.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci podstawowe wystepujace przy
montazu drendw pod boiskiem pitkarskim, a takze roboty tymczasowe i prace towarzyszace.

Przedmiotem niniejszej szczegGtowej specyfikacji technicznej sg warunki wykonania i odbioru roboét
budowlanych zwigzanych z utozeniem rur drenarskich.

1.3. Prace towarzysz ace i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogolne”
niniejszego opracowania.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg,
Projektowa, ST i poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia zostaty
podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogoine™ niniejszego opracowania.

15.  Nazwyikody

1.5.1 Grupa robot:

Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow (45200000-9)
budowlanych lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii

ladowej i wodnej

1.5.2 Klasa robot:
Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggow, linii komunikacyjnych
i elektroenergetycznych, autostrad, drog, lotnisk i kolei; wyréwnywanie terenu  (45230000-8)

1.5.3 Kategoria robot:

Roboty pomocnicze w zakresie rurociggow i kabli (45232000-2)
Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggéw
do odprowadzania $ciekow (45232440-8)
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1.6.  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogdine".

System kanalizacyjny - sieC rurociggow i urzadzen lub obiektow pomocniczych, ktére stuzg do
odprowadzania $ciekéw iflub wod powierzchniowych od przykanalikow do oczyszczalni lub innego miejsca
utylizaciji.

System grawitacyjny — system kanalizacyjny, w ktorym przeptyw odbywa sie dzieki sile ciezkosci, a
przewody sg projektowane do pracy w normalnych warunkach w przypadku czesciowego napetnienia.

Sie€ deszczowa - sie¢ przeznaczona do odprowadzania sciekdw opadowych.

2. MATERIALY

2.1. Rury drenarskie
Do wykonania kanalizacji deszczowej zewnetrznej nalezy uzy¢ rur drenarskich (PVC-U), o srednicy
@92mm; @200mm

2.2. Studzienki kanalizacyjne

Studzienki Sd1; Sd2 przewiduje sie wykonac jako tworzywowe, systemowe @ 600 z wiazami zeliwnymi
C-250. Trzon studni wykonany jest z rury karbowanej PP. U dolu studnie zakoriczone sg kinetami slepymi.
Poszczegdlne elementy studni uszczelnic gumowymi uszczelkami. Wigczenie przewoddéw do trzondw
studzienek, wykonaé za pomoca wkiadek ,In situ”.

Studzienki Sd3; Sd4 przewiduje sie wykonac jako betonowe @1000. W skfad projektowanych studzienek
betonowych wchodza: wiaz z wypetnieniem betonowym klasy D400, pokrywa, kregi betonowe, spdd studzienki.

3. SPRZET

Do wykonania rob6t Wykonawca powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania ze specjalistycznych
narzedzi i sprzetu do prowadzenia robo6t ziemnych imontazowych, w tym m.in.: niwelatorem, koparkg
podsiebierng  (koparko-spycharkg) spycharkg gasienicowa, samochodem dostawczym skrzyniowym
(samowytadowczym), miotem pneumatycznym, umocnieniami systemowymi wykopdw, zageszczarkg
wibracyjna, pompa do ewentualnego odwodnienia wykopow.

Sprzet stosowany do wykonania robdt musi byé utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy,
oraz spetia¢ normy ochrony srodowiska i przepisy dotyczace jego uzytkowania.

Wykonawca powinien dostarczy¢ kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwosé wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi inwestora o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji nie moze by¢ pozniej zmieniany bez jego
zgody.

4. TRANSPORT | SKEADOWANIE

Materiaty instalacyjne (rury) powinny by¢ sktadowane w magazynach zamknietych lub pod wiatami.
Miejsca czasowego skladowania bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z
inspektorem nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez wykonawce.

Skiadowanie materiatow powinno sie odbywa¢ w warunkach zapobiegajacych zniszczeniu lub
uszkodzeniu, lub pogorszeniu sie ich wiasciwosci technicznych. Gospodarkg magazynowa nalezy prowadzi¢
zgodnie z wytycznymi gospodarki materialowej dla robét instalacyjno — montazowych.

Przyjecie materialtbw do magazynu powinno by¢ poprzedzone jakosciowym i ilosciowym odbiorem
tych materiatow. Dostarczone materiaty powinny by¢ nowe. Materialy uzywane moga by¢ stosowane tylko za
pisemng zgoda inwestora. Parametry techniczne materiatow i wyrobdw powinny by¢ zgodne z wymaganiami
podanymi w projekcie wykonawczym.




KOSZT-BUD SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT Str. 111

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Warunki przyst gpienia do robot

Przed przystgpieniem do wykonania robét nalezy:

— Dokonac¢ geodezyjnego wytyczenia trasy odwodnienia,

- Wykonac¢ wykopy z ewentualnym umocnieniem ich scian zgodnie z PN-B-10736:1999,

—  Obnizy¢ poziom wody gruntowej na czas wykonywania robot podstawowych (w przypadku
wystgpienia wysokiego poziomu wéd gruntowych lub opadowych),

- Przygotowac podioze.

5.1. Zakres robot

Opracowanie zawiera rozwigzania projektowe dotyczace budowy odwodnienia projektowanego boiska
do pitki noznej w nawierzchni z trawy sztuczne.

Opracowanie obejmuje:

= Drenaz boiska do pitki noznej

= SposO6b prowadzenia przewodow kanalizacji deszczowe;j,

= Dobor srednic i spadkow przewodow kanalizacji deszczowe).
= Dobdr studzienek kanalizacyjnych.

5.2. Drenaz boiska do pitkino  znej

Spadek boiska pitkarskiego zaprojektowano tak aby w jak najwiekszym stopniu zapewni¢ swobodny
odplyw wody w strone nawierzchni przepuszczalnych i terendw zielonych. Teren zaprojektowano ze spadkiem
0,3% w kierunku potudniowym.

Wody opadowe, ktére przedostang sie pod piyte boiska zostang odprowadzone do gruntu poprzez
perforowang strukture nawierzchni z trawy syntetycznej oraz przepuszczalng podbudowe, skad zostang
Zmagazynowane w zaprojektowanym drenazu i rozsgczone do nizszych partii gruntu.

Odprowadzenie wod opadowych z plyty boiska do pitki noznej i z pod ich powierzchni nastapi poprzez
wykonanie drenazu z rur drenarskich perforowanych PVC-u @92mm w rozstawie co 10 m) ulozonych ze
spadkiem i=1,0 % i rury drenarskiej perforowanej PVC @200mm utozonej ze spadkiem i=0,3% petnigcej role
saczka gibwnego.

Dlugos¢ drenu gtéwnego pod boiskiem do pitki noznej wynosi 2 x L=37,20m + 116,40m + 37,20m. Na
zatamaniach ciggu gtéwnego zabudowano 2 studnie rewizyjne PP600 oraz 2 studnie betonowe @1000.

Rury drenarskie nalezy prowadzi¢ zgodnie z projektem. Potgczenie rur drenarskich z gidwnym
saczkiem nalezy wykonac poprzez zastosowanie trojnika z odpowiednig redukcja lub poprzez:

= Wykonanie otworu w saczku gtéwnym
= Wprowadzeniu rury perforowanej @92mm do saczka giownego @200mm
= Zabezpieczenie pofaczenia poprzez owiniecie geowiokning

Minimalna glebokos$¢ utozenia drenu wynosi 100 cm. Rury nalezy utozy¢ ze spadkiem podanym w
dokumentacji rysunkowej. Wolne konhce saczkow nalezy zabezpieczy¢ zaslepkami.

Grunt nawozony na plyte boiska nalezy uksztaitowac tak by uzyska¢ spadek gruntu w kierunku
rowkéw z saczkami. Dreny wraz z materiatem filtracyjnym nalezy utozy¢ w rekawie z geowiokniny. Przewody
drenazowe nalezy utozy¢ na podsypce zwirowej gr. 5 cm i obsypaé zwirem filtracyjnym 8-16mm na wysokosc
min. 20cm. Pozostalg czes¢ rekawa do poziomu warstwy podbudowy wysypac tluczniem kamiennym 32-
63mm.

Rury i ksztaltki z tworzyw sztucznych

= Ruradrenarska karbowana PVC-u z otworami o srednicy @92 mm
= Ruradrenarska karbowana PVC-u z otworami o srednicy @200 mm
= Zaslepki do wiw rur

5.3. Monta z studni kanalizacyjnych
Studzienki tworzywowe nalezy ustawia¢ na 20cm warstwie zageszczonej podsypki piaskowe).
Studzienki betonowe posadowi¢ nalezy na fundamencie betonowym o grubosci min. 10cm wykonanym z
betonu klasy B15. Pod fundament wykona¢ zageszczong podsypke piaskowa o gr. min. 10cm.
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Studzienki obsypywa¢ warstwami, przy czym kazdg z warstw nalezy zagescic. Nalezy ukladac
warstwy nie wieksze niz 50cm. Wigczenie przewodow kanalizacji deszczowej do studni betonowych realizuje
sie poprzez stosowanie adapteréw Ilub muf przylgczeniowych. Wigczenie przewodéw PVC-U do
projektowanych studzienek tworzywowych wykona¢ za pomocg wkitadek ,in situ”.

5.4. Zabezpieczenie wykopow
Wykopy o0 Scianach pionowych muszg mie¢ umocnienia scian przez rozparcie lub podparcie. Rodzaj
zastosowanego umocnienia zalezy od wielkosci wykopu, rodzaju gruntu i czasu utrzymania wykopu.
Umocnienia scian wykopu do glebokosci 4 m wykonuje sie jako typowe. Ponadto nalezy przestrzegac

nastepujacych wymagan:
= sprawdza¢ obudowe po kazdym deszczu i po diugiej przerwie w pracy oraz przed kazdym rozpoczeciem
robét
= nie skladowac materiatow i urobku w odleglosci mniejszej niz 1 m od krawedzi wykopu, jezeli ciany sg
obudowane

= zachowa¢ bezpieczne odlegtosci wykopow od istniejgcych budowli
= kazdorazowe rozpoczecie robot w wykopie wymaga sprawdzenia stanu jego obudowy.
Przy wykonywaniu wykopow sprzetem mechanicznym nalezy wyznaczy¢ strefe niebezpieczng
Zwigzang z pracg tych maszyn.
Wykonawca robét ziemnych powinien zapoznac¢ sie z mapg, na ktorej jest oznaczona cala sie¢
uzbrojenia technicznego.

5.5. Uwagi monta zowe i wytyczne instalacyjne.

= dokona¢ geodezyjnego wytyczenia trasy rurociggow i ciggéw odwodnienia liniowego,

= wykonac wykopy pod projektowane przewody kanalizacji deszczowej i pod projektowane studzienki
kanalizacyjne,

= skarpy wykopu nalezy w pelni zabezpieczy¢ przed osunieciem za pomocag przenosnych scianek

zabezpieczajgcych

montaz poditgczen do projektowanych studzienek kanalizacji deszczowej,

wykonac¢ inwentaryzacje geodezyjng powykonawcza,

calos¢ robot oraz probe cisnieniowsa, prowadzi¢ zgodnie z warunkami technicznymi,

zasypanie i zageszczenie wykopow,

Przed przystgpieniem do zasadniczych wykopéw nalezy zapozna¢ sie z mapami i profilami
podtuznymi, jest to wazne ze wzgledu na mozliwos¢ wystapienia kolizji w miejscach skrzyzowan z istniejagcym i
projektowanym uzbrojeniem podziemnym. Ewentualne rozbieznosci rzednych kolizji faktycznych z podanymi
na profilu nalezy uwzglednic przy korekcie zagtebienia rur.

Prace montazowe nalezy wykonywa¢ w temperaturze powyzej 0T. Wykonawca zobowi gzany jest do
zabezpieczenia skarp wykopu.

Zastosowane urzadzenia techniczne i materiaty winny posiada¢ certyfikat zgodnosci z PN lub
zgodnos¢ z aprobatg techniczng wraz z oceng higieniczno-sanitarng pozwalajacg na stosowanie w
budownictwie.

Wszystkie prace nalezy prowadzi¢ zgodnie z “Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robét
budowlano-montazowych” tom Il, przy przestrzeganiu obowigzujacych przepiséw BHP i przeciwpozarowych.

Szczelno$¢ przewoddéw wraz z podigczeniami nalezy zbada¢ z zasadami okreslonymi w PN-EN
1610:2002. Badanie to powinno by¢ przeprowadzone z uzyciem powietrza (metoda L) lub wody (metoda W).

Jezeli w czasie wykonywania préby szczelnosci z uzyciem powietrza wystepujg uszkodzenia, nalezy
przeprowadzi¢ badanie woda i wyniki te powinny by¢ decydujace.

Wymagania dotyczace badania szczelnosci przy pomocy wody sg spetnione, jezeli ilos¢ wody dodane]
(podczas wykonywania badan) nie przekracza:

= 0,15 1/m2 w czasie 30 min dla przewoddw
= 0,20 /m2 w czasie 30 min dla przewoddw wraz z studzienkami wkazowymi
= 0,40 /m2 w czasie 30 min dla studzienek kanalizacyjnych.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Kontrola wykonania drena  zu boiska

Elementy powinny by¢ potaczone ze sobg w sposab trwaly,
Elementy muszg posiada¢ spadki okreslone w projekcie
Materiat powinien by¢ zgodny z projektem

Odchyiki utozenia elementow nie moga by¢ wieksze niz 10%

6.2. Kontrola uto zenia studni

Pierwszym rodzajem kontroli jest sprawdzenie jakosci dostarczonych materiatdw do robdt
kanalizacyjnych. Kazdy materiat powinien posiada¢ niezbedne certyfikaty i aprobaty dopuszczajace go do
stosowania w budownictwie.

Kontrola jakosci rob6t polega na sprawdzeniu prawidiowosci posadowienia tj. zachowania odpowiednich
rzednych oraz pionowosci. Kontroli poddana musi by¢ réwniez szczelnos¢ studni. Studnia przed zakryciem
nalezy zgtosi¢ do odbioru Inspektorowi nadzoru. Zakonczenie robot kanalizacyjnych musi zosta¢ odnotowane w
dzienniku budowy.

7. OBMIAR ROBOT

Zasady okreslania ilosci robét i materiatow
- Wykopy —m®,
- Podsypka i zasypka —m®,
- Umocnienie $cian wykopow —m?
— Ulozenie rur kanalizacyjnych — mb (w zaleznosci $rednicy rury),
- Wywoz gruntu samochodami wytadowczymi — m? (w zaleznosci od odlegtosci).

Dlugos¢ przewodow obmierza sie w metrach wzdtuz osi. Zwezki zalicza sie do przewodow o wiekszej
srednicy.
Ksztaltek nie wlicza sie do diugosci rurociagdw, a oblicza sie ich liczbe w sztukach.

8. ODBIOR ROBOT
Wymagania ogélne — zgodnie z warunkami ogélnymi.

Zakres badan odbiorczych

Badania przy odbiorze instalacji kanalizacyjnej nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z wytycznymi WTWiO cz
Il ,, Instalacje sanitarne i przemystowe” oraz WTWIiO Rurociggow z tworzyw sztucznych.
Odbidr czesciowy

Badania przy odbiorze technicznym czesciowym polegajg na:

— Zbadaniu zgodnosci usytuowania i diugosci przewodow z dokumentacjg. Dopuszczalne odchylenia
w planie osi przewodéw od osi wytyczonej nie powinno przekracza¢ + 2 cm. Dopuszczalne
odchylenie rzednych utozonego przewodu od przewidzianych w projekcie nie powinno przekroczy¢
+lcm.

— Zbadaniu podioza naturalnego przez sprawdzenie nienaruszenia gruntu. W przypadku naruszenia
podioza naturalnego sposob, jego zageszczenia powinien by¢ uzgodniony z projektantem lub
Inspektorem nadzoru.

— Zbadaniu podioza wzmocnionego przez sprawdzenie jego grubosci i rodzaju, zgodnie z
dokumentacja.

— Zbadaniu materiatu uzytego na podsypki i obsypki oraz stopnia zageszczenia, ktory to powinien
wynosi¢ 0,95 wg bania aparatem Proctora.

— Zbadaniu szczelnosci przewodow. Badanie szczelnosci nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z PN-EN
16010 dla kanalizacji grawitacyjne;.
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Odbidr korhcowy

Badania przy odbiorze technicznym koricowym polegajg na:

— Zbadaniu zgodnosci dokumentacji technicznej ze stanem faktycznym i inwentaryzacjg geodezyjna.

— Zbadaniu zgodnosci protokotu odbioru wynikéw badan stopnia zageszczenia gruntu, zasypki
wykopu.

— Zbadaniu protokotow odbioréw préb szczelnosci przewoddw kanalizacyjnych.

Wyn|k| badan powinny by¢ wpisane do dziennika budowy, ktéry z:
Protokotami odbiorow technicznych czesciowych przewodu kanalizacyjnego.

— Projektem ze zmianami wprowadzonymi podczas budowy.

- Wyniki badan stopnia zageszczenia gruntu zasypki wykopu.

- Inwentaryzacjg geodezyjna.

— Protokotem szczelnosci systemu kanalizacji grawitacyjnej

Nalezy przekazac¢ Inwestorowi wraz z wykonanym przewodem sieci kanalizacyjne;.
Konieczne jest dokonanie wpisu do dziennika budowy o wykonaniu odbioru technicznego kohcowego.
Teren po budowie przewodu kanalizacyjnego powinien by¢ doprowadzony do pierwotnego stanu.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Rozliczenie robdt montazowych kanalizacji deszczowej moze byé dokonane jednorazowo po
wykonaniu petnego zakresu rob6t i ich koncowym odbiorze lub etapami okreslonymi w umowie, po dokonaniu
odbiorow czesciowych robot.

Ostateczne rozliczenie umowy pomiedzy zamawiajgcym a wykonawca hastepuje po dokonaniu
odbioru korcowego.

Podstawe rozliczenia oraz platnosci wykonanego i odebranego zakresu robét stanowi wartos¢ tych
robét obliczona na podstawie:

— Okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych i ilosci rob6t potwierdzonych

przez zamawiajgcego lub

— Ustalonej w umowie kwoty ryczattowej za okreslony zakres robot.

Ceny jednostkowe wykonania robét lub kwoty ryczaltowe obejmujgce roboty montazowe kanalizacyjne
z tworzyw sztucznych uwzgledniaja;

Przygotowanie stanowiska roboczego.

— Dostarczenie materiatow, narzedzi i sprzetu,

— Obsluge sprzetu nieposiadajacego etatowe] obstugi,

— Przenoszenie podrecznych urzadzen i sprzetu w miare postepu robét.

— Wykonanie robét ziemnych.

— Montaz rurociagdw i obiektow sieciowych i urzadzen.

- Wykonanie prob szczelnosci.

— Usuniecie wad i usterek powstatych w czasie wykonywania robét.

— Doprowadzenie terenu po budowie przewoddw do stanu pierwotnego.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Normy
[1] PN-EN 1610:2002 ,Budowa i badanie przewoddw kanalizacyjnych.”
2] PN-EN  752-1:2000 ,Zewnetrzne  systemy  kanalizacyjne.  Pojecia  og6lne
i definicje.”
[3] PN-EN 752-2:2000 ,Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Wymagania.”
[4] PN-EN 1401-1:1999 ,Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Podziemne

bezcisnieniowe systemy przewodowe z niezmiekczonego polichlorku winylu (PVC-U) do
odwadniania i kanalizacji. Wymagania dotyczace rur , ksztaltek i systemu’”.
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[5] PN-EN 1401-3:2002 ,Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych do podziemnej
bezcisnieniowej kanalizacji deszczowej i sciekowej. Nieplastyfikowany polichlorek winylu
(PVC-U). Czesc 3. Zalecenia dotyczace wykonania instalacji.”

[6] PN-B-10729:1999 ,Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne.”

[7] PN-EN 124:2000 ,Zwienczenia wpustow i studzienek kanalizacyjnych do nawierzchni dla
ruchu pieszego i kolowego. Zasady konstrukcji, badania typu, znakowanie, sterowanie
jakoscia.”

[8] PN-B-06050:1999 ,Roboty ziemne. Wymagania ogélne”.

[9] PN-B-10736:1999 ,Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodéw wodociggowych i
kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania.”

[10] PN-EN 752-2:2000 ,Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Wymagania.”

[11] PN-S-02204:1997 ,Drogi samochodowe. Odwodnienie drég.”

Inne dokumenty i instrukcje

« Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlano-Montazowych. Tom |I. Instalacje sanitarne
i przemystowe. Wydawnictwo Arkady.

« Wymagania Techniczne COBRTI Instal Zeszyt 9. — Warunki Techniczne wykonania i odbioru sieci
kanalizacyjnych. Wyd. 1., wrzesien 2003 .
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3.2. ROBOTY W ZAKRESIE KONSTRUOWANIA, FUNDAMENTOWANIA ORAZ WYKONYWANIA

NAWIERZCHNI AUTOSTRAD, DROG
(kod CPV 45233000-9)

PODBUDOWA

B-5: KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAGESZCZENIEM PODEOZA

1. WSTEP.
1.1. Nazwa zamoéwienia

Zagospodarowanie terenow sportowych przy ulicy Hallera w Imielinie.
1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych

Przedmiotem niniejszej szczegGlowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zageszczaniem podioza
gruntowego.

Szczegblowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robét. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem koryta przeznaczonego do utozenia konstrukcji nawierzchni.

1.3. Prace towarzysz ace i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaty podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogoélne"
niniejszego opracowania.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg
Projektowa, ST i poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia zostaly
podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogolne" niniejszego opracowania.

15.  Nazwyikody

1.5.1 Grupa robdét:
Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektéw budowlanych (45200000-9)
lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i wodnej

1.5.2 Klasa robdt:
Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggow, linii komunikacyjnych
i elektroenergetycznych, autostrad, drog, lotnisk i kolei; wyréwnywanie terenu (45230000-8)

1.5.3 Kategoria robadt:
Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania (45233000-9)
nawierzchni autostrad, drog

1.6.  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogdine".
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2. MATERIALY
Nie wystepuija.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycz ace sprz etu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ,\WWymagania ogolne”
3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podioza powinien wykazaé sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

= réwniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopuscic¢
wykonanie koryta i profilowanie podioza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym
prostopadle do kierunku pracy maszyny,

= koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

= walcow statycznych, wibracyjnych lub piyt wibracyjnych.
Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wplywu na wiasciwosci gruntu podioza.

4. TRANSPORT

Ogdine wymagania dotyczace transportu podano w ,Wymagania ogéine”.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Warunki przyst gpienia do robét

Wykonawca powinien przystgpic do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podioza
bezposrednio przed rozpoczeciem roboGt zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wczesniejsze
przystgpienie do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania podioza, jest mozliwe wylacznie za zgodg
Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podiozu nie moze odbywac sie ruch
budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.2. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania koryta w planie i profilu powinny by¢é wczesniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach rownolegtych do osi drogi lub w inny sposob
zaakceptowany przez Insp. nadzoru. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggniecie
sznurkdéw lub linek do wytyczenia rob6t w odstepach nie wiekszych niz co 10 metrow.

Rodzaj sprzetu, a w szczegdlnosci jego moc nalezy dostosowa¢ do rodzaju gruntu, w ktdrym
prowadzone sg roboty i do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywac recznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robét o matym zakresie. Sposob wykonania musi by¢
zaakceptowany przez Insp. hadzoru.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wywieziony na zwaitke.

5.3. Profilowanie i zag eszczanie podio za

Przed przystgpieniem do profilowania podioze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.
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Po oczyszczeniu powierzchni podioza nalezy sprawdzi€, czy istniejgce rzedne terenu umozliwiajg
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podioza. Zaleca sie, aby rzedne terenu przed
profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podioza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepujg zanizenia poziomu w podiozu przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podioze na glebokos¢ zaakceptowana przez Inspektora, dowiezé
dodatkowy grunt spetniajgcy wymagania obowigzujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do
uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i zagescic warstwe do uzyskania wartosci wskaznika
zageszczenia, okreslonych w tablicy 1.

Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystgpi¢ do jego zageszczania. Zageszczanie podioza
nalezy kontynuowac do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik
zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia podioza (Is)

Minimalna wartos¢ | dla:
Strefa Autostrad i drog Innych drog
R.UCh. Ruch mniejszy
korpusu _ ciezki o od ciezkiego
i bardzo ciezki

Gdrna warstwa o grubosci 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na glebokosci od 20 do 50 cm od

powierzchni podioza 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tworzacy podioze uniemozliwia przeprowadzenie badania
zageszczenia, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okreslic pierwotny i
wtorny modut odksztalcenia podioza wediug BN-64/8931-02. Stosunek wtornego i pierwotnego modutu
odksztalcenia nie powinien przekracza¢ 2,2.

Wilgotno$¢ gruntu podioza podczas zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z
tolerancjg od -20% do +10%.

5.4. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanegoizag  eszczonego podio za

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu rob6t zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podioza nastgpi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przystgpi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢
podioze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roziozenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany
przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podioze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej
warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podioza Inspektor oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw.
Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Badania w czasie rob6t
6.1.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow dotyczacych cech geometrycznych i zageszczenia koryta i
wyprofilowanego podioza podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwos¢ oraz zakres badar i pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego podioza
Lp. Wyszc_zeg(’)lljier)ie badan Minimalna_ czes’_totli’woéé
i pomiaréw badan i pomiaréw

1 | Szerokosc koryta 10razynalkm
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2 | Rownos¢ podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 | Réwnosé poprzeczna 10razynalkm
4 | Spadki poprzeczne K 10razynalkm

i co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad
5 | Rzedne wysokosciowe i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostalych drog
6 Uksztaltowanie osi w planie co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad

i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
7 Zageszczenie, wilgotno$¢ gruntu | w 2 punktach na dzienne'& dzialce roboczej, lecz nie
podioza rzadziej niz raz na 600 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykonaé w
punktach gléwnych fukéw poziomych

6.1.2. Szerokos¢ koryta (profilowanego podioza)
Szerokos¢ koryta i profilowanego podioza nie moze rézni¢ sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz
+10cmi-5cm.

6.1.3. Rownos¢ koryta (profilowanego podioza)

Nieréwnosci podiuzne koryta i profilowanego podioza nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg zgodnie z normg
BN-68/8931-04.

Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa fata.

Nieréwnosci nie moga przekracza¢ 20 mm.

6.1.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podioza powinny byé zgodne z dokumentacjg projektowg z
tolerancjg + 0,5%.

6.1.5. Rzedne wysokosciowe
Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofiowanego podioza i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

6.1.6. Uksztattowanie osi w planie
Os w planie nie moze byc¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz + 5 cm.

6.1.7. Zageszczenie koryta (profilowanego podioza)

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podioza okreslony wg BN-77/8931-12 nie powinien
by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje sie porownanie wartosci modutéw odksztalcenia, to
wartos¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z normg BN-64/8931-02
nie powinna by¢ wieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17. Wilgotnos¢é gruntu podioza
powinna byé¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20% do + 10%.

6.2. Zasady post epowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (pro flowanego podio za)
Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujg wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w

punkcie 6.1 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i
powtdrne zageszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
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8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Insp. nadz.,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Cena wykonania 1 m? koryta obejmuije:
= prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,
zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na srodki transportowe i odwiezienie na odktad lub nasyp,
profilowanie dna koryta lub podioza,
zageszczenie,
utrzymanie koryta lub podioza,
przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztaicenia nawierzchni
podatnych i podioza przez obcigzenie piyta

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tatg,

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
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B-6: WARSTWY ODSACZAJACE | ODCINAJACE

1. WSTEP.
1.1. Nazwa zamowienia

Zagospodarowanie terenow sportowych przy ulicy Hallera w Imielinie.
1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem warstw odsaczajacych i odcinajacych.

Szczegblowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robét.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z
wykonaniem warstw odsaczajacych.

1.3. Prace towarzysz ace i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogolne”
niniejszego opracowania.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg
Projektowa, ST i poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia zostaty
podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogoéine™ niniejszego opracowania.

15.  Nazwyikody
1.5.1 Grupa robot:
Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow budowlanych (45200000-9)

lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i wodnej

1.5.2 Klasa robot:

Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggow, linii komunikacyjnych

i elektroenergetycznych, autostrad, drog, lotnisk i kolei; wyréwnywanie terenu (45230000-8)
1.5.3 Kategoria robot:

Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania

nawierzchni autostrad, drog (45233000-9)
1.6.  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogadine".

2. MATERIALY
2.1. Rodzaje materiatdw

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstwy mrozoochronnej sg kruszywa spetiajgce
nastepujgce warunki:
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a) szczelnosci, okreslony zaleznoscia;

gdzie:

D5 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy odcinajacej lub odsaczajacej

des - Wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podioza.

Dla materialéw stosowanych przy wykonywaniu warstw odsaczajacych warunek szczelnosci musi by¢
spetniony, gdy warstwa ta nie jest ukladana na warstwie odcinajacej.

b) zageszczalnosci, okreslony zaleznoscia;
d 60

u=—>
le

=25

gdzie:
U - wskaznik roznoziarnistosci,
dso - Wymiar sita, przez ktére przechodzi 60% kruszywa tworzgcego warstwe odcinajaca,
do - wymiar sita, przez ktére przechodzi 10% kruszywa tworzgcego warstwe odcinajaca.

Piasek stosowany do wykonywania warstw odsaczajacych i odcinajacych powinien spetia¢ wymagania
normy PN-B-11113.

Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstw odsaczajacych i odcinajacych powinny spetnia¢
wymagania normy PN-B-11111.

Miat kamienny do warstw odsaczajacych i odcinajacych powinien spetnia¢ wymagania normy PN-B-
11112,

2.2. Skladowanie materiatow

Kruszywo nalezy dowozi¢ na budowe bezposrednio przed wbudowaniem, nie wyraza sie zgody na
magazynowanie kruszywa na placu budowy.

3. SPRZET
3.1. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy odcinajacej lub odsaczajacej powinien wykazac sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:
= rowniarek,
= walcow statycznych,
= plyt wibracyjnych lub ubijakbw mechanicznych.

4. TRANSPORT

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Przygotowanie podio za

Podtoze gruntowe powinno spetia¢ wymagania okreslone w obowigzujgcych normach. Warstwy
odcinajaca i odsgczajgca powinny by¢ wytyczone w sposob umozliwiajgcy wykonanie ich zgodnie z
tolerancjami okreslonymi w niniejszych specyfikacjach.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwiaC naciggniecie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robét w odstepach nie wiekszych niz co 10 m.
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5.2. Wbudowanie i zag eszczanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozkladane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu rowniarki, z
zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Grubos¢ roziozonej warstwy luznego
kruszywa powinna byc taka, aby po jej zageszczeniu osiggnieto grubosé projektowana.

W miejscach, w ktorych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed zageszczeniem wymieni¢
kruszywo na materiat 0 odpowiednich wasciwosciach.

Natychmiast po korcowym wyprofilowaniu warstwy odsaczajacej lub odcinajacej nalezy przystapi¢ do
j€j zageszczania.

Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym nalezy rozpoczyna¢ od krawedzi i stopniowo przesuwac
pasami podiuznymi czesciowo nakladajgcymi sie, w kierunku jej osi. Zageszczanie nawierzchni o
jednostronnym spadku nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi i przesuwaé pasami podiuznymi czesciowo
naktadajgcymi sie, w kierunku jej gornej krawedzi.

Nieréwnosci lub zagtebienia powstate w czasie zageszczania powinny by¢ wyrdwnywane na biezaco
przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usuniecie materiatu, az do otrzymania réwnej powierzchni.

W miejscach niedostepnych dla walcow warstwa odcinajaca i odsaczajgca powinna by¢ zageszczana
phtytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zageszczanie nalezy kontynuowa¢ do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od 1,0
wedtug normalnej proby Proctora, przeprowadzonej wediug PN-B-04481. Wskaznik zageszczenia nalezy
okreslac zgodnie z BN-77/8931-12.

W przypadku, gdy gruboziarnisty material wbudowany w warstwe odsaczajacg lub odcinajaca,
uniemozliwia przeprowadzenie badania zageszczenia wedlug normalnej préby Proctora, kontrole
zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen pitytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtorny modut
odksztatcenia warstwy wediug BN-64/8931-02. Stosunek wtdrnego i pierwotnego modutu odksztaicenia nie
powinien przekraczac 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zageszczania powinna byé¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od
-20% do +10% jej wartosci. W przypadku, gdy wilgotnos¢ kruszywa jest wyzsza od wilgotnosci optymalnej,
kruszywo nalezy osuszy¢ przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgotnos¢ kruszywa jest nizsza
od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy zwilzy¢ okreslong iloscig wody i rdwnomiernie wymieszac.

5.3. Utrzymanie warstwy ods gczajacej i odcinaj acej

Warstwa odsaczajgca i odcinajgca po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy powinny byé
utrzymywane w dobrym stanie.

Nie dopuszcza sie ruchu budowlanego po wykonanej warstwie odsaczajace).

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza sie ruch pojazdéw koniecznych dla wykonania wyzej
lezacej warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniktych z niewtasciwego utrzymania warstwy obcigza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Badania przed przyst apieniem do robo6t

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien wykonaé badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robét i przedstawi¢ wyniki tych badan Inwestorowi. Badania te powinny obejmowa¢ wszystkie
wiasciwosci kruszywa okreslone w p. 2.1.

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zageszczenia warstwy
odsaczajacej i odcinajacej podaje tablica 1.
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Tablica 1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw warstwy odsaczajacej i odcinajgcej

Lp. Wyszc_zeg(’)lnienie Minimalna_ czes’_totliwoéé badan
badan i pomiaréw i pomiarow
1 | Szerokosé warstwy 10razy nalkm
2 | Réwnosc podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 | Rbwnos¢ poprzeczna 10razynalkm
4 | Spadki poprzeczne K 10razynalkm

€0 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i

5 | Rzgdne wysokosciowe drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég

6 | Uksztaltowanie osi w planie 7 |co25mwosi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i

drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég

7 | Grubos¢ warstwy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej
niz raz na 400 m?

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m*

8 |Zageszczenie, wilgotnosc w 2 punktach na dzienne£ dziatce roboczej, lecz nie
kruszywa rzadziej niz raz na 600 m

6.2.2. Szerokos¢ warstwy
Szerokos¢ warstwy nie moze sie rozni¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10cm, -5cm.

6.2.3. ROwnos¢ warstwy

Nieréwnosci podiuzne warstwy odcinajacej i odsaczajacej nalezy mierzy¢ 4 metrowa tatg, zgodnie z norma BN-
68/8931-04.

Nierownosci poprzeczne warstwy odcinajacej i odsaczajacej nalezy mierzy¢ 4 metrowa tata.

Nieréwnosci nie mogg przekracza¢ 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne warstwy odcinajacej i odsaczajacej na prostych i tukach powinny byé zgodne z
dokumentacja projektowa z tolerancjg + 0,5%.

6.2.5. Rzedne wysokosciowe
Rdéznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi warstwy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1
cmi-2cm.

6.2.6. Uksztattowanie osi w planie
Os w planie nie moze byc¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz = 3 cm dla autostrad i drog
ekspresowych lub o wiecej niz £ 5 cm dla pozostatych drog.

6.2.7. Grubos¢ warstwy

Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslong w dokumentaciji projektowej z tolerancjg +1 cm, -2 cm.
Jezeli warstwa, ze wzgledow technologicznych, zostata wykonana w dwdch warstwach, nalezy mierzyc taczng
grubosc tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona naprawe warstwy
przez spulchnienie warstwy na gltebokos¢ co najmnigj 10 cm, uzupetnienie nowym materialem o odpowiednich
wiasciwosciach, wyrGwnanie i ponowne zageszczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robét nastapi ponowny pomiar i ocena
grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy.
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6.2.8. Zageszczenie warstwy

Wskaznik zageszczenia warstwy odcinajacej i odsaczajacej, okreslony wg BN-77/8931-12 nie powinien by¢
mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zageszczenia warstwy stosuje sie pordwnanie wartosci modutdw odksztalcenia,
to warto$¢ stosunku wtdrnego do pierwotnego modutu odksztalcenia, okreslonych zgodnie z normg BN-
64/8931-02, nie powinna by¢ wieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zageszczenia nalezy bada¢ wediug PN-B-06714-17. Wilgotno$¢ kruszywa
powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20% do +10%.

6.3. Zasady postepowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazujg wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w p. 6.2,
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtdrnie
zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) warstwy odcinajacej i odsaczajace;.
8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z SST i wymaganiami Insp. nadzoru, jezeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m? warstwy odsaczajacej i/lub odcinajacej z kruszywa obejmuje:
= prace pomiarowe,
= dostarczenie i roziozenie na uprzednio przygotowanym podiozu warstwy materiatu o grubosci i jakosci
okreslonej w dokumentacii projektowej i specyfikacji technicznej,
wyréwnanie utozonej warstwy do wymaganego profilu,
zageszczenie wyprofilowanej warstwy,
przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej,
utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

3. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni
drogowych . Zwir i mieszanka

4. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztaicenia
nawierzchni podatnych i podioza przez obcigzenie plytg

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnaosci nawierzchni planografem i
latg.

8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
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B-7: PODBUDOWA Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP.
1.1. Nazwa zamowienia

Zagospodarowanie terenow sportowych przy ulicy Hallera w Imielinie.
1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania ogolne dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
zwigzanych z budowg obiektéw sportowych w Imielinie przy ul. Hallera.

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowigzujgcg podstawe opracowania
dokumentow przetargowych i kontraktowych przy zlecaniu i realizacji robét. Ustalenia zawarte w niniejszej
specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonywaniem podbudéw z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie wg PN-S-06102.

1.3. Prace towarzysz ace i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaty podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogoéine"
niniejszego opracowania.

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg,
Projektowa, ST i poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia zostaly
podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogoéine™ niniejszego opracowania.

15.  Nazwyikody

1.5.1 Grupa robdét:
Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow budowlanych (45200000-9)
lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i wodnej

1.5.2 Klasa robot:
Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggow, linii komunikacyjnych
i elektroenergetycznych, autostrad, drog, lotnisk i kolei; wyréwnywanie terenu (45230000-8)

1.5.3 Kategoria robdt:
Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania
nawierzchni autostrad, drog (45233000-9)

16.  Okreslenia podstawowe

1.6.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zageszczeniu w
optymalnej wilgotnosci kruszywa o wtasciwie dobranym uziarnieniu.

1.6.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogdlne”.
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2. MATERIALY
2.1. Rodzaje materiatéw
Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie.
2.2. Wymagania dla materiatow
2.2.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarmnienia kruszywa, okreslona wediug PN-B-06714-15 powinna leze¢ miedzy krzywymi
granicznymi pél dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.

Frakcje
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy wykonywane metoda
stabilizacji mechanicznej

1-2 kruszywo na podbudowe zasadniczg (gorng warstwe) lub podbudowe jednowarstwowg
1-3 kruszywo na podbudowe pomocnicza (dolng warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna byc¢ ciggfa i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do goérnej krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar najwiekszego ziarna
kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3 grubosci warstwy ukiadanej jednorazowo.

2.2.2. Wlasciwo $ci kruszywa
Kruszywa powinny spelnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
o Kruszywa Kruszywa -
Lp. Wyszczegolnienie naturaine lamane Zuzel Badania
wiasciwosci Podbudowa wedlug

zasad- | pomoc- | zasad- | pomoc- | zasad- | pomoc-
nicza | nicza | nicza | nicza | nicza | nicza

1 |Zawarto$¢ ziarn mniejszych niz| od2 od?2 od?2 od2 | od2 | od2 PN-B-06714

0,075 mm, % (m/m) do10 | do12 | do10 | do12 [ do10 | do12 -15[3]
Jo i 0, -B-
2 Z_awgrtos_c ngdmarna, % (M/m), 5 10 5 10 5 10 PN-B-06714
nie wiecej niz -15[3]

3 | Zawarto$c¢ ziarn nieforemnych

35 45 35 40 - - PN-B-06714
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%(m/m), nie wiecej niz -16 [4]

4 | Zawartos¢ zanieczyszczen
organicznych, %(m/m), nie 1 1 1 1 1 1 PN-B-04481 [1]
wiecej niz

5 |Wskaznk piaskowy po piecio-| a0 | (430 | 0d30 | 0d30 BN-64/8931
krotnym zageszczeniu metodg | 4070 | do70 | do70 | do70 - - 01 [26]
lub Il wg PN-B-04481, %

6 |Scieralno$¢ w bebnie Los
Angeles
a) Scieralnos¢ catkowita po| 35 45 35 50 40 50 PN-B-06714
peinej liczbie obrotow, nie wiecej -42[12]
niz 30 40 30 35 30 35
b) Scieralno$¢ czesciowa po 1/5
pelngj liczby obrotow, nie wiecej
niz

7 N_asakhyyosc, %(Mm/m), nie 25 4 3 5 6 8 PN-B-06714
wiecej niz -18[6]

8 | Mrozoodporno$¢, ubytek masy PN-B-06714
po 25 cyklach zamraza- 5 10 5 10 5 10 -1917]
nia, %(m/m), nie wiecej niz

9 : . PN-B-06714
Rozpad krzemianowy i zela-
zawy facznie, % (m/m), nie| - - - - 1 3 -37[10]
wiecej niz K ' PN-B-06714

-39[11]

10 | Zawartos¢ zwigzkéw siarki w
przeliczeniu na SOs; %(m/m),| 1 1 1 1 2 4 PNZBSO[S]7 14
nie wiecej niz

11 | Wskaznik Nos$nosci Wios
mieszanki kruszywa, %, nie
mniejszy niz: 30 60 80 60 80 60 PN-S-06102
a) przy zageszczeniu ls = 1,00 [21]

b) przy zageszczeniu I > 1,03 120 ) 120 ) 120 )

2.2.3. Materiat na warstw € ods aczajaca
Na warstwe odsaczajaca stosuje sie:
= Zwir i mieszanke wg PN-B-11111,
= piasek wg PN-B-11113.

2.2.4. Materiat nawarstw e odcinaj aca
Na warstwe odcinajaca stosuije sie:
= piasek wg PN-B-11113,
=  miatwg PN-B-11112,
= geowiokning o masie powierzchniowej powyzej 100 g/m?.

2.2.5. Materialy do ulepszaniawla $ciwo $ci kruszyw
Do ulepszania wiasciwosci kruszyw stosuje sie:
= cement portlandzki wg PN-B-19701,
= wapno wg PN-B-30020,
= popioly lothe wg PN-S-96035,
= zuzel granulowany wg PN-B-23006.
Dopuszcza sie stosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskania rownorzednych efektow ulepszania
kruszywa i po zaakceptowaniu przez Inzyniera.
Rodzaj i ilos¢ dodatku ulepszajacego nalezy przyjmowac zgodnie z PN-S-06102

2.2.6. Woda
Nalezy stosowaé¢ wode wg PN-B-32250.
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3. SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
powinien wykazac¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

= mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujgce wode. Mieszarki powinny
zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalney,

= rowniarek albo ukfadarek do rozkladania mieszanki,

= walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W migjscach trudno
dostepnych powinny by¢ stosowane zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce
wibracyjne.

4. TRANSPORT

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbywac sie zgodnie z BN-88/6731-08.

Transport pozostatych materialtdw powinien odbywa¢ sie zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie podio za
Podtoze pod podbudowe powinno spetia¢ wymagania zgodnie z obowigzujacymi normami.
Podbudowa powinna by¢ utozona na podiozu zapewniajgcym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu
do podbudowy. Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzi¢ wzorem:

D15

des < 5 @)
w ktorym:
Dis-  wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 15% ziarn warstwy podbudowy lub warstwy
odsaczajacej, w milimetrach,
dgs-  wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza, w milimetrach.

Jezeli warunek (1) nie moze byé spelniony, nalezy na podiozu ulozyé warstwe odcinajacg lub
odpowiednio dobrang geowioknine. Ochronne wiasciwosci geowtokniny, przeciw przenikaniu drobnych czastek
gruntu, wyznacza sie z warunku:

d50

Ow <12 )

w ktérym:
dso-  wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 50 % ziarn gruntu podioza, w milimetrach,
Og- umowna srednica poréw geowtdkniny odpowiadajgca wymiarom frakcji gruntu zatrzymujgca sie na
geowiokninie w ilosci 90% (m/m); wartos¢ parametru 090 powinna by¢ podawana przez producenta
geowtokniny.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania podbudowy powinny byé wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach réwnoleglych do osi drogi, lub w inny
sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwiaC naciggniecie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robo6t w odstepach nie wiekszych niz co 10 m.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa
Mieszanke kruszywa o scisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarzaC¢ w

mieszarkach gwarantujgcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na koniecznos¢ zapewnienia
jednorodnosci nie dopuszcza sie wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegélnych frakcji na drodze.
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Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob,
aby nie ulegla rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.3. Wbudowywanie i zag eszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byC rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej
ostateczna grubo$¢ po zageszczeniu byla rowna grubosci projektowanej. Grubos¢ pojedynczo uktadane
warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna byé rozlozona w
spos6b zapewniajgcy osiggniecie wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa
skiada sie z wiecej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona z
zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy kazdej nastepnej
warstwy moze nastgpic¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalne),
okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda Il). Materiat nadmiernie nawilgocony,
powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotnosé mieszanki kruszywa jest nizsza
od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong iloscig wody i rownomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartosci,
mieszanke nalezy osuszy¢.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien odpowiada¢ przyjetemu poziomowi
wskaznika nosnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.4. Odcinek prébny

Nie przewidziano konieczno$¢ wykonania odcinka probnego,
5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w
dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, gotowg podbudowe do ruchu budowlanego, to jest
obowigzany naprawiC wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw
wyniktych z niewtasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Badania przed przyst apieniem do robo6t

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robét i przedstawi¢ wyniki tych badan Inwestorowi w celu akceptacji materiatow. Badania te powinny
obejmowac wszystkie wtasciwosci okreslone w obowigzujgcej normie.

6.2. Badania w czasie rob6t

6.2.1. Czestotliwo $¢ oraz zakres bada n i pomiaréw
Czestotliwosc¢ oraz zakres badan podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czestotliwos¢ ora zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
Czestotliwos¢ badan

. Maksymalna
Minimaina owierzchnia
Lp. Wyszczegolnienie badan liczba badan | P dbud
na dziennej pocbudowy
dzialce przy-padajaca
robocre na jedno
1 | badanie (m?)
1 | Uziarnienie mieszanki
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2 | Wilgotno$¢ mieszanki 2 600

3 | Zageszczenie warstwy 10 proébek na 10000 m®

dla kazdej partii kruszywa i

4 | Badanie wiasciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.2.2 przy kazdej zmianie kruszywa

6.2.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.2. Probki nalezy
pobiera¢ w sposob losowy, z roziozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badar powinny by¢ na
biezgco przekazywane Insp. nadzoru.

6.2.3. Wilgotno $€ mieszanki

Wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug préby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 (metoda II), z tolerancjg +10% -20%. Wilgotnos¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-
17.

6.2.4. Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywaé sie az do osiggniecia wymaganego wskaznika
zageszczenia.

Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wediug BN-77/8931-12. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrole zageszczenia
nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen plytowych, wg BN-64/8931-02 i nie rzadziej niz raz na 5000 m? lub
wedtug zalecen Inzyniera.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uzna¢ za prawidiowe, gdy stosunek
wtoérnego modutu E2 do pierwotnego modutu odksztalcenia E1 jest nie wigkszy od 2,2 dla kazdej warstwy
konstrukcyjnej podbudowy.

E,

Bi < 22
6.2.5. Wiasciwo $ci kruszywa
Badania kruszywa powinny obejmowac ocene wszystkich wiasciwosci okreslonych w pkt 2.2.2.
Probki do badan petnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob losowy w obecnosci

Insp. nadzoru.
6.3. Wymagania dotycz ace cech geometrycznych podbudowy
6.3.1. Czestotliwo $¢€ oraz zakres pomiarow
Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiarow dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w

tablicy 3.

Tablica 3. Czestotiwos¢ oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie

Lp. Wyszczegolnienie badan i pomiardw Minimalna czestotliwo$¢ pomiardw
1 | Szerokos¢ podbudowy 10razynalkm
2 | Rownosé podiuzna \|iv a;g;;él; a(;i%gr}hlcli]linografem albo co 20 m fatg na
3 | Réwnosé poprzeczna 10razynalkm
4 | Spadki poprzeczne*) 10razynalkm
5 | Rzedne wysokosciowe co100m
6 | Uksztaltowanie osi w pIanie*) co100m
7 | Grubos¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie
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rzadziej niz raz na 400 m*”
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m?

8 | Nosnos¢ podbudowy:
- modut odksztalcenia co najmniej w dwdch przekrojach na kazde 1000 m
- ugiecie sprezyste co najmniej w 20 punktach na kazde 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.

6.3.2. Szeroko $¢ podbudowy
Szeroko$¢ podbudowy nie moze r6znic sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraweznikdw szerokos¢ podbudowy powinna by¢ wieksza od szerokosci warstwy
wyzej lezacej 0 co najmniej 25 cm lub o wartosé wskazang w dokumentacii projektowej.

6.3.3. Réwno $¢ podbudowy

Nieréwnosci podiuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg fatg lub planografem, zgodnie z BN-
68/8931-04.

Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata.

Nieréwnosci podbudowy nie mogg przekraczac:

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.3.4. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa,
Z tolerancjg £ 0,5 %.

6.3.5. Rzedne wysoko s$ciowe podbudowy
Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.

6.3.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonegop  odio za
Os$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz + 5 cm.

6.3.7. Grubo $¢ podbudowy i ulepszonego podio  za
Grubos$¢ podbudowy nie moze sie r6zni¢ od grubosci projektowanej o wiecej niz:
= dla podbudowy zasadniczej + 10%,
= dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.3.8. Nosno$¢ podbudowy
= modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,
= ugiecie sprezyste wg BN-70/8931-06 powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.
Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa o
z kruszyvva 0 Wskaznik ak | L Mlnlmalny modut odksztal-
wskazniku | zageszczenia M. symagtla(;g@me cenia mierzony piyta o
Wigs Nie ls nie Sprezyste po m, mm $rednicy 30 cm, MPa
mniejszym | mniejszy niz
niz, % 40 kN 50 kN od od drugiego
pierwszego | obcigzenia E,
obcigzenia E;
60 10 1,40 1,60 60 120
80 10 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180
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6.4. Zasady post epowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.4.1. Niewta $ciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazujg wieksze odchylenia od okreslonych w punkcie
6.3 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glebokosci co hajmniej 10 cm, wyréwnane i
powtérnie zageszczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wiecej niz 5 cm i nie
zapewnia podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wilasny koszt poszerzy¢
podbudowe przez spulchnienie warstwy na peing grubos¢ do potowy szerokosci pasa ruchu, dofozenie
materialu i powtdrne zageszczenie.

6.4.2. Niewla $ciwa grubo $¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe
podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednig,
glebokosé, zgodnie z decyzjg Insp. nadz, uzupelnione nowym materialem o odpowiednich wiasciwosciach,
wyréwnane i ponownie zageszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych rob6t nastapi ponowny pomiar i
ocena grubosci warstwy, wedlug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.4.3. Niewta $ciwa no $no$¢ podbudowy
Jezeli nosnos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty
niezbedne do zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie noSnosci
podbudowy wynikto z niewtasciwego wykonania robét przez Wykonawce podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Insp. nadzoru, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Zakres czynnosci objetych ceng jednostkowg 1 m? podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie zgodnie z kosztorysem ofertowym.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2.  PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen
obcych

3.  PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skifadu ziarnowego

4, PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziarn

5.  PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci

7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metodg
bezposrednig

8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen

organicznych
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9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metodg

bromowg

10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego

11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego

12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie S$cieralnosci w bebnie Los
Angeles

13. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i drogowe. Badania
techniczne

14. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka

15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

16. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Piasek

17. PN-EN197-1:2002 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad, wymagania i ocena
zgodnosci

18. PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego

19. PN-B-30020 Wapno

20. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw

21. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

22.  PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia kamiennego

23.  PN-S-96035 Popioly lotne

24. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

25. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane do nawierzchni
drogowych

26. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

27. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podioza przez obcigzenie piyta.

28. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tatg.

29. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ugie¢ podatnych ugieciomierzem belkowym

30. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty
1. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.
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B-8: PODBUDOWA Z KRUSZYWA t AMANEGO STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP.
1.1. Nazwa zamowienia

Zagospodarowanie terenow sportowych przy ulicy Hallera w Imielinie.
1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania ogolne dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie.

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowigzujaca podstawe do opracowania
dokumentow przetargowych przy zlecaniu i realizacji robét.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

1.3. Prace towarzysz ace i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaty podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogoéine"
niniejszego opracowania.

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg,
Projektowa, ST i poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia zostaly
podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogoéine™ niniejszego opracowania.

15.  Nazwyikody

1.5.1 Grupa robdét:
Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow budowlanych (45200000-9)
lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i wodnej

1.5.2 Klasa robot:
Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggow, linii komunikacyjnych
i elektroenergetycznych, autostrad, drog, lotnisk i kolei; wyréwnywanie terenu (45230000-8)

1.5.3 Kategoria robdt:
Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania
nawierzchni autostrad, drog (45233000-9)

16.  Okreslenia podstawowe

1.6.1. Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wiecej warstw
zageszczonej mieszanki, ktdra stanowi warstwe nosng nawierzchni drogowe;.

1.6.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogdlne”.
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2. MATERIALY
2.1. Rodzaje materiatéw

Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw famanych stabilizowanych mechanicznie powinno byé
kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego.
Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

2.2. Wymagania dla materiatéw

2.2.1. Uziarnienie kruszywa
Uziarnienie kruszywa powinno by¢é zgodne z wymaganiami podanymi w ST ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 2.2.1.

2.2.2. Wlasciwo $ci kruszywa
Kruszywo powinno spetia¢ wymagania okreslone w ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.2.2.

3. SPRZET

Wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogéine” pkt 3.
4. TRANSPORT

Wymagania dotyczace transportu podano w ST ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogéine” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w ST ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogéine” pkt 5.

5.1. Przygotowanie podio  za
Przygotowanie podtoza powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w ST ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogéine” pkt 5.1.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa
Mieszanke kruszywa nalezy wytwarzaC zgodnie z ustaleniami podanymi w ST ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogoéine” pkt 5.2.

5.3. Wbudowywanie i zag eszczanie mieszanki kruszywa
Ustalenia dotyczace rozkladania i zageszczania mieszanki podano w ST ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 5.3.

5.4. Odcinek prébny
Nie przewiduje sie wykonania odcinka prébnego

5.5. Utrzymanie podbudowy
Utrzymanie podbudowy powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w ST ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 5.5.

5.6. Zastosowane rozwi gzania

5.6.1. Podbudowa pod nawierzchnie boiska do pitki noznej
= Trawa syntetyczna —6cm
=  Warstwa klinujgca:

Kamien sortowany 0,1 -4mm —-2cm
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Podbudowa gérna stabilizowana mechanicznie:
Thuczen kamienny 0-32 [mm]

Podbudowa dolna stabilizowana mechanicznie:
Tluczen kamienny 32-6 [mm)]

Warstwa mrozoodporna i odsgczajgca:
pospoitka

5.6.2. Podbudowa toru rolkarskiego

Warstwa scieralna z asfaltobetonu

Skroplenie miedzy warstwowe C60 B5 ZM w ilosci 0,7 kg/m2 czystego asfaltu
Warstwa wigzaca z asfaltobetonu

Warstwa klinujgca:

Kamien sortowany 0,1 -4mm

Podbudowa goérna stabilizowana mechanicznie:
Thuczen kamienny 0-32 [mm]

Podbudowa dolna stabilizowana mechanicznie:
Tluczen kamienny 32-6 [mm)]

Warstwa mrozoodporna i odsgczajgca:
pospéka

5.6.3. Podbudowa pod nawierzchnie chodnikdw
Kostka betonowa

Warstwa klinujgca:

Kamien sortowany 0,1 -4mm

Podbudowa gérna stabilizowana mechanicznie:
Thuczen kamienny 0-32 [mm]

Podbudowa dolna stabilizowana mechanicznie:
Thuczen kamienny 32-6 [mm]

Warstwa mrozoodporna i odsaczajgca:
pospotka

5.6.4. Podbudowa pod nawierzchnie 2 boisk treningowych do pitki noznej
Murawa sportowa — darn z rolki

Warstwa wegetacyjna

Warstwa odsaczajgca z piasku

5.6.5. Podbudowa pod nawierzchnie boiska do beach soccera
Piasek kwarcowy lub rzeczny 0,20mm

Warstwa oczyszczajaca — geowloknina

Zuzel gruby

Warstwa zwiru

UWAGA:

Dopuszcza si e zastosowanie kruszyw znajduj
odbiegaj gcych od kruszyw projektowanych. Wia

+Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie”.

5.6.6. Podbudowa mineralna.

—12cm

—18cm

—10cm

—4cm

—4cm

—-2cm

—12cm

—18cm

—10cm

—-8cm

—-2cm

—12cm

—18cm

—10cm

—4cm

—12cm

—10cm

-30-50 cm

—10cm
—12cm

acych si e na rynku lokalnym w niewielkim stopniu
Sciwo sci  kruszyw okre Sla norma PN-S-06102

Podbudowa z kruszywa naturalnego musi odpowiada¢ wymaganiom zwigzanym z nos$noscia,
zageszczeniem oraz rownoscig. Podloze powinno mie¢ wymagane spadki podiuzne i poprzeczne. Wskaznik
zageszczenia podioza powinien by¢ nie mniejszy od 0,98 — dla budowy dr6g zageszczenia maksymalnego
okreslonego metodg normalng wg PN-59/B-04491 — dla warstwy odsaczajace.
Dla podbudowy wykonanej z kruszywa grubego > 20mm okreslenie wskaznika zageszczenia staje sie
niemozliwe, dlatego podbudowe z kruszywa tamanego nalezy skontrolowa¢ przez sprawdzenie zgodnosci
modutu odksztalcenia z wymogami podanymi w BN 64/8933-02.
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Dla obiektow sportowych, chodnikdéw oraz toru rolkarskiego przyjmujemy typ nawierzchni jako sredni.
Dla nawierzchni sredniej ugiecie nie powinno przekroczy¢ 1,0 mm, a modut odksztalcenia powinien wskazywaé
powyzej 1300 kG/cm2 (130MPa).

Ugi ecie [mm] Modut odksztalcenia [kg\m ]
Podbudowa Po_d dywamk Pod p0W|_erzchn|e_z_ Pod dywanik Pod p0W|_erzchn|¢ _
bitumiczny utrwalane i dywaniki |, . - .. | utrwalane i dywaniki
Lp. | przeznaczona pod o L . . | bitumiczny grubosci| ..~ . .
) . grubosci bitumiczne powyZej bitumiczne powyZzej
nawierzchnie typu 3-4cm
3-4cm 4cm 4cm
Nie wiecej niz powyzej
1 Lekki 09 13 1400 1000
Sredni 08 1,0 1700 1300
3. Ciezki 0,7 0,7 2000 2000

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogoblne zasady kontroli jako $ci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdélne” pkt 6.

6.2. Badania przed przyst apieniem do robo6t
Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykonaé badania kruszyw, zgodnie z ustaleniami
ST ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.1.

6.3. Badania w czasie robot
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw kontrolnych w czasie rob6t zgodnie z obowigzujgcymi
normami

6.4. Wymagania dotycz ace cech geometrycznych podbudowy
Zgodnie z obowiazujgcymi normami

6.5. Zasady post epowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
Zgodnie z obowiazujgcymi normami

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa
lamanego stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m? podbudowy obejmuie:
= prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
= oznakowanie robot,
= sprawdzenie i ewentualng naprawe podioza,
= przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
= dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
= roziozenie mieszanki,
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= zageszczenie roziozonej mieszanki,

= przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,

= utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwigzane podano w ST ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt10.
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B-9: PODBUDOWA Z ASFALTOBETONU

1. WSTEP.
1.1. Nazwa zamowienia

Zagospodarowanie terenow sportowych przy ulicy Hallera w Imielinie.
1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem podbudowy z asfaltobetonu.

Szczegdblowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowany przy
Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z
wykonaniem i odbiorem podbudowy z betonu asfaltowego pod toru rolkarskiego.

1.3. Prace towarzysz ace i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogolne”
niniejszego opracowania.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg
Projektowa, ST i poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia zostaty
podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogoéine™ niniejszego opracowania.

15.  Nazwyikody

1.5.1 Grupa robot:

Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow (45200000-9)
budowlanych lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii

ladowej i wodnej

1.5.2 Klasa robot:
Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggow, linii komunikacyjnych
i elektroenergetycznych, autostrad, drog, lotnisk i kolei; wyréwnywanie terenu  (45230000-8)

1.5.3 Kategoria robadt:

Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania

nawierzchni autostrad, drog 45233000-9
Roboty drogowe 45233140-2

16.  Okreslenia podstawowe

1.6.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa i wypetiacza mineralnego o okreslonym skiadzie i
uziarnieniu.

1.6.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszanka mineralna z odpowiednig iloscig asfaltu wytworzona
na goraco, w okreslony sposoéb, spetniajgca okreslone wymagania.

1.6.3. Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfaltowa utozona i zageszczona.

1.6.4. Podbudowa asfaltowa - warstwa nosna z betonu asfaltowego spetniajaca funkcje nosne w konstrukcji
nawierzchni.
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1.6.5. Podioze pod warstwe asfaltowsg - powierzchnia przygotowana do utozenia warstwy z mieszanki mineralno-
asfaltowe.

1.6.6. Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lotnymi rozpuszczalnikami.

1.6.7. Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy w postaci zawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.

1.6.8. Préba technologiczna — wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej w celu sprawdzenia, czy jej
wiasciwosci sg zgodne z receptg laboratoryjng,

1.6.9. Odcinek probny — odcinek warstwy nawierzchni (o diugosci co najmniej 50m) wykonany w warunkach
zblizonych do warunkéw budowy, w celu sprawdzenia pracy sprzetu i uzyskiwanych parametrow technicznych
robot.

1.6.10. Kategoria ruchu (KR) — obcigzenie drogi ruchem samochodowym, wyrazone w osiach obliczeniowych
(100 kN) na obliczeniowy pas ruchu na dobe

2. MATERIALY

2.1. Asfalt
Nalezy stosowac asfalt drogowy spetniajacy wymagania okreslone w PN-C-96170:1965.

2.2. Wypetniacz
Nalezy stosowac wypetniacz, spetiajgcy wymagania PN-S-96504:1961 dla wypetniacza podstawowego
i zastepczego.

2.3. Kruszywo
Skiadowanie kruszywa powinno odbywa¢ sie w warunkach zabezpieczajgcych je przed
Zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.

2.4. Asfalt uptynniony
Nalezy stosowag¢ asfalt uplynniony spetiajacy wymagania okreslone w PN-C-96173:1974.

2.5. Emulsja asfaltowa kationowa
Nalezy stosowac drogowe kationowe emulsje asfaltowe spetniajagce wymagania okreslone w WT.EmA-
99.

3. SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z betonu asfaltowego powinien wykaza¢ sie

mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

= wytworni (otaczarki) o0 mieszaniu cyklicznym lub cigglym do wytwarzania mieszanek mineralno-
asfaltowych,
uktadarek do ukfadania mieszanek mineralno-asfaltowych typu zageszczanego,
skrapiarek,
walcdw lekkich, srednich i ciezkich,
walcow ogumionych ciezkich o regulowanym cisnieniu w oponach,
szczotek mechanicznych iflub innych urzadzen czyszczacych,
samochodow samowytadowczych z przykryciem lub termosow.

4. TRANSPORT

4.1. Asfalt
Asfalt nalezy przewozi¢ zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991.
Transport asfaltow drogowych moze odbywac sie w:
= cysternach kolejowych,
= cysternach samochodowych,
= bebnach blaszanych, lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanych przez Inzyniera.
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4.2. Wypelniacz

Wypehiacz luzem nalezy przewozi¢ w cysternach przystosowanych do przewozu materiatow sypkich,
umozliwiajgcych roztadunek pneumatyczny. Wypetniacz workowany mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami
transportu w sposob zabezpieczony przed zawilgoceniem i uszkodzeniem workow.

4.3. Kruszywo

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami i nadmiernym
zawilgoceniem.

4.4. Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszanke betonu asfaltowego nalezy przewozi¢ pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w czasie
transportu i podczas oczekiwania na roztadunek. Czas transportu od zatadunku do roziadunku nie powinien
przekracza¢ 2 godzin z jednoczesnym spetnieniem warunku zachowania temperatury wbudowania. Zaleca sie
stosowanie samochoddw termosow z podwojnymi Scianami skrzyni wyposazonej w system ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowejd o warstwy podbudowy
Przed przystgpieniem do robdt, w terminie uzgodnionym z Inzynierem, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej oraz wyniki badan laboratoryjnych
poszczegdinych skladnikdw i probki materiatow pobrane w obecnosci Inzyniera do wykonania badan kontrolnych
przez Inwestora. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega na:
= doborze sktadnikéw mieszanki mineralnej,
= doborze optymalnej ilosci asfaltu,
= okresleniu jej wkasciwosci i poréwnaniu wynikéw z zatozeniami projektowymi.
Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna miescic sie w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego
przez krzywe graniczne.
Skiad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien by¢ ustalony na podstawie badan probek wykonanych
wg metody Marshalla.

5.2. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszanke mineralno-asfaltowg produkuje sie w otaczarce 0 mieszaniu cyklicznym lub cigglym
zapewniajgcej prawidlowe dozowanie sktadnikdw, ich wysuszenie i wymieszanie oraz zachowanie temperatury
sktadnikdw i gotowej mieszanki mineralno-asfaltowej.

Dozowanie sktadnikéw, w tym takze wstepne, powinno by¢ wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z
recepta. Dopuszcza sie dozowanie objetosciowe asfaltu, przy uwzglednieniu zmiany jego gestosci w zaleznosci
od temperatury.

Tolerancie dozowania skiadnikow moga wynosi¢: jedna dziatka elementarna wagi, wzglednie
przeptywomierza, lecz nie wiecej niz £2 % w stosunku do masy skiadnika.

Asfalt w zbiorniku powinien by¢é ogrzewany w sposéb posredni, z ukladem termostatowania,
zapewniajgcym utrzymanie statej temperatury z tolerancjg +5°C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wynosic:

»= dlaD50od 145°C do 165°C,
= dlaD 70 od 140°C do 160°C.

Kruszywo powinno by¢ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka mineralna po dodaniu wypetniacza
uzyskata wiasciwg temperature. Maksymalna temperatura goracego kruszywa nie powinna by¢ wyzsza o wiecej
niz 30°C od maksymalnej temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej podanej ponizej.

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powinna wynosic:

= zD50o0d 140°C do 170°C,
= zD700d 135°C do 165°C.
Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej moze byé nizsza o 10°C od minimalnej temperatury

podanej powyze.
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5.3. Przygotowanie podio  za

Podloze pod warstwe podbudowy z betonu asfaltowego powinno byé wyprofilowane, réwne,
ustabilizowane i no$ne.

Powierzchnia podtoza powinna by¢ sucha i czysta.

Przed rozlozeniem warstwy podbudowy z mieszanki mineralno-asfaltowej, podioze nalezy skropi¢
emulsjg asfaltowa lub asfaltem uptynnionym.

Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub uptynniacza z asfaltu uptynnionego, w
zaleznosci od rodzaju podioza pod podbudowe, wynosza od 0,2 do 1,0 kg/m?.

Powierzchnie czolowe wiazow, wpustow itp. urzadzen powinny by¢ pokryte asfaltem lub materialem
uszczelniajagcym zaakceptowanym przez Inzyniera.

5.4. Potaczenie mi edzywarstwowe
Podbudowe z betonu asfaltowego nalezy skropi¢ emulsjg asfaltowg lub asfaltem uptynnionym przed
ulozeniem nastepnej warstwy asfaltowej dla zapewnienia odpowiedniego pofaczenia miedzywarstwowego.
Zalecan(z ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub uplynniacza z asfaltu uptynnionego wynoszg od 0,3 do
0,5 kg/m=.
Skropienie powinno by¢ wykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianym na odparowanie wody lub
odparowaniu uplynniacza; orientacyjny czas wyprzedzenia wynaosi co hajmniej:
» 8hprzyilosci powyzej 1,0 kg/m? emulsji lub asfaltu uptynnionego,
= 2hprzyilosci od 0,5 do 1,0 kg/m? emulsji lub asfaltu uplynniego.
Wymaganie nie dotyczy skropienia rampa otaczarki.

5.5. Warunki przyst apienia do robét

Podbudowa z betonu asfaltowego moze by¢ wykonywana, gdy temperatura otoczenia jest nie nizsza od
+5°C dla wykonywanej warstwy grubosci >8 cm i +10°C dla wykonywanej warstwy grubosci <8 cm. Nie
dopuszcza sie ukladania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokrym podiozu, podczas opadow
atmosferycznych oraz silnego wiatru (V >16 m/s).

5.6. Zardb prébny

Wykonawca przed przystgpieniem do produkcji mieszanki mineralno-asfaltowej jest zobowigzany do
przeprowadzenia w obecnosci Inzyniera kontrolnej produkcji. Sprawdzenie zawartosci asfaltu w mieszance
okresla sie wykonujac ekstrakcje.

5.7. Wykonanie warstwy podbudowy z betonu asfaltowe  go

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna by¢é wbudowywana ukladarkg wyposazong w uklad z
automatycznym sterowaniem grubosci warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dokumentacjg projektowa.
Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinna by¢ nizsza od minimalnej temperatury mieszanki.

Zageszczanie mieszanki powinno odbywaé¢ sie bezzwiocznie, zgodnie ze schematem przejs¢ walca
ustalonym na odcinku prébnym.

Poczatkowa temperatura mieszanki w czasie zageszczania powinna wynosi¢ nie mniej niz:

= dlaasfaltu D 50 130°C,
» dlaasfaltu D 70 125°C.

Zageszczanie mieszanki nalezy rozpocza¢ od krawedzi nawierzchni ku osi.

Zigcza w podbudowie powinny by¢é wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do osi. W
przypadku rozkladania mieszanki calg szerokoscig warstwy, zlgcza poprzeczne, wynikajace z dziennej dziaki
roboczej, powinny by¢ rowno obciete, posmarowane lepiszczem i zabezpieczone listwg przed uszkodzeniem. W
przypadku rozktadania mieszanki potowg szerokosci warstwy, wystepujace dodatkowo zigcze podituzne nalezy
zabezpieczy¢ w sposob podany dla zigcza poprzecznego. Ziacze ukiadanej nastepnej warstwy, np. wiazacej,
powinno byé przesuniete o co najmniej 15 cm wzgledem zigcza podbudowy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Badania przed przyst gpieniem do robot
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Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania asfaltu, wypelniacza oraz
kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralno-asfaltowej i przedstawic wyniki tych badan
Inzynierowi do akceptacii.

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badari i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie wytwarzania mieszanki mineralno-asfaltowej podano w
tablicy.

Crzestotiiwosd badan
Ip. Wyszezegdinienie badan Minimalna lczha badan na
dziennej dziatce robacze]
1 |\ Sad | uziarnienie mieszanki | 1 probka prey produkci do 300
mineralno - agfalfowe] pobrane] w Mg
wytwarni 2 probld przy produkcii ponad
300 Mg
2 | Mlasciwosci asfaltu dla kazdej dostawy (cysterny)
3 | WRasciwaosci wypeiniacza 1 ng 100 Mg
4 | Wlasciwascl kruszywa prey kaZdej zmianie
5 | Temperatura sitadnikdow dozor ciagly
mieszankl mineralno-asfiltowe;
& | Temperatura mieszanki | kazdy pojazd przy zataduning i w
mineralno-asfaltowe] czasle whudowywania
7| Wvglad  mieszankl  mineralno- Jw.
asfaltowef
& | Wlasciwoscl  probek  mieszanki
mineralno-asfaltowej pobranej w Jeden raz dziennie
wytworni
ip. 1ilp. 8- badania mogq by wykonywane zamiennie wg PN-EB-
QE025:2000 {107

6.2.2. Sktad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej
Badanie skladu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001:1967. Wyniki
powinny by¢ zgodne z recepta laboratoryjna.

6.2.3. Badanie wiasciwosci asfaltu
Dla kazdej cysterny nalezy okreslic¢ penetracje i temperature mieknienia asfaltu.

6.2.4. Badanie wiasciwosci wypetniacza
Na kazde 100 Mg zuzytego wypelniacza nalezy okresli¢ uziarnienie i wilgotnosé wypetniacza.

6.2.5. Badanie wiasciwosci kruszywa
Przy kazdej zmianie kruszywa nalezy okresli¢ klase i gatunek kruszywa.

6.2.6. Pomiar temperatury sktadnikéw mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury skiadnikbw mieszanki mineralno-asfaltowej polega na odczytaniu temperatury na skali
odpowiedniego termometru zamontowanego na otaczarce. Temperatura powinna by¢ zgodna z wymaganiami
podanymi w recepcie laboratoryjne.

6.2.7. Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej polega na kilkkakrothym zanurzeniu termometru w
mieszance i odczytaniu temperatury. Dokladno$¢ pomiaru +2°C. Temperatura powinna by¢ zgodna z
wymaganiami podanymi w recepcie.
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6.2.8. Sprawdzenie wyglgdu mieszanki mineralno-asfaltowej
Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocenie wizualnej jej wygladu w czasie
produkgiji, zatadunku, rozladunku i wbhudowywania.

6.2.9. Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej
Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej nalezy okresla¢ na prébkach zageszczonych metoda Marshalla.
Wyniki powinny by¢ zgodne z recepta laboratoryjna.

6.3. Badania dotycz ace cech geometrycznychiwia sciwo $ci podbudowy z betonu asfaltowego

6.3.1. Czestotliwosc oraz zakres badar i pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanej podbudowy z betonu asfaltowego podaje tablica .

Warstwy

Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwosc badan i
pomiarcw

1 | Szerokosc warstwy 2 razy na odcinku drogi o diugosel 1km

2 | Rownosc podiucna kazdy pas ruchu planografem lub fatq co
wearstwy 10m

3 | Rdwnosd popreeczig nie rzadziej niZ co Sm
Warstwy

4 | Spadki poprzeczne 10 razy na odeinku drogi o dugosei 1 km

Rzedne wysokosciowe
warstwy

Uksztaftowanie osi w
planie

pomiar rzednych niwelacfi podiucnej |
poprzecziej oraz usytuowania osi wedlug
dokumentaci

budowy

Grubosc warstwy

2 probla z katdego pasa o powierzchni do
3000m’

8 |Zqcza podiutne | cata dlugosc zZqeza
POprIeczine

9 | Erawed= warstwy cata dhugosc

10 | Wyglqd warstwy ocena ciqgla

11

Zageszezenie warstwy

2 probid z katdego pasa o powierzchni
do 3000 m’

iz

Wolna przestrzen w
wearstwie

.

6.3.2. Szerokosc podbudowy
Szerokos¢ podbudowy powinna by¢ zgodna z dokumentacjg projektowa , z tolerancjg + 5 cm.

6.3.3.R6wnos¢ podbudowy
Nieréwnosci podiuzne i poprzeczne podbudowy mierzone wg BN-68/8931-04 lub metodg rownowazna.

6.3.4. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne na odcinkach prostych i na tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa, z
tolerancjg +0,5 %.

6.3.5. Rzedne wysokosSciowe
Rzedne wysokosciowe powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowsa, z tolerancjg - 1 cm, + 0 cm

6.3.6. Uksztaitowanie osi w planie
Os podbudowy w planie powinna by¢ usytuowana zgodnie z dokumentacjg projektowa, z tolerancjg 5cm.

6.3.7. Grubosc podbudowy
Grubos¢ podbudowy powinna by¢ zgodna z gruboscig projektowa, z tolerancjg +10 %.
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6.3.8. Zigcza podiuzne i poprzeczne
Zigcza podbudowy powinny byé wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do osi. Zigcza powinny byé
catkowicie zwigzane, a przylegajgce warstwy powinny by¢ w jednym poziomie.

6.3.9. Krawedzie podbudowy
Krawedzie podbudowy powinny by¢ wyprofilowane a w miejscach gdzie zaszia koniecznos¢ obciecia pokryte
asfaltem.

6.3.10. Wyglad podbudowy
Podbudowa powinna mie¢ jednolitg teksture, bez miejsc przeasfaltowanych, porowatych, tuszczacych sie i
spekanych.

6.3.11. Zageszczenie podbudowy i wolna przestrzer
Zageszczenie i wolna przestrzen podbudowy powinny by¢ zgodne z recepta.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robot zanikaj acych i ulegaj acych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja;
= przygotowanie podioza,
= ew. wykonanie warstwy odsaczajace).

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Cena wykonania 1 m? podbudowy z betonu cementowego obejmuie:
= prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robét,
przygotowanie podioza,
dostarczenie materiatdw i sprzetu,
wykonanie podbudowy z betonu cementowego wedtug wymagan specyfikacji technicznej,
przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
odwiezienie sprzetu.

9.2. SposAb rozliczenia robét tymczasowych ipract  owarzysz gcych

Cena wykonania robét okreslonych niniejsza SST obejmuije:
= roboty tymczasowe, ktdre sg potrzebne do wykonania rob6t podstawowych, ale nie sg przekazywane
Zamawiajacemu i sg usuwane po wykonaniu rob6t podstawowych,
= prace towarzyszace, ktére sg niezbedne do wykonania robét podstawowych, niezaliczane do robét
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. zwir i mieszanka




KOSZT-BUD SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT Str. 147

2. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni drogowych

3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do hawierzchni drogowych. Piasek

4. PN-B-11115:1998 Kruszywa mineralne. Kruszywa sztuczne z zuzla stalowniczego do nawierzchni drogowych
5. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naftowe. Pakowanie, znakowanie i transport

6. PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe

7. PN-C- 96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty uptynnione AUN do nawierzchni drogowych

8. PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Metody badan mas mineralno-bitumicznych i nawierzchni
bitumicznych

9. PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypetiacz kamienny do mas bitumicznych Drogi samochodowe i
lotniskowe. Nawierzchnie asfaltowe. Wymagania

10. PN-S-96025:2000

11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i fata.
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NAWIERZCHNIE

ROBOTY W ZAKRESIE NAWIERZCHNI, Z WYJATKIEM DROG
(Kod CPV 45233250-6)

B-10: NAWIERZCHNIA Z BETONOWEJ KOSTKI BRUKOWEJ

1. WSTEP.
1.1. Nazwa zamowienia

Zagospodarowanie terenow sportowych przy ulicy Hallera w Imielinie.
1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z betonowej kostki brukowe).

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem i odbiorem nawierzchni z betonowej kostki brukowe;.

1.3. Prace towarzysz ace i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaty podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogdéine"
niniejszego opracowania.

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z Dokumentacjg,
Projektowa, ST i poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia zostaly
podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogolne" niniejszego opracowania.

15.  Nazwyikody

1.5.1 Grupa robdét:
Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow budowlanych (45200000-9)
lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i wodnej

1.5.2 Klasa robot:
Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggow, linii komunikacyjnych
i elektroenergetycznych, autostrad, drog, lotnisk i kolei; wyréwnywanie terenu (45230000-8)

1.5.3 Kategoria robadt:
Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania
nawierzchni autostrad, drog (45233000-9)

1.6. Okre $lenia podstawowe

1.6.1. Betonowa kostka brukowa - prefabrykowany element budowlany, przeznaczony do budowy warstwy
Scieralnej nawierzchni, wykonany metodg wibroprasowania z betonu niezbrojonego niebarwionego lub
barwionego, jedno- lub dwuwarstwowego, charakteryzujgcy sie ksztaltem, ktéry umozliwia wzajemne
przystawanie elementow.

1.6.2. Kraweznik - prosty lub tukowy element budowlany oddzielajacy jezdnie od chodnika, charakteryzujacy sie
statym lub zmiennym przekrojem poprzecznym i diugoscig nie wiekszg niz 1,0m.
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1.6.3. Obrzeze - element budowlany, oddzielajacy nawierzchnie chodnikéw i ciggéw pieszych od terenéw nie
przeznaczonych do komunikacii.

1.6.4. Spoina - odstep pomiedzy przylegajacymi elementami (kostkami) wypetniony okreslonymi materiatami
wypelniajgcymi.

1.6.5. Szczelina dylatacyjna - odstep dzielacy duzy fragment nawierzchni na sekcje w celu umozliwienia
odksztatcen temperaturowych, wypetniony okreslonymi materiatami wypetiajacymi.

1.6.6. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami.

2. MATERIALY

2.1. Betonowa kostka brukowa

2.1.1. Klasyfikacja betonowych kostek brukowych

Betonowa kostka brukowa moze mie¢ nastepujace cechy charakterystyczne, okreslone w katalogu
producenta:
1. odmiana:

a) kostka jednowarstwowa (z jednego rodzaju betonu),
2. gatunek, w zaleznosci od wygladu zewnetrznego, tj. od rodzaju, liczby i wielkosci wad powierzchni, krawedzi i
narozy: a) gatunek 1,
3. klasa:

a) klasa ,50", 0 wytrzymatosci na sciskanie nie mniejszej niz 50 MPa,

b) klasa ,,35", 0 wytrzymatosci na sciskanie nie mniejszej niz 35 MPa,
4. wzor (ksztatt) kostki: zgodny z ksztaltami okreslonymi przez producenta,
5. wymiary, zgodne z wymiarami okreslonymi przez producenta, w zasadzie:

a) diugosc¢: od 140 mm do 280 mm,

b) szerokos¢: od 0,5 do 1,0 wymiaru diugosci, lecz nie mniej niz 100 mm,

¢) grubos¢: od 55 mm do 140 mm, przy czym zalecanymi grubosciami sg; 60 mm, 80 mm.

Pozadane jest, aby wymiary kostek byty dostosowane do sposobu ukladania i siatki spoin oraz
umozliwialy wykonanie warstwy o szerokosci 1,0 m lub 1,5 m bez koniecznosci przecinania elementow w trakcie
ich wbudowywania w nawierzchnie.

2.1.2. Wymagania techniczne stawiane betonowym kost  kom brukowym

Betonowa kostka brukowa powinna posiada¢ aprobate techniczna, wydang przez uprawniong jednostke
(Instytut Badawczy Drog i mostow). Betonowa kostka brukowa powinna odpowiada¢ wymaganiom okreslonym
w aprobacie technicznej, a w przypadku braku wystarczajgcych ustalen, powinna mie¢ charakterystyki okreslone
przez odpowiednie procedury badawcze IBDiM, zgodne z ponizszymi wskazaniami:
1) ksztalt i wymiary powinny by¢ zgodne z deklarowanymi przez producenta, z dopuszczalnymi odchytkami od
wymiarow:

- dlugosé i szerokosé £ 3,0 mm,

- grubos¢ £5,0 mm,
2) wytrzymatos¢ na Sciskanie powinna by¢ nie mniejsza niz:

- 50 MPa, dla klasy ,50",

- 35 MPa, dla klasy ,,35",
3) mrozoodpornosé: po 30 cyklach zamrazania i rozmrazania probek w 3% roztworze NaCl lub 150 cyklach
zamrazania i rozmrazania metodag zwykta, powinny by¢ spetione jednoczesnie nastepujgce warunki:

- probki nie powinny wykazywac peknie¢ i zarysowan powierzchni licowych,

- laczna masa ubytkdéw betonu w postaci zniszczonych naroznikow i krawedzi, odpryskow kruszywa itp.
nie powinna przekracza¢ 5% masy probek nie zamrazanych,

- obnizenie wytrzymatosci na Sciskanie w stosunku do prébek nie zamrazanych nie powinno by¢ wieksze
niz 20%,
4) nasigkliwosc¢, nie powinna przekraczaé¢ 5%,
5) Scieralnosc¢, sprawdzana na tarczy Boehmego, okreslona stratg wysokosci, nie powinna przekraczac wartosci:

- 3,5 mm, dla klasy ,50",

- 4,5 mm, dla klasy ,35",
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6) szorstkos¢, okreslona wskaznikiem szorstkosci SRT (Skid Resistance Tester) powierzchni licowej gornej,
sprawdzona wahadtem angielskim, powinna wynosi¢ nie mniej niz 50 jednostek SRT,

7) wyglad zewnetrzny: powierzchnie elementow nie powinny mie¢ rys, peknie¢ i ubytkow betonu, krawedzie
elementow powinny by¢ réwne, a tekstura i kolor powierzchni licowej powinny by¢ jednorodne. Dopuszczalne
wady wyglady zewnetrznego i uszkodzenia powierzchni nie powinny przekracza¢ wartosci podanych w tablicy 1.

Tablica 1. Dopuszczalne wady wygladu zewnetrznego betonowej kostki brukowej i plyt chodnikowych
e Wymagania
Lp. Wiasciwosci Gatunek 1
Stan powierzchni licowej:
0 Tekstura jednorodna w danej partii
0 rysyispekania Niedopuszczalne
0 kolor wediug katalogu producenta Jednolity dla danej partii
0 przebarwienia
1 .
dopuszczalne niekontrastowe
przebarwienia na pojedynczej
kostce
0 plamy, zabrudzenia niezmywalne
wodg Niedopuszczalne
0 naloty wapienne
Dopuszczalne
Uszkodzenia powierzchni bocznych:
2 0 dopuszczalna liczba w 1 kostce 2
0 dopuszczalna wielkos¢ (dtugosc i 30 mm x 10 mm
szerokoéd)
3 _Szcze.rbyl us_zkodzenla krawedzi Niedopuszczalne
i narozy przylicowych
Uszkodzenia krawedzi pionowych
4 0 dopuszczalna liczba w 1 kostce 2
0 dopuszczalna wielkos¢ (dtugosc i 20mmx 6 mm
gtebokosé)

2.1.3. Sktadowanie kostek
Kostke zaleca sie pakowac¢ na paletach. Palety z kostkg moga by¢ sktadowane na otwartej przestrzeni,
przy czym podioze powinno by¢ wyréwnane i odwodnione.

2.2. Materiaty na podsypk e i do wypetienia spoin oraz szczelin w nawierzchni

Jesli dokumentacja projektowa hie ustala inaczej, to nalezy stosowac nastepujace materialy:
a) na podsypke cementowo-piaskowa pod nawierzchnie

- mieszanke cementu i piasku w stosunku 1:4 z piasku naturalnego spetniajgcego wymagania dla
gatunku 1 wg PN-B-11113:1996, cementu powszechnego uzytku spetniajgcego wymagania PN-B-19701:1997 i
wody odmiany 1 odpowiadajacej wymaganiom PN-B-32250:1988 (PN-88/B-32250) [5],

b) do wypetniania spoin w nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej

- zaprawe cementowo-piaskowsa 1:4 spetniajacg wymagania wg 2.3 b),
¢) do wypetiania szczelin dylatacyjnych w nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowe;

- do wypelnienia gérnej czesci szczeliny dylatacyjnej nalezy stosowaé drogowe zalewy
kauczukowoasfaltowe lub syntetyczne masy uszczelniajgce (np. poliuretanowe, poliwinylowe itp.), spetniajace
wymagania norm lub aprobat technicznych, wzglednie odpowiadajacych wymaganiom

- do wypelienia dolnej czesci szczeliny dylatacyjnej nalezy stosowa¢ wilgotng mieszanke
cementowopiaskowa 1:8 z materialow spetiajacych wymagania wg 2.3 b) lub inny materiat zaakceptowany
przez Inzyniera.
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Skiadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do bezposredniego wbudowania po dostarczeniu na
budowe, powinno odbywaé sie na podiozu rownym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przy zabezpieczeniu
kruszywa przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materialami kamiennymi.

Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08.

2.3. Materialy do podbudowy uto  zonej pod nawierzchni g

Materialy do podbudowy, ustalonej w dokumentacji projektowej, powinny odpowiada¢ wymaganiom
wilasciwej SST lub innym dokumentom zaakceptowanym przez Inzyniera.

3. SPRZET

Uktadanie nawierzchni moze odbywac sie:
a) recznie, zwlaszcza na makych powierzchniach,
b) mechanicznie przy zastosowaniu urzadzen uktadajacych (ukladarek), sktadajgcych sie z wozka i chwytaka
sterowanego hydraulicznie, stuzacego do przenoszenia z palety warstwy kostek na miejsce ich uloZzenia;
urzadzenie to, po skonczonym ukladaniu kostek, mozna wykorzysta¢ do wmiatania piasku w szczeliny,
zamocowanymi do chwytaka szczotkami.

Do przycinania mozna stosowac specjalne narzedzia thace (np. przycinarki, szlifierki z tarcza).

Do zageszczania nawierzchni nalezy stosowaé zageszczarki wibracyjne (plytowe) z wykladzing
elastomerowa, chronigce kostki przed scieraniem i wykruszaniem narozy.

Sprzet do wykonania koryta, podbudowy i podsypki powinien odpowiada¢ wymaganiom wiasciwych
SST, lub innym dokumentom (normom PB i BN, wytycznym IBDiM) wzglednie opracowanym SST
zaakceptowanym przez Inzyniera.

Do wytwarzania podsypki cementowo-piaskowej i zapraw nalezy stosowac betoniarki.

4. TRANSPORT

Betonowe kostki brukowe moga by¢ przewozone na paletach - dowolnymi srodkami transportowymi. W
trakcie transportu powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem sie i uszkodzeniem.

Jako srodki transportu wewnatrzzakladowego na srodki transportu zewnetrznego mogaq stuzy¢é wozki
widlowe, ktorymi mozna dokona¢ zatadunku palet. Do zaladunku palet na srodki transportu mozna
wykorzystywac rowniez dzwigi samochodowe.

Palety transportowe powinny by¢ spinane tasmami stalowymi lub plastikowymi, zabezpieczajacymi
kostki przed uszkodzeniem w czasie transportu. Na jednej palecie zaleca sie uktada¢ do 10 warstw kostek
(zaleznie od grubosci i ksztaltu), tak aby masa palety z kostkami wynosita od 1200 kg do 1700 kg. Pozadane jest,
aby palety z kostkami byty wysytane do odbiorcy srodkiem transportu samochodowego wyposazonym w dzwig
do za- i roztadunku.

Krawezniki i obrzeza moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportowymi. Krawezniki betonowe
nalezy uklada¢ w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jazdy. Krawezniki i obrzeza powinny byé
zabezpieczone przed przemieszczaniem sie i uszkodzeniem w czasie transportu.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materialami. Podczas transportu kruszywa powinny byc
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.

Cement powinien by¢ przewozony w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.

Zalewe lub masy uszczelniajgce do szczelin dylatacyjnych mozna transportowaé dowolnymi srodkami
transportu w fabrycznie zamknietych pojemnikach lub opakowaniach, chronigcych je przed zanieczyszczeniem.

Materiaty do podbudowy powinny by¢ przewozone w spos6b odpowiadajacy wymaganiom wiasciwej
SST.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Podio ze i koryto
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Grunty podioza powinny by¢ niewysadzinowe, jednorodne i nosne oraz zabezpieczone przed
nadmiernym zawilgoceniem i uiemnymi skutkami przemarzania, zgodnie z dokumentacjg projektowa.
Koryto pod podbudowe lub nawierzchnie powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami oraz
przygotowane zgodnie z wymaganiami SST ,Koryto wraz z profilowaniem i zageszczaniem podioza”. Koryto
musi mie¢ skuteczne odwodnienie, zgodne z dokumentacjg projektowg

5.2. Konstrukcja nawierzchni

Konstrukcja nawierzchni powinna by¢ zgodna z dokumentacjg projektowa. Konstrukcja nawierzchni
moze obejmowac ulozenie warstwy scieralnej z kostek na:

a) podsypce piaskowej oraz podbudowie,

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu nawierzchni, z wystepowaniem podbudowy, podsypki
piaskowej i wypetieniem spoin, obejmuja:

1. wykonanie podbudowy,

2. wykonanie obramowania nawierzchni (z kraweznikow, obrzezy),

3. przygotowanie i rozscielenie podsypki piaskowej,

4. utozenie kostek z ubiciem,

5. przygotowanie zaprawy cementowo-piaskowej i wypelnienie nig szczelin,

6. wypetnienie szczelin dylatacyjnych,

7. pielegnacje nawierzchni i oddanie jej do ruchu.

5.3. Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania pod warstwg betonowej kostki brukowej i piyt
chodnikowych powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektowa. Wykonanie podbudowy powinno odpowiadac
wymaganiom wiasciwej SST "Podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie”

5.4. Obramowanie nawierzchni

Rodzaj obramowania nawierzchni powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektowa.

Ustawianie obrzezy powinno by¢ zgodne z wymaganiami zawartymi w SST ,,Obrzeza chodnikowe”.

Obrzeza zaleca sie ustawia¢ przed przystgpieniem do ukladania nawierzchni z kostki. Przed ich
ustawieniem, pozadane jest utozenie pojedynczego rzedu kostek w celu ustalenia szerokosci nawierzchni i
prawidtowej lokalizacji kraweznikdw lub obrzezy.

5.5. Podsypka

Rodzaj podsypki i jej grubos¢ powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa.

Jesli dokumentacja projektowa nie ustala inaczej to grubosé podsypki powinna wynosi¢ po zageszczeniu
3,5 cm, a wymagania dla materiatdw na podsypke powinny byé zgodne z pktem 2.2. Dopuszczalne odchytki od
zaprojektowanej grubosci podsypki nie powinny przekracza¢ + 1 cm. Podsypke piaskowa stosuje sie z zasady
przy wystepowaniu podbudowy pod nawierzchnig z kostki. Podsypke piaskowg rozsciela sie na uprzednio
zwilzonej podbudowie.

W praktyce, wilgotnos¢ ukiadane] podsypki powinna byc¢ taka, aby po scisnieciu podsypki w dioni
podsypka nie rozsypywala sie i nie byto na dioni sladéw wody, a po nacisnieciu palcami podsypka rozsypywata
sie. Rozscielenie podsypki piaskowej powinno wyprzedza¢ ukladanie nawierzchni z kostek od 3 do 4 m.
Rozscielona podsypka powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona w stanie wilgotnym, lekki walcami (np.
recznymi) lub zageszczarkami wibracyjnymi.

5.6. Ukfadanie nawierzchni

5.6.1. Ustalenie ksztaltu, wymiaru i koloru kostek  oraz desenia ich ukladania.

Ksztalt, wymiary, barwe i inne cechy charakterystyczne kostek powinny by¢ zgodne z dokumentacjg
projektowa, a w przypadku braku wystarczajacych ustalenn Wykonawca przedkiada odpowiednie propozycje do
zaakceptowania Inzynierowi. Przed ostatecznym zaakceptowaniem ksztattu, koloru, sposobu ukladania i
wytworni kostek, Inzynier moze poleci¢ Wykonawcy utozenie po 1 m? wstepnie wybranych kostek, wytacznie na
podsypce piaskowe.
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5.6.2. Warunki atmosferyczne

Ulozenie nawierzchni z kostki na podsypce piaskowej zaleca sie wykonywaé przy temperaturze
otoczenia nie nizszej niz +5°C. Dopuszcza sie wykonanie nawierzchni jesli w ciagu dnia temperatura utrzymuje
sie w granicach od 0°C do +5°C, przy czym jesli w nocy spodziewane sg przymrozki kostke nalezy zabezpieczy¢
materiatami o zlym przewodnictwie ciepta (np. matami ze stomy, papa itp.).

Nawierzchnie na podsypce piaskowej zaleca sie wykonywac w dodatnich temperaturach otoczenia.

5.6.3. Utozenie nawierzchni z kostek

Warstwa nawierzchni z kostki powinna by¢ wykonana z elementéw o jednakowej grubosci. Na wiekszym
fragmencie roboét zaleca sie stosowac¢ kostki dostarczone w tej samej partii materiatu, w ktorej niedopuszczalne
sg rézne odcienie wybranego koloru kostki.

Uktadanie kostki mozna wykonywac recznie lub mechanicznie.

Ukfadanie reczne zaleca sie wykonywa¢ na mniejszych powierzchniach, zwtaszcza skomplikowanych
pod wzgledem ksztattu lub wymagajacych kompozycji kolorystycznej uktadanych deseni oraz roznych wymiarow
i ksztaltdw kostek. Uktadanie kostek powinni wykonywac przyuczeni brukarze.

Ukiadanie mechaniczne zaleca sie wykonywac na duzych powierzchniach o prostym ksztalcie, tak aby
uktadarka mogta przenosic z palety warstwe ksztattek na miejsce ich utozenia z wymagang doktadnoscig. Kostka
do ukfadania mechanicznego nie moze mie¢ duzych odchylek wymiarowych i musi by¢ odpowiednio
przygotowana przez producenta, tj. utozona na palecie w odpowiedni wzor, bez dotozenia potdwek i dziewiatek,
przy czym kazda warstwa na palecie musi byC dobrze przesypana bardzo drobnym piaskiem, by kostki nie
przywieraly do siebie. Ukladanie mechaniczne zawsze musi by¢ wsparte praca brukarzy, ktorzy uzupetniajg
przerwy, wyrabiaja tuki, dokladajg kostki w okolicach studzienek i kraweznikdw.

Kostke ukilada sie okolo 1,5 cm wyzej od projektowane] niwelety, poniewaz po procesie ubijania
podsypka zageszcza sie.

Powierzchnia kostek potozonych obok urzadzen infrastruktury technicznej (np. studzienek, wiazéw itp.)
powinna trwale wystawa¢ od 3 mm do 5 mm powyzej powierzchni tych urzadzen oraz od 3 mm do 10 mm
powyzej korytek Sciekowych (Sciekow).

Do uzupetnienia przestrzeni przy kraweznikach, obrzezach i studzienkach mozna uzywac elementy
kostkowe wykonczeniowe w postaci tzw. polowek i dziewigtek, majacych wszystkie krawedzie réowne i
odpowiednio fazowane. W przypadku potrzeby ksztaltek o nietypowych wymiarach, wolng przestrzeh uzupetnia
sie kostkg cietg, przycinang na budowie specjalnymi narzedziami thacymi (przycinarkami, szlifierkami z tarczg
itp.).

Dzienng dziatke roboczg nawierzchni na podsypce piaskowej zaleca sie zakonczy¢ prowizorycznie okoto
poétmetrowym pasem nawierzchni na podsypce piaskowej w celu wytworzenia oporu dla ubicia kostki ulozonej na
stale. Przed dalszym wznowieniem robot, prowizorycznie utozong nawierzchnie na podsypce piaskowej nalezy
rozebrac i usung¢ wraz z podsypka.

5.6.4. Ubicie nawierzchni z kostek

Ubicie nawierzchni nalezy przeprowadzi¢ za pomoca zageszczarki wibracyjnej (ptytowej) z ostong z
tworzywa sztucznego. Do ubicia nawierzchni nie wolno uzywac walca.

Ubijanie nawierzchni nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni w kierunku jej srodka i jednoczesnie w
kierunku poprzecznym ksztaltek. Ewentualne nierownosci powierzchniowe mogg byé zlikwidowane przez
ubijanie w kierunku wzdtuznym kostki.

Po ubiciu nawierzchni wszystkie kostki uszkodzone (np. pekniete) nalezy wymieni¢ na kostki cate.

5.6.5. Spoiny i szczeliny dylatacyjne

5.6.5.1. Spoiny
Szerokos¢ spoin pomiedzy kostkami powinna wynosi¢ od 3 mm do 5mm. W przypadku stosowania

prostopadiosciennych kostek brukowych zaleca sie aby osie spoin pomiedzy diuzszymi bokami tych kostek
tworzyly z osig drogi kat 45° a wierzcholek utworzonego kata prostego pomiedzy spoinami miat kierunek
odwrotny do kierunku spadku podiuznego nawierzchni.

Po utozeniu kostek, spoiny nalezy wypei¢ zaprawa cementowo-piaskowa,.

Zaprawe cementowo-piaskowg zaleca sie przygotowaC w betoniarce, w sposéb zapewniajacy jej
wystarczajacg ptynnos¢. Spoiny mozna wypemic przez rozlanie zaprawy na nawierzchnie i nagarnianie jej w
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szczeliny szczotkami lub rozgarniaczkami z piérami gumowymi. Przed rozpoczeciem zalewania kostka powinna
by¢é oczyszczona i dobrze zwilzona woda. Zalewa powinna catkowicie wypeti¢ spoiny i tworzy¢é monolit z
kostkami.

Przy wypetnianiu spoin zaprawg cementowo-piaskowg nalezy zabezpieczy¢ przed zalaniem nig
szczeliny dylatacyjne, wkladajac zwiniete paski papy, zwitki z workdéw po cemencie itp.

Po wypelnianiu spoin zaprawg cementowo-piaskowsg nawierzchnie nalezy starannie oczyscic;
szczegOlnie dotyczy to nawierzchni z kostek kolorowych i z réznymi deseniami uktadania.

5.6.5.2. Szczeliny dylatacyjne

W przypadku uktadania kostek na podsypce piaskowej i wypetnianiu spoin zaprawg cementowo-
piaskowa, nalezy przewidzie¢ wykonanie szczelin dylatacyjnych wzglednie nie wiekszych niz co 8 m. Szerokos¢
szczelin dylatacyjnych powinna umozliwia¢ przejecie przez nie przemieszczen wywolanych wysokimi
temperaturami nawierzchni w okresie letnim, lecz nie powinna by¢é mniejsza niz 8 mm. Szczeliny te powinny by¢
wypelnione trwale zalewami i masami.

Szczeliny dylatacyjne poprzeczne nalezy stosowa¢ dodatkowo w miejscach, w ktdrych wystepuje
Zmiana sztywnosci podioza.

5.7. Pielegnacja nawierzchni i oddanie jej dla ruchu

Nawierzchnie na podsypce piaskowej ze spoinami wypetionymi piaskiem mozna odda¢ do uzytku
bezposrednio po jej wykonaniu.

Nawierzchnie na podsypce cementowo-piaskowej ze spoinami  wypelionymi  zaprawg
cementowopiaskowa, po jej wykonaniu nalezy przykry¢ warstwg wilgotnego piasku o grubosci od 3,0 do 4,0 cm i
utrzymywac jg w stanie wilgotnym przez 7 do 10 dni. Po uptywie od 2 tygodni (przy temperaturze Sredniej
otoczenia nie nizszej niz 15°C) do 3 tygodni (w porze chtodniejszej) nawierzchnie nalezy oczysci¢ z piasku i
mozna oddac do uzytku.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Badania przed przyst gpieniem do robot

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy producent plytek posiada aprobate
techniczng lub atest. Niezaleznie od posiadanego atestu Wykonawca powinien zadac¢ od producenta wynikéw
biezacych badan wytrzymatosci wyrobu na sciskanie.

6.2. Badania w czasie rob6t

6.2.1.Badania materiatow
Kontrola materiatlow polega na sprawdzeniu:
= Kostka betonowa:
0 wyglad zewnetrzny — przed przystapieniem do robét i w przypadkach watpliwych — jw.
0 ksztatt i wymiar;
0 wytrzymalo$¢ na sSciskanie na calych kostkach wg PN-EN 206-1 raz przed przystgpieniem do
robét i w przypadkach watpliwych;
0 nasigkliwos¢ na catych kostkach wg PN-EN 206-1 raz przed przystapieniem do robot i w
przypadkach watpliwych;
0 odpornos¢ elementdw na dziatanie mrozu wg PN-EN 206-1 w przypadkach watpliwych;
0 $cieralnos¢ na traczy Boehmego wg PN-B-04111:1984 raz przed przystapieniem do robét i w
przypadkach watpliwych.
= kruszywo na podbudowe —w zakresie i z czestotliwoscig wymaganymi wg SST D-04.04.04.
= materialy do podsypek i wypetienia spoin :
0 wihasciwosci cementu klasy 32,5 — zgodnos¢ jego wiasciwosci podanych w deklaracji producenta
Z wymaganiami odpowiednich norm;
0 kruszywa, piasek: uziarnienie wg PN-EN 933-1:2000, zawartos¢ zanieczyszczen obcych wg
PN-B-06714/12:1976, zawartos¢ pytdbw minerainych wg PN-B-06714/13:1978, zawartos¢
zanieczyszczen organicznych wg PN-EN 1744-1:2000
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0 przed przystgpieniem do robét dla partii nie wiekszej niz 1500 Mg i kazdorazowo przy zmianie
zrodfa dostaw.

6.2.2. Sprawdzenie podio za
Sprawdzenie podioza polega na stwierdzeniu ich zgodnosci z przedmiarem i odpowiednimi ST. Dla
podioza dopuszczalne tolerancje wynosza;
= dla gtebokosci koryta:

0 0 szerokosci do 3m +1cm;
0 0 szerokosci powyzej 3m +2cm.
= Dla szerokosci koryta: +5cm.

Zageszczenie lub nosnosé koryta nalezy bada¢ w dwdch punktach na kazdej dziennej dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej niz 1 raz na 50m ciagu.

Uzyskane parametry zageszczenia powinny by¢c zgodne z wymaganiami podanymi w pkt. 5.1
niniejszej ST.

6.2.3. Sprawdzenie podsypki
Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkow poprzecznych i podiuznych polega
na stwierdzeniu zgodnosci z Dokumentacjg oraz pkt. 5.2 niniejszej specyfikacii.

6.2.4.Sprawdzenie wykonania nawierzchni
Sprawdzenie prawidtowosci wykonania parkingu z azurowych plyt betonowych polega na stwierdzeniu
zgodnosci wykonania z Dokumentacjg oraz wymaganiami podanymi w pkt. 5.3. niniejszej ST :
= pomierzenie szerokosci spoin;
= sprawdzenie prawidtowosci ubijania;
= sprawdzenie prawidlowosci wypelnienia spoin;
= sprawdzenie, czy przyjety desen i kolor jest zachowany.

6.3. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

6.3.1. Sprawdzenie rowno $ci
Sprawdzenie réwnosci nawierzchni przeprowadzié nalezy fata, co najmniej raz na kazde 100 do 300m?
utozonego parkingu i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz 1 raz na 50m .
Dopuszczalny przeswit pod fatg 4 metrowa nie powinien przekracza¢ 1,0cm.

6.3.2 Sprawdzenie profilu podiu  znego
Sprawdzenie profilu podtuznego przeprowadzi¢ nalezy za pomocg niwelacii, biorgc pod uwage punkty
charakterystyczne, jednak nie rzadziej niz co 100 m.

6.3.3. Sprawdzenie przekroju poprzecznego
Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokonywaé nalezy szablonem z poziomicg co najmniej raz na
kazde 150 do 300m? parkingu i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz co 50m.
Dopuszczalne odchylenia od projektowanego wynoszag + 0,3 %.

6.4. Czestotliwo $€ pomiarow

Czestotliwos¢ pomiardw dla cech geometrycznych nawierzchni wymienionych w pkt. 6.3. powinna by¢
dostosowana do powierzchni wykonanych robét.

Zaleca sie, aby pomiary cech geometrycznych byly przeprowadzane nie rzadziej niz 2 razy na 100m?
nawierzchni w punktach charakterystycznych dla niwelety lub przekroju poprzecznego oraz wszedzie tam, gdzie
poleci Zamawiajacy.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni.
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Jednostki obmiarowe rob6t towarzyszacych budowie nawierzchni kostki (podbudowa, obramowanie itp.)
sg ustalone w odpowiednich SST.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikaj gcych i ulegaj acych zakryciu
Odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
= przygotowanie podioza i wykonanie koryta,
ewentualnie wykonanie podbudowy,
ewentualnie wykonanie taw (podsypek) pod krawezniki, obrzeza,
wykonanie podsypki pod nawierzchnie,
ewentualnie wypetnienie dolnej czesci szczelin dylatacyjnych.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Cena wykonania 1 m? nawierzchni z betonowej kostki brukowej oraz plyt azurowych obejmuie:
= prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robét,
przygotowanie podioza i wykonanie koryta,
dostarczenie materiatdw i sprzetu,
wykonanie podsypki,
ustalenie ksztattu, koloru i desenia kostek,
utozenie i ubicie kostek,
wypelnienie spoin i ew. szczelin dylatacyjnych w nawierzchni,
pielegnacje nawierzchni,
przeprowadzenie pomiardw i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
odwiezienie sprzetu.
Cena wykonania 1 m? nawierzchni nie obejmuije robét towarzyszacych (jak: podbudowa, obramowanie
itp.), ktére powinny by¢ ujete w innych pozycjach kosztorysowych, a ktorych zakres jest okreslony przez SST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Polskie Normy

1. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni drogowych

2. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych; piasek

3. PN-B-11213:1997 Materiaty kamienne. Elementy kamienne; krawezniki uliczne, mostowe i drogowe

4. PN-B-19701:1997 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci

5. PN-B-32250:1988 Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw

7. BN-86/6747-06 Elementy plytowe z kamienia naturalnego. Piyty posadzkowe zewnetrzne i wewnetrzne
8. BN-80/6775-03/01  Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingdw i torowisk
tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania.

9. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

10. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tata.
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B-11: NAWIERZCHNIA Z TRAWY SYNTETYCZNEJ

1. WSTEP.
1.1. Nazwa zamoéwienia

Zagospodarowanie terendw sportowych przy ulicy Hallera w Imielinie.
1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych

Przedmiotem niniejszej szczegGlowej specyfikacji technicznej (SST) sga wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni z trawy syntetycznej boiska pitkarskiego.

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonywaniem warstw konstrukcyjnych nawierzchni z trawy sztucznej i jej pozniejszej konserwacii.

1.3. Prace towarzysz ace i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaty podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogoéine"
niniejszego opracowania.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg
Projektowa, ST i poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia zostaly
podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogolne" niniejszego opracowania.

15.  Nazwyikody
1.5.1 Grupa robdét:
Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow 45200000-9

budowlanych lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii
ladowej i wodnej

1.5.2 Klasa robdt:

Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggow, linii komunikacyjnych

i elektroenergetycznych, autostrad, drog, lotnisk i kolei; wyrdwnywanie terenu  45230000-8
1.5.3 Kategoria robot:

Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania

nawierzchni autostrad, drog 45233000-9
1.6. Okre slenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymiw SST ,Wymagania ogéine”.

2. MATERIALY

2.1.  Charakterystyka nawierzchni:
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Na boisko pitkarskie projektuje sie nawierzchnie syntetyczng ze sztucznej trawy o wysokosci min. 60 mm
max 62mm, o minimalnych parametrach technicznych okreslonych ponizej zasypang piaskiem kwarcowym i
granulatem EPDM z recyklingu.

Minimalne wymagania dot. nawierzchni z trawy syntet  ycznej przeznaczonej na boisko pitkarskie

a) wysokos$¢ widkna min 60mm max 62mm

b) ilos¢ peczkow min. 8900/m2

C) ilos¢ widkien min 106.000/m2

d) waga catkowita min 3000 g/m2

e) waga wdkna min 1700 g/m2

f)  grubosé wibkna min. 360 mikronéw

g) dtex min 15.500

h) wytrzymatosSc taczenia klejonego po starzeniu min. T00N/100mm
i) wyrywanie peczka po starzeniu min 75 N

i) przepuszczalnosé wody przez kompletny system min. 890 mm/h
k) typ trawy: monofil

[) rodzajtrawy: polietylen

m) trawa tuftowana

n) podkiad lateksowy

0) wypelnienie: piasek kwarcowy i granulat EPDM z recyklingu

2.2.  Wymagane dokumenty nawierzchni syntetycznej, k  tére nale zy dot aczy € do oferty:

a) Raport z badan przeprowadzony przez specjalistyczne laboratorium (np. Labosport lub ISA-Sport lub Sports
Labs Ltd), dotyczacy oferowanej nawierzchni i wypetnienia, potwierdzajacy zgodnosc jej parametrow z FIFA
Quality Programme for Football Turf (edycja 2015) dla poziomu Quality Pro i Quality oraz potwierdzajacy
minimalne parametry oferowanej trawy syntetycznej okreslone przez Zamawiajgcego (dostepny na
www.FIFA.com)

b) Raport z badan laboratoryjnych dla oferowanej nawierzchni i wypetnienia potwierdzajacy zgodnos¢ z normg
PN-EN 15330-1:2014 oraz potwierdzajacy wymagane przez Zamawiajagcego minimalne parametry dla
nawierzchni w zakresie, ktory nie zostat objety raportem z badan na zgodnos¢ z - FIFA Quality Programme
for Football Turf (edycja 2015) dla poziomu Quality Pro i Quality

c) Kartatechniczna oferowanej nawierzchni, poswiadczona przez jej producenta

d) Atest PZH lub rownowazny dla oferowanej nawierzchni i wypetnienia (piasek kwarcowy oraz EPDM z
recyklingu).

e) Autoryzacja producenta trawy syntetycznej, wystawiona dla wykonawcy na realizowang inwestycje wraz z
potwierdzeniem gwaranciji udzielonej przez producenta na te nawierzchnie

f)  Badanie potwierdzajace, ze nawierzchnia wraz z wypetnieniem spetnia wymagania normy PN-EN 13501-
1+A1:2010 dla materiatdw podtogowych klasy min Cfl-s1 jako materiat trudno zapalny

g) Raport z badan testu Lisport XL na min 18.000 cykli zgodnie z FIFA Quality Programme for Football Turf
(edycja 2015)

h) Certyfikat Quality dla nawierzchni

3. SPRZET

Roboty nalezy wykonywa¢ mechanicznie. Roboty mozna wykonywaC przy uzyciu sprzetu
zaakceptowanego przez Inzyniera. Wykonawca przystepujacy do wykonania robo6t powinien wykazaé sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

= urzadzenie do zasypywania sztucznej trawy
= maszyna do podnoszenia i rozczesania trawy syntetycznej
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4. TRANSPORT

Materiaty mogg byC przewozone dowolnymi srodkami transportu zabezpieczone przed mozliwoscig
przesuwania sie podczas transportu.

Wykladziny sportowe typu ,trawa syntetyczna” powinny by¢ dostarczane w rolkach, w opakowaniach
producenta w sposéb zapewniajacy niezmiennos¢ ich wiasciwosci technicznych. Przy transporcie wyktadziny
powinny by¢ przestrzegane wymagania bezpieczenstwa, zgodnie z karta charakterystyki substancji chemicznej
(tzw. karta bezpieczenstwa wyrobu), w tym przepisy BHP.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wytyczenie koryta

Koryto powinno by¢ wytyczone w sposéb umozliwiajacy jego wykonanie zgodnie z dokumentacjg
projektowa lub wg zalecen Inspektora. Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w sposéb zaakceptowany przez
Inzyniera. Odstepy miedzy palikami lub szpilkami nie powinny by¢ wieksze niz 10 m, co umozliwi prawidtowe
naciggniecie sznurkdw lub linek.

5.2. Przygotowanie podio  za

Koryto wykonane w podiozu powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami
podiuznymi i poprzecznymi nawierzchni oraz zageszczone. Wskaznik zageszczenia koryta nie moze byé
mniejszy od 0,90 wg zmodyfikowanej préby Proctora. Dopuszczalne tolerancje dla gtebokosci wykonanego
koryta wynoszg - 2, + 1 cm. Dla szerokosci koryta dopuszczalne tolerancje wynosza +5cm. Wykonanie koryta
oraz profilowanie i zageszczenie podioza powinno nastapi¢ bezposrednio przed rozpoczeciem uktadania warstw
nawierzchni. W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym zageszczonym podiozu nie moze odbywac sie
ruch budowlany nie zwigzany zwykonywaniem warstwy konstrukcyjnej nawierzchni. Jesli doktadnosé
mechanicznego wykonania koryt nie jest wystarczajgca, ostateczne profilowanie nalezy wykonac recznie.

5.3. Wbudowanie i zag eszczanie kruszywa pod boiska

Nasypy, podbudowy nalezy wykonywa¢ z gruntow okreslonych w projekcie budowlanym. Wskaznik
zageszczenia podbudowy powinien by¢ nie mniejszy od 0,95 zageszczenia maksymalnego okreslonego metodg
normalng wg PN — 59/B-04491 — dla warstwy odsaczajacej.

Dla podbudowy wykonanej z kruszywa grubego > 20 mm okreslenie wskaznika zageszczenia staje sie
niemozliwe, dlatego podbudowe z kruszywa famanego nalezy skontrolowa¢ przez sprawdzenie zgodnosci
modutu odksztalcenia z wymogami podanymi w BN 64/8933-02.

Podbudowa powinna by¢ tak wyprofilowana, aby po przytozeniu taty diugosci 3 m réwnolegle do osi
obiektu przeswity pomiedzy powierzchnig podbudowy i fatg nie przekraczaty 1,5 cm. Odchylenie rzednych profilu
podiuznego nie powinno przekracza¢ 2 cm. Odchylenie spadkéw dwustronnych i jednostronnych nie powinny
przekracza¢ 0,5%. Nierownos¢ podbudowy w przekroju poprzecznym nie powinna przekracza¢ 1 cm. Grubosé
warstwy podbudowy po zageszczeniu powinna by¢ nie mniejsza od projektowane;.

5.4. Montaz

54.1. Sposob ukladania

* Nalezy zaznaczy¢ punkty ulozenia brytow trawy przed ich roziadowaniem.

* Pierwsza rolka powinna by¢ roztozona wzdtuz bocznej krawedzi. Nastepne uktadane réwnolegle z 5 cm
zakladkg

» Ciecie sasiadujacych brytow trawy nalezy wykonywac poprzez dwie wykiadziny. Nalezy w tym celu
postuzy¢ sie specjalnym nozem posiadajgcym regulacje wysokosci ostrza, ktore pozwoli na unikniecie
ciecia w tym samym czasie podkiadu i widkien (zdzbet).

» Ciecia nalezy wykonywa¢ tak, aby jak najmniej uszkadzac faczenia splotow, co powoduje mniejsze
zniszczenie wiokien.

* W przypadku znacznych zmian temperatury w czasie instalacji, nalezy sprawdzi¢ potozenie trawy, ktora
ma tendencje do rozszerzania sie i skracania. W przypadku wystepowania takiego zjawiska nalezy
korygowac utozenie rolek. Przygotowane i przyciete bryty trawy powinny by¢ klejone tego samego dnia.
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UWAGA:
+ Przed roziozeniem rolki nalezy dokiadanie sprawdzi¢ wszystkie jej wymiary.
+ Nalezy unika¢ zbyt duzych zakiadek pomiedzy brytami trawy.
54.2. Klejenie

*  Bryty trawy moga byc¢ klejone wytgcznie na tasmach tgczeniowych.

»  Dwuskiadnikowy poliuretanowy klej rozktadany jest na tasmie na szerokosci 16 cm, przy zuzyciu 400-
500 g na metrze dtugosci

« Klej nalezy rozprowadzac przy pomocy szpachelki lub zaleca sie uzywania specjalnych maszyn do
nanoszenia kleju.

» Klej nalezy przygotowywac zgodnie z instrukcja.

*  Zuwagi na charakterystyke kleju musi by¢ on bardzo dobrze mechanicznie wymieszany.

« Klej moze by¢ nakladany na suchej tasmie i podkladzie brytow trawy przy temperaturze powyzej 10°C.
W przypadku nizszych temperatur, klej nalezy po przygotowaniu przechowywaé w ciephych
pomieszczeniach magazynowych.

e Producent trawy poleca i rekomenduje stosowanie maszyny do klejenia. Maszyna pozwala na
rownomierne roztozenie kleju na tasmie, a takze pozwala na wprowadzenie grubszej warstwy kleju na
styku taczenia trawy. Jest to bardzo wazne, gdyz uniemozliwia penetracje piasku kwarcowego na linii
styku brytéw trawy.

e Przed przylozeniem brytdw trawy do tasmy z klejem nalezy bardzo dokladnie sprawdzi¢ ulozenie
centralne tasmy fgczeniowe;.

» Jako pierwszy nalezy dociska¢ docinany bryt trawy uwazajac, aby nie zbrudzi¢ klejem widkien trawy.
Bryty trawy nalezy dociska¢ bezposrednio po przytozeniu, a takze ponownie, kiedy nastepuje
polimeryzacija kleju.

* Klej po docisnieciu musi wypehi¢ w calosci porowatos¢ podioza trawy przy dodatkowym zatozeniu, iz
jest to minimalna grubosc.

* Wigzanie finalne kleju w zaleznosci od temperatury otoczenia nastepuje w czasie 20-90 minut
(sprawdzong metodag dociskania miejsc klejonych jest chodzenia poprzez ustawianie stopy za stopa).

e Rolki (walce) dociskowe nie sg wskazane, ale male traktory z pustymi wozkami do zasypywania
piaskiem moga by¢ uzywane. W przypadku zastosowania traktora nalezy unika¢ raptownych skretow
kot w migjscach klejenia.

5.4.3. Uktadanie linii

» Linie boiska sg zaznaczone przez wklejanie trawy o innym kolorze (biatym).

* Linie wycinane sg nozem o dwoch ostrzach (rozsuwanie umozliwia wybor szerokosci ciecia) - (mozna
rowniez zakupi¢ gotowe linie od producenta).

« W przypadku linii nalezy zastosowac szerszg tasme faczeniowg (25 cm).

* Nalezy dokona¢ testu wycinania linii, aby upewniC sie czy zostata dobrze wybrana jego szerokos¢
(zdarzajg sie sytuacje, gdy szerokosc ciecia jest inna niz wycieta przestrzen, a spowodowane to moze
by¢ roznicami temperatur i réznymi rozciggnieciami potozonych brytow trawy).

5.4.4. Zasypywanie

* Polozona i sklejona wraz z liniami trawa wymaga zasypania granulatem.

¢ Po réwnomiernym rozsypaniu granulat nalezy szczotkowaé, aby mogt penetrowaé w glab widkien
trawy.

* Mieszanka winna byc¢ rozsypywana przynajmniej w dwoch partiach.

» Dopuszcza sie szczotkowanie reczne lub za pomoca trojkatnej szczotki ciggnietej przez mini traktor.

5.4.5. Zasady konserwacijiiu zytkowania

* Opadajace liscie, papierki i inne zanieczyszczenia nalezy po lub przed uzytkowaniem z boiska
zebrac.

e Uzupelnianie granulatu - nalezy uzupemi¢ za kazdym razem, jesli widkna trawy wystajg wiecej niz
2mm. Nalezy zwréci¢ uwage na przesuwanie sie wypetienia w miejscach uzytkowania o wigkszym
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natezeniu tj. np. pola bramkowe itp. Nalezy wéwczas szczotkg nylonowa przemiesci¢ wypelnienie w
miejsca gdzie nastapit ubytek.

» Odklejanie sie trawy na faczeniach. Jesli takie zjawisko wystgpito nalezy niezwiocznie zwrdcic sie o
dokonanie naprawy przez serwis firmy instalacyjnej. Nalezy stosowaC wylacznie klej PU. W
miejscach naprawy nalezy zastosowac szerszg tasme (geowiokniny) np. 40-45 cm.

e Opady sniegu, temperatury ponizej zera. Boisko moze by¢ uzytkowane w temperaturach ponizej
0T. Oczywistym jest, ze nawierzchnia bedzie wowczas znacznie twardsza, a takze bardziej sliska.
Zalecane jest, aby snieg z boiska nie byt usuwany w sposéb mechaniczny z obawy na mozliwe
uszkodzenie nawierzchni, a zwlaszcza linii boisk. Mozliwe jest reczne odgarniecie $niegu lub
odczekanie na jego naturalne stopnienie.

» Zabrania sie uzywania w obrebie boiska jakichkolwiek zrodet ognia, np. palenia papieroséw.

« Instalacja na nhawierzchni jakichkolwiek urzadzeh typu: podium, podiogi taneczne jest zabronione.

e Zakazuje sie wjazdu na nawierzchnie ze sztucznej trawy: rowerdw, motoréw i innych pojazdéw
mechanicznych z wylgczeniem na specjalistyczne pojazdy do konserwacji i czyszczenia, ktorych
obciazenie kot nie przekracza 500 kg.

«  Malowanie linii farbami lub znakowanie plastrami jest zabronione.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Nalezy sprawdzi¢ :
» atesty na nawierzchnie sportowa ,sztuczna trawa”’ wystawione przez wytworce pod wzgledem
zgodnosci z norma;
e prawidtowos¢ wykonania i zageszczenia podbudowy i podsypki;
e rownos¢ nawierzchni, przeswit pomiedzy nawierzchnia boiska a polozong trzymetrowa fata nie moze
przekracza¢ 1,0 cm .
SzczegOly i Sposob przeprowadzenia badan nawierzchni sportowej — trawa syntetyczna podajg warunki
techniczne wykonania i odbioru nawierzchni sportowej wydane przez producenta nawierzchni.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowg dla uzytkowej wierzchniej warstwy jest m-.
Obmiar nie powinien obejmowac jakichkolwiek dodatkowych powierzchni nie wykazanych w
Dokumentaciji Projektowej, z wyjatkiem powierzchni zaakceptowanych przez Inzyniera na pismie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady ogdine
Odbioru robét dokonuje sie na zasadach okreslonych w ST ,Wymagania ogdlne™ pkt. 8. Odbioru
dokonuije Inzynier po sprawdzeniu poprawnosci wykonania rob6t i na podstawie pomiarow i szkicow.

8.2. Odbidr robot zanikaj gcych i ulegaj gcych zakryciu

Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robét, ktdre w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr ten bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez
hamowania og6lnego postepu robét.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Cena jednostkowa za wykonanie 1 m? nawierzchni obejmuie :
e przygotowanie stanowiska roboczego,
e dostarczenie materiatdw i sprzetu,
e obstuge sprzetu nieposiadajacego etatowej obstugi,
¢ wykonanie nawierzchni
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e 0czyszczenie migjsca pracy z resztek materiatow,
« likwidacje stanowiska roboczego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

*  PN-EN 14877 Nawierzchnie sztuczne odkrytych terenéw sportowych-Specyfikacja.

»  Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych

» Ustawa z dnia 7 lipca 1994 roku. Prawo budowlane

* Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz.U. Nr 47/03 poz. 401)

* Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 5 sierpnia 1998 r. w sprawie
aprobat i kryteriow technicznych oraz jednostkowego stosowania wyrobow budowlanych (Dz.U. Nr
107/98 pdz. 679, Nr 8/02 poz. 71)

* Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r w sprawie warunkéw technicznych

jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie ( Dz. U. z 2002 r. nr 75 poz. 690).

* Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997r. w sprawie ogolnych

przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz.U. Nr 129/97 p4z. 844, Nr 91/02 poz. 811)

e - Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz.U. Nr 47/03 poz. 401)
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B-12: NAWIERZCHNIA Z NATURALNEJ TRAWY ROLOWANEJ

1. WSTEP.
1.1. Nazwa zamoéwienia

Zagospodarowanie terendw sportowych przy ulicy Hallera w Imielinie.
1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych

Przedmiotem niniejszej szczegGlowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonywaniem warstw konstrukcji nawierzchni z trawy rolowanej pola
gry 2 boisk o wymiarach 30x52m.

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z
wykonywaniem warstw konstrukcyjnych nawierzchni z trawy rolowane.

1.3. Prace towarzysz ace i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogolne”
niniejszego opracowania.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg
Projektowa, ST i poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia zostaly
podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogolne" niniejszego opracowania.

15.  Nazwyikody

1.5.1 Grupa robot:

Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow 45200000-9
budowlanych lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii

ladowej i wodnej

1.5.2 Klasa robét:
Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggow, linii komunikacyjnych
i elektroenergetycznych, autostrad, drog, lotnisk i kolei; wyrdwnywanie terenu ~ 45230000-8

1.5.3 Kategoria robot:
Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania
nawierzchni autostrad, drog 45233000-9

1.6. Okre slenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymiw SST ,Wymagania ogéine”
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2. MATERIALY
2.1. Charakterystyka nawierzchni

Sportowa nawierzchnia z trawy naturalnej z rolki
Materialem odpowiednim do pokrycia boiska jest trawa z rolki hodowana w okresie 16-20 miesiecy.

Parametry trawy:
= Grubos¢ —35-40mm
= Wymiary brytow —1,2x15m
= Ciezar — ok. 50kg/m?

Proponowana murawa powinna spetniac norme DIN 18035-4, spetnianie normy powinno zostac
udokumentowane stosownymi badaniami odnoszacym sie do oferowanej murawy.

Skiad gatunkowo-odmianowy mieszanki traw:

Gatunek Odmiana Udziat w miesz.
Zycica trwata Romance 30%
Wiechlina takowa Rugby I 50%
Kostrzewa czerwona Bardiva/Bargreen 20%

3. SPRZET

Roboty nalezy wykonywa¢ mechanicznie. Roboty mozna wykonywaC przy uzyciu sprzetu
zaakceptowanego przez Inzyniera. Wykonawca przystepujacy do wykonania robo6t powinien wykaza¢ sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

= koparka jednonaczyniowa kotowa 0,15m3
rowniarka samojezdna 74kW (100KM)
samochod dostawczy do 0,9t
samochdd samowytadowczy do 5t
sprezarka przewozna spalinowa 4-5m3/min
walec statyczny samojezdny
walec statyczny samojezdny ogumiony
walec wibracyjny samojezdny
wibrator powierzchniowy do 255kg

4. TRANSPORT

Materialy i sprzet mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu zaakceptowanymi przez
Inzyniera, w sposob zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem. Nalezy je umiescic réwnomiernie na cafej
powierzchni fadunkowej i zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wytyczenie koryta

Koryto powinno by¢ wytyczone w sposéb umozliwiajacy jego wykonanie zgodnie z dokumentacjg
projektowa lub wg zalecen Inspektora. Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w sposéb zaakceptowany przez
Inzyniera. Odstepy miedzy palikami lub szpilkami nie powinny by¢ wieksze niz 10 m, co umozliwi prawidtowe
naciagniecie sznurkOw lub linek.

5.2. Przygotowanie podio za

Koryto wykonane w podiozu powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami
podtuznymi i poprzecznymi nawierzchni oraz zageszczone. Wskaznik zageszczenia koryta nie moze by¢
mniejszy od 0,90 wg zmodyfikowanej préby Proctora. Dopuszczalne tolerancje dla glebokosci wykonanego
koryta wynoszg - 2, + 1 cm. Dla szerokosci koryta dopuszczalne tolerancje wynoszg £5cm. Wykonanie koryta




KOSZT-BUD SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT Str. 165

oraz profilowanie i zageszczenie podioza powinno nastapi¢ bezposrednio przed rozpoczeciem ukladania warstw
nawierzchni. W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym zageszczonym podiozu nie moze odbywac sie
ruch budowlany nie zwigzany zwykonywaniem warstwy konstrukcyjnej nawierzchni. Jesli doktadnosé
mechanicznego wykonania koryt nie jest wystarczajaca, ostateczne profilowanie nalezy wykonac recznie.

5.3. Whudowanie i zag eszczanie kruszywa pod boiska

Nasypy, podbudowy nalezy wykonywa¢ z gruntow okreslonych w projekcie budowlanym. Wskaznik
zageszczenia podbudowy powinien by¢ nie mniejszy od 0,95 zageszczenia maksymalnego okreslonego metodg
normalng wg PN — 59/B-04491 — dla warstwy odsaczajacej.

Dla podbudowy wykonanej z kruszywa grubego > 20 mm okreslenie wskaznika zageszczenia staje sie
niemozliwe, dlatego podbudowe z kruszywa tamanego nalezy skontrolowac¢ przez sprawdzenie zgodnosci
modutu odksztalcenia z wymogami podanymi w BN 64/8933-02.

Podbudowa powinna by¢ tak wyprofilowana, aby po przytozeniu taty diugosci 3 m réwnolegle do osi
obiektu przeswity pomiedzy powierzchnig podbudowy i fatg nie przekraczaty 1,5 cm. Odchylenie rzednych profilu
podiuznego nie powinno przekracza¢ 2 cm. Odchylenie spadkéw dwustronnych i jednostronnych nie powinny
przekracza¢ 0,5%. Nierownos¢ podbudowy w przekroju poprzecznym nie powinna przekracza¢ 1 cm. Grubosé
warstwy podbudowy po zageszczeniu powinna by¢ nie mniejsza od projektowane;.

5.4. Montaz

Ukiadanie murawy

Montaz rozpoczyna sie od pokrycia podioza warstwg nawozu przyspieszajgcego wegetacje.
Bezposrednio po tym zabiegu uktada sie darm o grubosci 3,5-4cm przygotowang przez producenta w postaci
rolek szerokosci 1,2m i diugosci 15m. Do rozwijania rolek stosuje sie specjalistyczng maszyng samojezdng z
uchwytem instalujgcym wraz z prowadnicg na froncie maszyny. Maszyna powinna posiada¢ naped kolowy w
uktadzie watu, co pozwala na automatyczny docisk rozkladanej darni. Uzycie takiej maszyny pozwala na
precyzyjng instalacje oraz ograniczenie wystepowania szczelin faczeniowych do minimum. Rolki rozkiadane;
murawy dla usuniecia przerw faczeniowych muszg byé dociskane mechanicznie za pomocg specjalistycznej
ramy dociskowej.

Warstwa wegetacyjna
Projektuje sie warstwe wegetacyjng o gr. 13cm z mieszanki jednorodnej spetniajgcej wymogi normy DIN
18035.

Paszport murawy.

Trawa z rolki powinna pochodzi¢ z plantacji prowadzacej ewidencje upraw. Oferowana murawa powinna
posiada¢ dokument opisujacy:

= date wysiewu,

rodzaj wysianej mieszanki,
proces pielegnacji (czestotliwos¢ koszenia, czestotliwosc | rodzaj nawozenia),
potozenie w terenie (mapka),
badania potwierdzajace spetnianie wymogow normy DIN 18035-4.
UWAGA! Zamawiaj gcy zastrzega sobie mo Zliwo $¢ weryfikacji poprzez wizj e lokaln g na terenie
plantacji.

Zaproponowana przez wykonawce i producenta nawierzchnia musi spelnia¢ nastepujace wymagania
potwierdzone dostarczonymi do oferty dokumentami:

= Karta techniczna podpisana przez producenta z okresleniem przeznaczenia (nazwa inwestycji) dla
wzmochienia murawy,

= Prébka trawy z rolki z wzmocnieniem wielkosci minimum 25 x 25 cm,

= Paszport trawy z rolki (bez wzmocnienia) potwierdzajacy spetnienie w/iw wymagan,

= Badanie trawy z rolki (bez wzmocnienia) potwierdzajace spetienie normy DIN 18035-4 nie starsze niz 6
miesiecy.
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UWAGA:

Przed przyst gpieniem do zakladania murawy nale zy podda ¢ badaniom podio ze wegetacyjne i
laboratoryjnie dobra € sklad mieszanek warstwy wegetacyjnej oraz nawoz6  w zasilaj gcych.

UWAGA!

Nie dopuszcza si @ monta zu recznego.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Badania przed przyst gpieniem do robot

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw, materiatéw do
podsypek i wypetniania spoin oraz innych materiatdw przeznaczonych do wykonania robét i przedstawi¢ wyniki
tych badan Inspektorowi do akceptacii.

6.2. Badania w czasie robot

W czasie budowy Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne pomiary i badania kontrolne i
dostarcza¢ je Inwestorowi. Pomiary i badania kontrolne Wykonawca powinien wykona¢ z czestotliwoscig
gwarantujgcg zachowanie wymagan jakosci robdt, lecz nie rzadziej niz wskazano w odpowiednich punktach
niniejszej specyfikacii.

6.2.1. Koryto
Zageszczenie lub nosnos¢ koryta nalezy bada¢ w dwoéch punktach na kazdej dziennej dziatce roboczej,
lecz nie rzadziej niz | raz na 50 m ciggu lub 600m2. Uzyskane parametry zageszczenia powinny by¢ zgodne z
wymaganiami podanymi w Dokumentacji Projektowe.
Sprawdzenie podioza polega na stwierdzeniu ich zgodnosci z Dokumentacjg Projektowg i ST. Dla
podioza dopuszczalne tolerancje wynosza;
a) dla gtebokosci koryta:

0 szerokosci do 3m - -2cm, +1cm
0 szerokosci powyzej 3 m - +2cm
b) dla szerokosci koryta - +5cm.

6.2.2. Warstwa podbudowy z kruszywa

Sprawdzenie polega ha stwierdzeniu zgodnosci z Dokumentacja Projektowg i ST. W czasie robot przy
budowie nawierzchni tluczniowej nalezy kontrolowac z czestotliwoscig podang ponizej nastepujace wiasciwosci:

= Uziarnienie kruszywa, zawartos¢ zanieczyszczen obcych w kruszywie, ziaren nieforemnych w kruszywie
co najmniej | raz na dziennej dzialce roboczej, z tym ze maksymalna powierzchnia nawierzchni
przypadajaca na jedno badanie powinna wynosi¢ 600m2.

= Scieralno$¢ kruszywa, nasigkliwosé kruszywa, odpornos$é kruszywa na dziatanie mrozu przy kazdej
zmianie zrédia pobierania materiatow,

= Wilgotnosc¢ kruszywa kontroluje sie po roziozeniu, bezposrednio przed przystgpieniem do zageszczania.

Probki do badania powinny by¢ pobierane, przez Wykonawce w obecnosci Inzyniera, w sposob losowy
zrozlozonej warstwy przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny byé na biezaco przekazywane
Inzynierowi.

Badania petne kruszywa powinny by¢ wykonane przez Wykonawce z czestotliwoscig gwarantujacg
zachowanie jakosci robot i zawsze w przypadku zmiany zrodia pobierania materialbw oraz na polecenie
Inzyniera.

Grubos¢ warstwy wykonawca powinien mierzy¢ natychmiast po jej zageszczeniu, co najmniej w dwoch
losowo wybranych punktach na kazdej dziennej dzialce roboczej i nie rzadziej niz w jednym punkcie na 400 m2
powierzchni. Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci nawierzchni nie powinny przekraczac + 10%.

Spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa, z tolerancjg + 0,5%.

Rzedne wysokosciowe powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa. Roznice pomiedzy rzednymi
wysokosciowymi nawierzchni i rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ | cm.

Pomiary nosnosci nawierzchni tluczniowej nalezy wykona¢ piytg o srednicy 30 cm zgodnie z PN-
64/8931-02/237. Pomiar nalezy wykona¢ wedlug zalecen Inzyniera. Wymaga sie, aby wtdérny modut
odksztatcenia zmierzony piyta byt nie mniejszy niz 100 MPa. Zageszczenie nawierzchni nalezy uznac za
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prawidiowe wtedy, gdy stosunek wtérnego modutu odksztatcenia do pierwotnego, mierzony przy uzyciu piyty o
srednicy 30 cm jest nie wiekszy od 2,2.

6.2.3. Nawierzchnia
Badania kontrolne obejmuje kontrole:
= gsprawdzenie zgodnosci naniesienia linii z projektem
= gsprawdzenie prawidtowosci naniesienia warstw
= sprawdzenie deklaracji zgodnosci
= sprawdzenie estetyki wykonania.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa dla uzytkowej wierzchniej warstwy jest m-.

Obmiar nie powinien obejmowaé jakichkolwiek dodatkowych powierzchni nie wykazanych w
Dokumentacji Projektowej, z wyjatkiem powierzchni zaakceptowanych przez Inzyniera na pismie. Nadmierna
grubos¢ lub nadmierna powierzchnia warstwy w stosunku do Dokumentacji Projektowej wykonana bez
pisemnego upowaznienia Inzyniera nie moze stanowic¢ roszczen o dodatkowa zaptate.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady ogdine
Odbioru robét dokonuje sie na zasadach okreslonych w ST ,Wymagania ogolne™ pkt. 8. Odbioru
dokonuije Inzynier po sprawdzeniu poprawnosci wykonania rob6t i na podstawie pomiaréw i szkicow.

8.2. Odbidr robot zanikaj gcych i ulegaj gcych zakryciu

Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr ten bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez
hamowania ogdinego postepu robét.

9. PODSTAWA PtATNO SCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m? warstwy nawierzchni obejmuie:
= prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
= oznakowanie robdt, zgodnie z zatwierdzonym projektem
= dostarczenie materiatow,
= dostarczenie przygotowanych materiatdw
= rozlozenie i zageszczenie hawierzchni,
= przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikaciji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1]PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziat i opis gruntow.

[2]PN-74/B-4452 Grunty budowlane. Badania polowe.

[3]PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badanie probek gruntu.

[4]PN-55/B-04492 Grunty budowlane. Badania wiasciwosci fizycznych. Oznaczanie wskaznika
wodoprzepuszczalnosci.

[5] PN-60/B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci bieme;j.

[6] PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania przy
odbiorze.
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B-13 NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

1. WSTEP.
1.1. Nazwa zamoéwienia

Zagospodarowanie terendw sportowych przy ulicy Hallera w Imielinie.
1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych

Niniejsza szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1 zwigzanych z zagospodarowaniem
terendw sportowych w Imielinie przy ul. Hallera.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z
wykonywaniem warstwy scieralnej z betonu asfaltowego z AC 8 S na asfalcie 50/70 o gr. warstwy 4cm.

1.3. Prace towarzysz ace i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogolne”
niniejszego opracowania.

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z Dokumentacjg,
Projektowa, ST i poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia zostaty
podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogoine™ niniejszego opracowania.

15.  Nazwyikody

1.5.1 Grupa robot:

Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow (45200000-9)
budowlanych Iub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii

ladowej i wodnej

1.5.2 Klasa robét:
Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggow, linii komunikacyjnych
i elektroenergetycznych, autostrad, drog, lotnisk i kolei; wyrownywanie terenu  (45230000-8)

1.5.3 Kategoria robadt:

Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania

nawierzchni autostrad, drog 45233000-9
Roboty w zakresie r6znych nawierzchni 45233200-1

1.6.  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogoéine".
1.6.1. Nawierzchnia — konstrukcja skladajaca sie z jednej lub kilku warstw stuzacych do przejmowania i
rozkladania obcigzen od ruchu pojazdéw na podioze.
1.6.2. Warstwa Scieralna — gorna warstwa nawierzchni bedaca w bezposrednim kontakcie z kotami pojazdéw.
1.6.3. Mieszanka mineralno-asfaltowa — mieszanka kruszyw i lepiszcza asfaltowego.
1.6.4. Wymiar mieszanki mineralno-asfaltowej — okreslenie mieszanki mineralno-asfaltowej, wyrozniajace te
mieszanke ze zbioru mieszanek tego samego typu ze wzgledu na najwiekszy wymiar kruszywa.
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1.6.5. Kategoria ruchu — obcigzenie drogi ruchem samochodowym, wyrazone w osiach obliczeniowych (100 kN)
wg ,Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pélsztywnych” GDDP-IBDIM.
1.6.6. Wymiar kruszywa — wielkos¢ ziaren kruszywa, okreslona przez dolny (d) i gérny (D) wymiar sita.
1.6.7. Kruszywo grube — kruszywo z ziaren o wymiarze: D <45 mm oraz d > 2 mm.
1.6.8. Kruszywo drobne — kruszywo z ziaren o wymiarze: D < 2 mm, ktérego wieksza cze$¢ pozostaje na sicie
0,063 mm.
1.6.9. Pyt —kruszywo z ziaren przechodzacych przez sito 0,063 mm.
1.6.10. Wypetniacz — kruszywo, ktorego wieksza czes¢ przechodzi przez sito 0,063 mm. (Wypetniacz mieszany
— kruszywo, ktére skiada sie z wypelniacza pochodzenia mineralnego i wodorotlenku wapnia. Wypelniacz
dodany — wypetniacz pochodzenia mineralnego, wyprodukowany oddzielnie).
1.6.11. Kationowa emulsja asfaltowa — emulsja, w ktorej emulgator nadaje dodatnie tadunki czastkom
zdyspergowanego asfaltul.
1.6.12. Symbole i skréty dodatkowe
AC - beton asfaltowy,
S - warstwa Scieralna,
D - gérny wymiar sita (przy okreslaniu wielkosci ziaren kruszywa),
d - dolny wymiar sita (przy okreslaniu wielkosci ziaren kruszywa),
C - kationowa emulsja asfaltowa,
NPD - wlasciwos¢ uzytkowa nie okreslana (ang. No Performance Determined; producent moze jej nie
okreslac),
TBR - do zadeklarowania (ang. To Be Reported; producent moze dostarczy¢ odpowiednie informacje,
jednak nie jest do tego zobowigzany),

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycz gce materiatdw.
Ogdbine wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania podano w ST ,Wymagania

0golne”.
Tablica 1 Materialy do betonu asfaltowego AC S do warstwy Scieralne.

Kategoria ruchu
Materiat KR1/2/3/4
warstwa scieralna
Mieszanka mineralno-asfaltowa ACSS
owym. D, [mm]

Lepiszcze asfaltowe . 5(.)/7 0
' wg WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2008, thl.22
Kruszywa mineraline Tablice 3.1, 3.2, 3.3, \évzg \2NT—1 Kruszywa 2008,

2.2. Kruszywo.

Do wytworzenia mieszanki betonu asfaltowego AC S do warstwy scieralnej nalezy stosowac kruszywa
mineralne zgodne z wymaganiami PN-EN 13043 i, WT-1 Kruszywa 2008 czesc¢ 2.

2.2.1.Wymagane wiasciwosci kruszywa grubego do warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego AC S.

Tablica 2. Wymagane wlasciwosci kruszywa grubego do warstwy podbudowy AC S

Punkt Wymagania w zaleznosci od kategorii ruchu
WT-1 Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa KR 3/4 KR 1/2
41.3. Uziarnienie wg PN-EN 933-1, kategoria nie nizsza niz: Gc90/15 G:85/20
414. Tolerancja uziarnienia; odchylenia nie wieksze niz wg Gosis Goys
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kategori |
416 Zawartos¢ pylu wg PN-EN 933-1; kategoria nie wyzsza f
T niz: 2
418, Eszta}t krus_zywa_ wg PI_\!—.EN 933-3 lub wg PN-EN 933-4, Flo Iub Sl Flos Iub Shys
ategoria nie wyzsza niz:
Procentowa zawartos¢ ziaren o powierzchni
4.109. przekruszonej i famanej wg PN-EN 933-5, kategoria nie Cosn Coekiaronana
nizsza niz.
Odpornosc¢ kruszywa na rozdrabnianie wg PN-EN LAys grupa kruszyw A
4.2.2. 1097-2, rozdziat 5; kategoria co najmniej: LA+ arupa Kruszwy B
kategoria nie wyzsza niz: s0 grup Zyw
Odpornosé na polerowanie kruszywa wg PN-EN 1097-
423 8, kategoria nie nizsza niz: PSVeo PSVearovare
43.1. Gestos¢ ziaren wg PN-EN 1097-6 rozdz. 7,8 lub 9 deklarowana przez producenta
43.3. Gestos¢ nasypowa wg PN-EN 1097-3 deklarowana przez producenta
441 Nasak_hwosq yyg PN-EN 1097-6, zatgcznik B; kategoria Wy, 0,5%
nie wyzsza niz:
Mrozoodpornos¢ wg PN-EN 1367-1, zatacznik B, w 1%
4.42. oY . o Frac?
NaCl, kategoria nie wyzsza niz:
»Zgorzel stoneczna” bazaltu wg PN-EN 1367-3,
445, L SBLa
wymagana kategoria:
Skiad chemiczny — uproszczony opis petrograficzny wg
452. PN-EN 932-3 deklarowany przez producenta
Grube zanieczyszczenia lekkie, wg PN-EN 1744-1 p.
453. i o . . mpc0,1
14.2; kategoria nie wyzsza niz:

¥ Jezeli nasigkliwos¢ jest wieksza, to nalezy badaé mrozoodpornosci wg p. 4.4.2.

Tablica 3. Wymagane wasciwosci kruszywa drobnego do warstwy podbudowy AC S

Punkt Wymagania w zaleznosci od kategorii ruchu
WT-1 Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa KR 3/4 KR 1/2
41.3. Uziarnienie wg PN-EN 933-1, wymagana kategoria: Gg85
415 'kroleran"qa uziarnienia; odchylenia nie wieksze niz wg Gre20 GrcNR
ategorii:
Zawartos¢ pylu wg PN-EN 933-1; kategoria nie wyzsza
416. | Fis
4.1.7. Jakos¢ pytu wg PN-EN 933-9, kategoria nie wyzsza niz: MBE10
Kanciastos¢ kruszywa drobnego wg PN-EN 933-6,
4.1.10. rozdz. 8, kategoria nie nizsza niz: Esc30 Ecspevaronaa
431 Gestos¢ ziaren wg PN-EN 1097-6 rozdz. 7,8 lub 9 Deklarowana przez producenta
453, Grube zanieczyszczenia lekkie, wg PN-EN 1744-1 p. MpcO.1

14.2; kategoria nie wyzsza niz:

Tablica 4. Wymagane wasciwosci wypetniacza do warstwy podbudowy AC S

Punkt Wymagania w zaleznosci od kategorii ruchu
WT-1 Wiasciwosci kruszywa KR 1/2/3/4
Kruszywa
5.2.1 Uziarnienie wg PN-EN 933-10 wg thl.24, WT-1
522 Jakos¢ pytu wg PN-EN 933-9, kategoria nie wyzsza niz: MBE10
53.1L Zawarto$¢ wody wg PN-EN 1097-5, nie wyzsza niz: 1%(m/m)
532 Gestosc¢ ziaren wg EN 1097-7 deklarowana przez producenta
541 Wolne przestrzenie w suchym zageszczonym V
e wypeliaczu wg PN-EN 1097-4, wymagana kategoria 28045
542 Przyrost temperatu(y.m@kmema wg PN-EN 13179-1, Ares8/25
wymagana kategoria:
Rozpuszczalnos¢ w wodzie wg PN-EN 1744-1,
55.1. K L ) WSio
ategoria nie wyzsza niz:
55.3 Zawartos¢ CaCO3 w wypetniaczu wapiennym wg PN- CCqp
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EN 196-21. kategoria nie nizsza niz:
Zawarto$¢ wodorotlenku wapnia w wypetniaczu
554 mieszanym, wymagana kategoria: Ka20, Ka10, Kapetdaronara
56.2 ,Liczba asfaltowa” wg PN-EN 13179-2, wymagana BN
e kategoria: Dekiarowana
Kruszywo do uszorstnienia warstwy  scieralnej.
Tablica 5. Wymagane wasciwosci kruszywa do uszorstnienia warstwy scieralnej
Punkt Wymagania w zaleznosci od kategorii ruchu
WT-1 Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa Kruszywo drobne 2/4,2/5
4.1.3. Uziarnienie wg PN-EN 933-1, Ge85 Gc90/10
Zawartos¢ pylu wg PN-EN 933-1; kategoria nie wyzsza
4.1.6. niz: fa f;
4110 Kanciastos¢ kruszywa drobnego wg PN-EN 933-6, E
e rozdz. 8, kategoria nie nizsza niz: CSDelaronana
Odporno$¢ na polerowanie kruszywa wg PN-EN 1097-
423. > e PO iy PSVs,
8, kategoria nie nizsza niz:
431. Gesto$é ziaren wg PN-EN 1097-6 rozdz. 7,8 lub 9 Deklarowana przez producenta
Grube zanieczyszczenia lekkie, wg PN-EN 1744-1 p.
453. i L . . mpc0,1
14.2; kategoria nie wyzsza niz:
2.3. Asfalt.

Tablica 6. Podziat rodzajowy i wymagane wiasciwosci asfaltbw drogowych o penetracji od 20x0,1 mm do
330x0,1 mm wg PN-EN 12591:2004 z dostosowaniem do warunkéw polskich

Lp Wiasciwosci . Rodzaj asfaltu
Metoda badania =0
WEASCIWOSCI OBLIGATORYJINE
1 | Penetracjaw 25T 0,1mm PN-EN 1426 50-70
2 | Temperatura mieknienia T PN-EN 1427 46-54
3 | Temperatura zaptonu, nie mniej niz T PN-EN 22592 230
4 Za\{ve}nq_sc skiadnikow rozpuszczalnych, nie % m/m PN-EN 12592 99
mniej niz
5 | Zmianamasy po starzeniu (ubytek lub % m/m PN-EN 12607-1 05
przyrost) nie wiecej niz
6 rI?i(i)zostaia penetracja po starzeniu, nie mniej % PN-EN 1426 50
7 Tempefgtura migknienia po starzeniu, nie C PN-EN 1427 48
mniej niz
8 | Zawartos¢ parafiny, nie wiecej niz % PN-EN 12606-1 2.2
9 Wazrost t_e.mp. mieknienia po starzeniu, nie C PN-EN 1427 9
wiecej niz
10 | Temperatura famliwosci, nie wiecej niz T PN-EN 12593 -8

2.4. Emulsja asfaltowa kationowa
Do skropienia podioza /warstwa wigzaca z AC16W/ nalezy stosowa¢ drogowe kationowe emulsje
asfaltowe spetniajgce wymagania okreslone w SST D-04.03.01

2.5. Srodek adhezyjny

Zastosowane kruszywo mineralne i lepiszcze asfaltowe powinny wykazywa¢ powinowactwo
fizykochemiczne, zapewniajgce odpowiednig przyczepnos¢ (adhezje) lepiszcza do kruszywa o odpornosé
mieszanki mineralno asfaltowej na dziatanie wody. W celu poprawienia powinowactwa lepiszcza asfaltowego do
kruszywa nalezy stosowaé $érodki poprawiajace adhezje. Srodek adhezyjny i jego ilo$¢ powinny byé
dostosowane do konkretnego kruszywa i lepiszcza. Ocene przyczepnosci nalezy okresli¢ na podstawie badania
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wg PN-EN 12697-11, metoda C, kruszywo 11 jako podstawowe. Przyczepnosc lepiszcza do kruszywa powinna
wynosi¢ co najmniej 80%.

2.6. Dostawy materiatow

Za dostawy materiatdw odpowiedzialny jest Wykonawca robdt.

Do obowigzku Wykonawcy nalezy takie zorganizowanie dostaw materiatdw do wytwarzania mieszanki
AC S, aby zapewni¢ nieprzerwang prace otaczarki w trakcie wykonywania dziennej dziatki robocze).

Kazda dostawa asfaltu, kruszywa i wypetniacza musi by¢ zaopatrzona w deklaracje zgodnosci o tresci
wedtug PN-EN-45014 wydang przez dostawce.

2.7. Skladowanie materiatéw

2.7.1. Skladowanie kruszywa
Skiadowanie kruszywa powinno odbywa¢ sie w warunkach zabezpieczajgcych je przed
Zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajami lub frakcjami kruszywa.

2.7.2. Skladowanie wypetniacza
Wypekiacz nalezy skladowac w silosach wyposazonych w urzadzenia do aeracji.

2.7.3. Skladowanie asfaltu drogowego.

Polimeroasfalt powinien by¢ sktadowany w zbiornikach, ktérych konstrukcja i uzyte do ich wykonania
materialy wykluczajg mozliwos¢ jego zanieczyszczenia.. Zbiorniki powinny by¢ wyposazone w automatycznie
sterowane urzadzenia grzewcze - olejowe, parowe lub elekiryczne. Nie dopuszcza sie ogrzewania asfaltu
otwartym ogniem. Zbiornik roboczy otaczarki powinien byc¢ izolowany termicznie, posiada¢ automatyczny system
grzewczy zdolny do utrzymania zadanej temperatury z tolerancjg + 5°C oraz posiada¢ uktad cyrkulacji asfaltu.
Wylot rury powrotnej powinien znajdowac sie w zbiorniku ponizej zwierciadta goracego asfaltu.

Zaleca sie stosowanie izolowanych termicznie metalowych zbiornikéw pionowych, wyposazonych w
elektryczny system grzewczy.

3. SPRZET
3.1. Sprzet do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

3.1.1. Wytwornia stacjonarna — jej wydajnos¢ musi by¢ dostosowana do wg harmonogramu postepu
wykonania rob6t nawierzchniowych (np. wg zaplanowanej dziatki/dobe)

Whytwornia winna zapewnic¢ cigglg produkcje betonu asfaltowego w granicach tolerancji recepty robocze;j.
Wytwornia winna by¢ wyposazona i pracowaé w taki sposéb aby dozowanie goracego kruszywa, wypetiacza i
lepiszcza bylo dokonywane automatycznie. WydajnosS¢ otaczarni powinna by¢ zgodna z wydajnoscig uktadarki i
technologig uktadania betonu asfaltowego.

Majg by¢ stosowane otaczarki o ruchu cyklicznym wyposazone w:
= dozowanie wstepne (przynajmniej 5 dozownikdw),

podajniki tasmowe,

beben suszacy,

instalacje odpylajaca,

elewator goracy,

zestaw sit wibracyjnych,

zasobnik goracego kruszywa,

system wazaco-mieszajacy w petni zautomatyzowany, dozowanie wszystkich sktadnikow wylacznie

wagowe.

mieszalnik,

silos na pyly z odzysku,

elewator wypetniacza,

podajniki slimakowe,

zbiornik na gotowy materiat z izolacjg termiczna,
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pompy do podawania asfaltu,

sterowanie komputerowe procesu produkdi,

instrument wagowego dozowania asfaltu,

instrument dozowania srodka adhezyjnego,

instrument dozowania stabilizatora (granulatu) dla ktérego lepiszczem spajajgcym jest asfalt,

zbiorniki na asfalt z mieszadtem lub pompowaniem od dotu i ogrzewaniem posrednim,

zbiorniki na asfalt i wypelniacz oraz osobne zasieki o umocnionym dnie dla kazdego rodzaju kruszywa o
pojemnosci wystarczajacej na 7 dni produkgi,

3.1.2. Uktadarki do betonu asfaltowego
Ukladarki (rozcielacze masy) winny by¢é mechaniczne i samojezdne wyposazone w elektronicznie
kontrolowany stét zdolny do utozenia mieszanki zgodnie z projektowang osia, hiweletg i spadkami poprzecznymi.
Zdolnos¢ uktadania mieszanki winna by¢ skorelowana z wydajnoscig otaczarki i wymaganiami technologicznymi.
Nie dopuszcza sie wykonywania szwu w szerokosci pomiedzy krawedziami nawierzchni jezdni.
Uktadarka winna mie¢ co najmniej nastepujace wyposazenie:
= elementy wibrujace (n6z i plyta) do wstepnego zageszczania wraz ze sprawng regulacjg czestotliwosci i
amplitudy drgan,
= ukiady do podgrzewania elementéw roboczych ukladarki,
= mozliwos¢ regulacji szerokosci stotu

3.1.3. Skrapiarki

Skrapiarka winna by¢ typu cisnieniowego z termicznie izolowanymi zbiornikami. Uzycie skrapiarki o
grawitacyjnym podawaniu lepiszcza jest zabronione. Skrapiarka winna zapewni¢ jednolitos¢ spryskiwania na
calej szerokosci warstwy przy wydajnosci od 0,4 do 2,0 kg/m? pod ciénieniem od 4,5 do 13,4 kg/ m?.

Skrapiarka winna by¢ wyposazona w system grzewczy, mierniki temperatury, oraz skalibrowane uklady
pozwalajgce na prawidtowe dozowanie lepiszcza.

3.1.4. Sprzet do zag eszczania

Wybdr rodzaju zestawu walcow pozostawia sie Wykonawcy pod warunkiem osiggniecia wymaganego
wskaznika zageszczenia dla danej warstwy bitumicznej o okreslonej grubosci i szerokosci. W kazdym przypadku
zostang uzyte walce ogumione badz hybrydowe.

Efekty osiggane proponowanym zestawem walcow muszg by¢é dokladnie sprawdzone na odcinku
probnym. Plan pracy walcéw dla kazdej warstwy winien by¢ przygotowany przez Wykonawce i przedstawiony
Inzynierowi do akceptacii.

4. TRANSPORT

4.1. Asfalt
Lepiszcze asfaltowe nalezy przewozi¢ zgodnie z zaleceniami producenta.

4.2. Wypelniacz
Wypelniacz luzem nalezy przewozi¢ w cysternach przystosowanych do przewozu materialdw sypkich
umozliwiajgcych roziadunek pneumatyczny.

4.3. Kruszywo
Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi sSrodkami transportu, w warunkach zabezpieczajgcych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami i nadmiernym
zawilgoceniem.

4.4. Mieszanka betonu asfaltowego /IMMAY.

Mieszanke betonu asfaltowego nalezy przewozi¢ pojazdami samowytadowczymi wyposazonymi w pokrowce
brezentowe o fadownosci nie mniejszej niz 10 ton. Zaleca sie stosowanie samochodow termoséw z podwadjnymi
Scianami skrzyni wyposazonej w system grzewczy. Skrzynie wywrotek winny by¢ dostosowane do wspoipracy z
uktadarka w czasie.
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Warunki i czas transportu MMA, od produkcji do wbudowania, powinny zapewnia¢ utrzymanie temperatury w
chwili wbudowania nie nizszej niz 140 st.C.

Uzycie srodkow utatwiajacych roztadunek betonu asfaltowego (tj. emulsji, olejow, itp.) jest dozwolone pod
warunkiem, ze ich ilos¢ jest utrzymywana na minimalnym poziomie i wszelkie nadmiary winny by¢ usuniete przed
kolejnym zatadunkiem. Srodki te winny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie powinien przekracza¢ 2 godzin na odlegtosc nie wiekszg niz 70
km z jednoczesnym spetnieniem warunku zachowania temperatury produkcji i wbudowania.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Projektowanie betonu asfaltowego AC S.

Przed przystapieniem do robét, w terminie uzgodnionym z Inzynierem (lecz nie krétszym niz 30 dni),
Wykonawca dostarczy Inzynierowi do akceptacji projekt skladu mieszanki oraz wyniki badan laboratoryjnych i
probki materiatow pobrane w obecnosci Inzyniera.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej MMA polega na:

= doborze sktadnikéw mieszanki,
= doborze optymalnej ilosci asfaltu,
= okresleniu jej wkasciwosci i poréwnania wynikow z zatozeniami projektowymi.
Receptury powinny by¢ opracowane przez laboratorium Wykonawcy w oparciu o nastepujgce zrodia:
=  zalozenia materiafowe,
= wytyczne niniejszej Specyfikacii,
= wyniki wykonywanych petnych i niepetnych badan materiatdw.
Materialy do AC S podano w thl. 1.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna miescic sie w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego
przez krzywe graniczne. Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek mineralnych do warstwy
scieralnej AC 8 S oraz orientacyjne zawartosci asfaltu podano w tablicy 7.

Tablica 7 Uziarnienie mieszanki mineralnej dla AC 8 S

Przesiew, [%(m/m)]

Wiasciwose ACSS
Wymiar sita #, [mm] od do
112 100 -
8 90 100
5,6 70 90
2 45 65
0,125 8 20
0,063 6 12
Zawartosc lepiszcza Min. 6,6

Wykonawca na cztery tygodnie przed przystgpieniem do produkcji MMA jest zobowigzany do zlozenia
Inzynierowi/Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia materiaty wyjSciowe wraz z receptg laboratoryjna.
Inzynier/Inspektor Nadzoru przed zatwierdzeniem zweryfikuje jedng recepte z kazdego rodzaju MMA
przewidzianego w projekcie w Laboratorium Zamawiajgcego na jego koszt. Kolejne przedstawione recepty beda
weryfikowane przez Laboratorium Zamawiajgcego na koszt Wykonawcy.

Projektowanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na:

= doborze sktadnikéw mieszanki,

= doborze optymalnej ilosci asfaltu,

= okresleniu wiasciwosci mieszanki i porownaniu uzyskanych wynikow z wymaganiami podanymi w
niniejszej SST.
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Tablica 8. Wymagane wasciwosci betonu asfaltowego.

Wiasctwoéé | Warunki zageszezenia wg PN-EN | Metoda 1 warunki Mieszanka
13108-20 badan
ACBS|ACIIS | ACWMS 11 ACES AC11s AC WMS
11
Zawartosé C.1.2, ubijanie C.13, PN-EN 12697-8, p4 Vimin1o Vimina0
wolnych 2x%50 uderzen ubyjanie 2x75 Vinax 3 Ve a
przestrzeni uderzen
Wolne C.1.2, ubijanie - PN-EN 12697-8, p.5 | VFBun | VEBuans _
przestrzenie 2x50 uderzen VEBumss | VFBmm s
wypelnione
lepiszczem
Zawartos¢ C.1.2, ubijanie - PN-EN 12697-8, p.5 VMALm s -
wolnych 2x50 uderzen
przestrzeni w
MM
Odpomnosc na C.1.1, ubyjanie 2x25 uderzen PN-EN 12697-12, ITSRyg ITSRg
dzialanie wody przechowywanie w
40°C z jednym
cyklem zamrazania,
badanie w 15°C
Odpomosc na - C.1.20,walow | PN-EN 12697-22, - WTSamo10
trwale anie, Pgg - metoda B w PRDuamsg
deformacje Pioo powietrzu, PN-EN '
13108-20. D 1.6,
60°C. 10000 cykl

Sztywnosc B C.1.20,walow | PN-EN 12697-26, - S min 14000
anie, Pgg -|4PB-PR. temp 10°C,

Pioo czestosc 10Hz
Odpomos¢ na . C.1.20,walow | PN-EN 12697-24, - £6-130
Zmeczenie, anie, Pgg -|4PB-PR. temp 10°C,
kategoria nie Pioo czestos¢ 10Hz

niZsza niz:

5.2. Wytwarzanie mieszanki mineralno - asfaltowe;

Mieszanke mineralno - asfaltowg produkuje sie w otaczarce o0 mieszaniu cyklicznym lub cigglym
zapewniajgcej prawidiowe dozowanie sktadnikdw, ich wysuszenie i wymieszanie oraz zachowanie temperatury
skiadnikow i gotowej mieszanki mineralno - asfaltowej. Wytwarzanie mieszanki powinno odbywac sie w oparciu o
recepture laboratoryjng, zatwierdzong przez Inzyniera/lnspektora Nadzoru. Rzedne krzywej uziarnienia wg
recepty laboratoryjnej powinny by¢ skorygowane w wyniku przeprowadzonej proby technologicznej i produkcii
mieszanki na odcinek probny.

Dozowanie skladnikow, w tym takze wstepne, powinno byé wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z
recepta. Dopuszcza sie dozowanie objetosciowe asfaltu, przy uwzglednieniu zmiany jego gestosci w zaleznosci
od temperatury.

Tolerancie dozowania skiadnikow moga wynosi¢: jedna dziatka elementarna wagi, wzglednie
przeplywomierza, lecz nie wiecej niz + 2 % w stosunku do masy skiadnika. Jezeli jest przewidziane dodanie
srodka adhezyjnego, to powinien on by¢ dozowany do asfaltu w sposéb i w ilosciach okreslonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien byé ogrzewany w sposob posredni, z ukiadem termostatowania,
zapewniajgcym utrzymanie statej temperatury z tolerancjg + 5° C.

Nalezy tak zaplanowa¢ produkcje mieszanki mineralno — asfaltowej, zeby od chwili jej wytworzenia do
chwili jej wbudowania uptyneto 90+120 minut, przy czym skiadowanie i transport stanowig czesc tego czasu. Jest
to okres niezbedny do zajscia reakcji chemicznej w asfalcie otaczajgcym kruszywo. Mieszanka mineralno-
asfaltowa przegrzana (z oznakami niebieskiego dymu w czasie wytwarzania) oraz o temperaturze nizszej od
wymagane] powinna by¢ potraktowana jako odpad produkcyjny.

5.3. Przygotowanie podio za
Podioze moze stanowi¢ nowa warstwa podbudowy albo nowa warstwa asfaltowa. Podtozem moze by¢
rowniez stara warstwa konstrukcji nawierzchni.
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Powierzchnia podioza winna by¢ sucha i czysta. Przed utozeniem warstwy bitumicznej z betonu
asfaltowego, podioze nalezy przygotowac zgodnie z wymaganiami.

Powierzchnie czolowe kraweznikow, wiazéw, wpustow itp. urzadzen powinny by¢ pokryte asfaltem lub
materiatem uszczelniajgcym w okreslonej ilosci zaakceptowane] przez Inzyniera/lnspektora Nadzoru.

Przed ulozeniem warstwy z betonu asfaltowego warstwa lezaca ponizej warstwy ukladanej bedzie
skropiona emulsjg asfaltowa.

5.4. Warunki przyst gpienia do robét
Mieszanki MMA nalezy wbudowywa¢ w sprzyjajacych warunkach atmosferycznych. Temperatura
otoczenia w ciggu doby nie powinna by¢ nizsza niz:
* dla w-wy Scieralnej: 0°C (przed robotami) i +5°C (w czasie robot),
*  dla w-wy wigzacej: -2°C (przed robotami) i 0°C (w czasie robot),
= dla w-wy podbudowy: -5°C (przed robotami) i -3°C (w czasie robét)
W przypadku produkgji i ukladania warstwa nawierzchni z ACWMS w warunkach obnizonej temperatury
otoczenia (p6zna jesien) nalezy zastosowac technologie lub doda¢ srodek obnizajace lepkos¢ lepiszcza
asfaltowego i poprawiajace urabialnosé¢ oraz zageszczalno$¢ mieszanki.

5.5. Proba technologiczna

Laboratoryjnie zaprojektowane MMA powinny byé sprawdzone w trakcie préby technologicznej w
petnym zakresie zastosowanych metod badan, zgodnie z wymaganiami wg pkt 5.

Na podstawie uzyskanych wynikow Inzynier/Inspektor Nadzoru podejmuje decyzje o wykonaniu odcinka
prébnego.

5.6. Odcinek probny

Odcinek prébny wykonuje sie co najmniej o diugosci 50m na calej szerokosci jednej jezdni lub pasa
ruchu w zaleznosci od warunkéw ruchowych.

Wykonawca w trakcie realizowania odcinka probnego w celu:

= zdefiniowania parametrow produkcyjnych MMA,

= sprawdzenia czy sprzet uzyty do rozkladania i zageszczania mieszanki jest wiasciwy,

= okreslenia grubosci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przed zageszczeniem, koniecznej do
uzyskania wymaganej ostatecznej grubosci warstwy,

= okreslenia potrzebnej liczby przejs¢ walcéw dla uzyskania prawidiowego zageszczenia warstwy.

= sprawdzenie rownosci.

Do wykonania odcinka prébnego, Wykonawca powinien zastosowac takie same materiaty oraz sprzet,
jakie beda stosowane do wykonania warstwy AC podczas robét. Lokalizacja odcinka prébnego zostanie
zaakceptowana przez Inzyniera/inspektora Nadzoru.

Wykonawca rozpocznie wykonywanie warstwy z AC dopiero po otrzymaniu akceptacji
Inzyniera/Inspektora Nadzoru, wydanej na podstawie testow oraz pomiarow dokonanych na odcinku prébnym.

W przypadku nieprawidlowych parametrow warstwy i nie zatwierdzeniu przez Inzyniera/lnspektora
Nadzoru odcinka prébnego, Wykonawca ma obowigzek usung¢ odcinek probny warstwy (jezeli byt wykonywany
w obrebie Kontraktu) na wiasny koszt.

5.7. Wbudowywanie i zag eszczanie warstwy $cieralnej AC S.

5.7.1.Minimalna temperatura otoczenia.
Dopuszczalna minimalna temperatura otoczenia podczas wykonywania warstwy scieralnej wynosi:
= przed przystgpieniem do robot Ost.C
= wczasie robot (+)5 st.C

5.7.2. Wbudowywanie mieszanki

Przed przystgpieniem do ukiadania powinna by¢ wyznaczona niweleta zgodnie z Dokumentacjg
Projektowa. Niweleta zostanie wyznaczona przy uzyciu stalowej linki, stanowigcej horyzont odniesienia dla
czujnikow automatyki uktadarki.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinna by¢ nizsza od minimalnej temperatury mieszanki.
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Przed przystgpieniem do ukladania, urzadzenia robocze ukiadarki nalezy podgrzac. Ukladanie mieszanki
powinno odbywaé sie w sposob ciggly na calej szerokosci jezdni (bez szwu podiuznego), bez przestoju z
jednostajng predkoscig od 2 do 4 m na minute. W zasobniku uktadarki powinna zawsze znajdowal sie
mieszanka. Dzienna dziatka winna by¢ skorelowana z wydajnoscig otaczarek ale nie moze by¢ mniejsza niz 500
m.

Szeroko$¢ uktadanej warstwy wigzacej musi uwzglednia¢ mozliwos¢ wykonania odsadzki i skosu, ktory
nalezy wykonac przy pomocy odpowiedniej prowadnicy zamocowanej do krawedzi stotu rozcietacza.

5.7.3. Grubo $¢ wykonywanej warstwy.
Jak w Dokumentaciji Projektowej.

5.7.4. Zageszczanie mieszanki
A. Ogolne zasady

Optymalne warunki termiczne dla ukiadanej warstwy $Scieralnej winny by¢ ustalone w trakcie
wykonywania odcinka prébnego i zaaprobowane przez Inzyniera.

Nalezy stosowaé spos6b zageszczania opracowany i sprawdzony na odcinku probnym w dostosowaniu
do konkretnego zestawu sprzetu. Minimalna wartos¢ wskaznika zageszczenia wykonanej warstwy nie mniej niz
98%. Wskaznik zageszczenia co najmniej 98% nalezy uzyskac w czasie nie diuzszym niz 15 minut.

B. Zageszczenie mieszanki
Przy zageszczaniu mieszanki, nalezy przestrzegac nastepujacych zasad:
= zageszczanie powinno odbywac sie zgodnie z ustalonym schematem przejs¢ walca na cate] szerokosci
jezdni, grubosci ukladanej warstwy i rodzaju mieszanki, zgodnie z wynikami osiggnietymi na odcinku
prébnym,
= zageszczanie nalezy prowadzi¢ poczawszy od krawedzi ku srodkowi,
* najezdza¢ na watowang warstwe kotem napedowym, w celu unikniecia zjawiska fali przed walcem,
= rozpoczynaé walowanie walcem ogumionym przy niskim cisnieniu w oponach, podwyzszajac je w miare
walowania a nastepnie gtadkim,
= manewry walca nalezy przeprowadzac ptynnie, na odcinku juz zageszczonym,
=  zabrania sie postoju walca na cieptej nawierzchni,
= predkosé przejazdu walca powinna by¢ jednostajna w granicach 2 od 4 km/h na poczatku i w granicach
od 4 do 6 km/h w dalszej fazie walowania,
= walowanie na odcinku fuku o jednostronnym spadku, nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi ku gorze,
= zabrania sie uzywania walcéw ogumionych z zuzytymi lub bieznikowanymi oponami i nie posiadajacych
mozliwosci zmiany cisnienia,
= walce wibracyjne powinny posiadac zakres czestotliwosci drgan w przedziale od 33 do 50 Hz.
C. Wykonanie zigczy

Zkacza poprzeczne , wynikajace z konca dziennej dziaki nalezy wykona¢ przez réwne obciecie a
nastepnie posmarowanie lepiszczami i zabezpieczenie listwa, przed mozliwym uszkodzeniem.

Zkaczy podiu znych nie dopuszcza si € - mase mineralno-asfaltowa w warstwie podbudowy nalezy
rozklada¢ dwoma rozcietaczami /poruszajgcymi sie za sobg w niewielkiej odlegtosci/ na calej szerokosci jezdni,
lub jednym rozcietaczem o szerokosci stotu réwnej szerokosci jezdni. Rozlozong w taki sposéb mase nalezy
zageszcza¢ walcami eliminujgc stabe miejsce jakim jest styk podtuzny.

W migjscach stykow poprzecznych bedacych wynikiem zakonczenia dziennego odcinka, zlgcza w
nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, prostopadle do osi drogi. Przed rozpoczeciem dalszych robot
miejsce styku nalezy ogrza¢ promiennikiem podczerwieni.

5.8. Uszorstnienie warstwy  $cieralnej

Warstwa scieralna z betonu asfaltowego AC8S powinna mie¢ jednorodng teksture i strukture,
dostosowang do przeznaczenia, np. ze wzgledu na wlasciwosci przeciwposlizgowe, hatas toczenia két lub
wzgledy estetyczne.

Do uszorstnienia warstwy scieralnej nalezy zastosowac kruszywo grube o wymiarze 2/4 lub 2/5.

Na powierzchnig goracej warstwy nalezy rownomiernie nanies¢ posypke odpowiednio wczesnie tak, aby
zostata wgnieciona w warstwe przez walce. Nanoszenie posypki powinno odbywac sie maszynowo, a jedynie w
miejscach trudno dostepnych dopuszcza sie wykonanie reczne. Przy wyborze uziarnienia posypki nalezy wzig¢
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pod uwage wymagania ochrony przed hatasem. Jezeli wymaga sie zmniejszenia hatasu od két pojazddw, nalezy
stosowac posypke o drobniejszym uziarnieniu.
Zalecana ilos¢ posypki do warstwy scieralnej z betonu asfaltowego:
= Kkruszywo o wymiarze 2/4 mm: od 0,5do 1,5 kg/mz,
= kruszywo o wymiarze 2/5 mm: od 1,0 do 2,0 kg/m?.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Badania przed przyst gpieniem do robot
Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien:
= uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajgce wyroby budowlane do obrotu i powszechnego

stosowania (np. stwierdzenie o oznakowaniu materialu znakiem CE lub znakiem budowlanym B,

certyfikat zgodnosci, deklaracje zgodnosci, aprobate techniczng, ew. badania materialtow wykonane

przez dostawcow itp.),

= ew. wykona¢ wlasne badania wlasciwosci materiatdw przeznaczonych do wykonania robot, okreslone
przez Inzyniera,

= pelne badania wypelniacza oraz kruszyw przeznaczonych do produkcji MMA,

= pelne badania lepiszcza.

Pelne badania powyzszych sktadnikéw powinny odpowiada¢ wymaganiom wg obowigzujacych
wytycznych WT-1 Kruszywa 2008, WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2008. oraz WT-3 Emulsje asfaltowe 2009 i by¢
wykonane przez laboratorium zatwierdzone przez Inzyniera.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacii.

6.2. Badania w czasie rob6t

6.2.1. Uwagi ogdine
Badania dzielg sie na:
= badania wykonawcy (w ramach wiasnego nadzoru),
= badania kontrolne (w ramach nadzoru zleceniodawcy — Inzyniera).

6.2.2. Badania Wykonawcy

Badania Wykonawcy sg wykonywane przez Wykonawce lub jego zleceniobiorcow celem sprawdzenia,
czy jako$¢ materiatow budowlanych (mieszanek mineralno-asfaltowych i ich sktadnikow, lepiszczy i materiatow
do uszczelnien itp.) oraz gotowej warstwy (wbudowane warstwy asfaltowe, potaczenia itp.) spetniajg wymagania
okreslone w kontrakcie.

Wykonawca powinien wykonywac te badania podczas realizacji kontraktu, z niezbedng starannoscia i w
wymaganym zakresie. Wyniki nalezy zapisywa¢ w protokotach. W razie stwierdzenia uchybien w stosunku do
wymagan kontraktu, ich przyczyny nalezy niezwiocznie usungc.

Wyniki badan Wykonawcy nalezy przekazywac zleceniodawcy na jego zadanie. Inzynier moze
zdecydowaé¢ o dokonaniu odbioru na podstawie badan Wykonawcy. W razie zastrzezen Inzynier moze
przeprowadzi¢ badania kontrolne wedtug pktu 6.3.3.

Zakres badan Wykonawcy zwigzany z wykonywaniem nawierzchni:

pomiar temperatury powietrza,

pomiar temperatury mieszanki podczas wykonywania nawierzchni wg PN-EN 12697-13,
ocena wizualna mieszanki mineralno-asfaltowe,

wykaz ilosci materiatow lub grubosci wykonanej warstwy,

pomiar spadku poprzecznego warstwy asfaltowe,

pomiar rownosci warstwy asfaltowe;

ocena wizualna jednorodnosci powierzchni warstwy,

ocena wizualna jakosci wykonania potaczen technologicznych.

6.2.3. Badania kontrolne In  zyniera
Badania kontrolne sg badaniami Inzyniera, ktorych celem jest sprawdzenie, czy jakos¢ materiatow
budowlanych oraz gotowej warstwy (wbudowane warstwy asfaltowe, pofaczenia itp.) spetiajg wymagania
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okreslone w kontrakcie. Wyniki tych badan sg podstawg odbioru. Pobieraniem prébek i wykonaniem badan na
miejscu budowy zajmuje sie Inzynier w obecnosci Wykonawcy. Badania odbywajg sie rowniez wtedy, gdy
Wykonawca zostanie w pore powiadomiony o ich terminie, jednak nie bedzie przy nich obecny.

Tablica 9. Rodzaj badan kontrolnych

Lp. Rodzaj badan
- ; a).b
1 Mieszanka mineralno-asfaltowa * "
111 Uziarnienie
1.2 Zawartos¢ lepiszcza
1.3 Ten]peramda migknienia lepiszcza odzyskanego
1.4 Gestosé 1 zawartos$¢ wolnych przestrzeni probki

9

Warstwa asfaltowa

I~

2.1 Wskaznik zageszczenia ¥

2.2 Spadki poprzeczne

23 Rownosc

2.4 Grubos¢ lub ilos¢ materialu

2.5 Zawartos¢ wolnych przestrzeni 3
2.6 Wilasciwosci przeciwposlizgowe

9 do kazdej warstwy i na kazde rozpoczete 6000 m’
nawierzchni jedna probka: w razie potrzeby liczba prébek
moze zosta¢ zwiekszona (np. nawierzchnie drég w terenie
zabudowy)

Y wrazie potrzeby specjalne kruszywa i dodatki

6.2.4. Badania kontrolne dodatkowe

W wypadku uznania, ze jeden z wynikow badan kontrolnych nie jest reprezentatywny dla ocenianego
odcinka budowy, Wykonawca ma prawo zada¢ przeprowadzenia badan kontrolnych dodatkowych.

Inzynier i Wykonawca decydujg wspdlnie o miejscach pobierania probek i wyznaczeniu odcinkdw
czesciowych ocenianego odcinka budowy. Jezeli odcinek czesciowy przyporzadkowany do badar kontrolnych
nie moze by¢ jednoznacznie i zgodnie wyznaczony, to odcinek ten nie powinien byé mniejszy niz 20%
ocenianego odcinka budowy.

Do odbioru uwzgledniane sg wyniki badan kontrolnych i badan kontrolnych dodatkowych do
wyznaczonych odcinkéw czesciowych.

Koszty badan kontrolnych dodatkowych zazadanych przez Wykonawce ponosi Wykonawca.

6.2.5. Badania arbitra zowe

Badania arbitrazowe sg powtdrzeniem badan kontrolnych, co do ktérych istniejg uzasadnione
watpliwosci ze strony Inzyniera lub Wykonawcy (np. na podstawie wiasnych badarn).

Badania arbitrazowe wykonuje na wniosek strony kontraktu niezalezne laboratorium, ktore nie
wykonywato badar kontrolnych.

Koszty badan arbitrazowych wraz ze wszystkimi kosztami ubocznymi ponosi strona, na ktorej niekorzys¢
przemawia wynik badania.

Whiosek o przeprowadzenie badan arbitrazowych dotyczacych zawartosci wolnych przestrzeni lub
wskaznika zageszczenia nalezy zlozy¢ w ciggu 2 miesiecy od wphlywu reklamacji ze strony Zamawiajacego.

6.3. WLASCIWOSCI WARSTWY AC S ORAZ DOPUSZCZALNE ODCHY:KI
6.3.1. Badania dotycz ace cech geometrycznychiwla s$ciwo $ci warstwy nawierzchni AC S
6.3.2.1 Czestotliwo $€ oraz zakres bada n i pomiaréw

Tabela 10. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow wykonanej warstwy z AC S.
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Lp. Badana cecha Minimalna cz¢stotliwos$é badan 1 pomiardw

1 | Szerokos¢ warstwy 2 razy na odeinku drogi o dlugosei 1 ki

2 | Réwnosé podluzna warstwy kazdy pas ruchu planografem lub lata co 10 m

3 | ROwnosc¢ poprzeczna warstwy nie rzadziej niz co 10 m

4 | Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinku drogi o dlugosci 1 km

5 | Rzedne wysokosciowe warstwy | pomiar rzednych niwelacji podluznej 1 poprzeczne;
. , oraz usytuowania osi wedlug dokumentacji

6 | Uksztaltowanie osi w planie projektowe; :

7 | Grubos¢ warstwy 2 prébki z kazdego pasa o powierzehni do 3000 m*

8 | Zlgcza podluzne 1 poprzeczne cala dlugos¢ zlacza

9 | Krawegdz, obramowanie warstwy | cala dlugosé

10 | Wyglad warstwy ocena ciagla
11 | Zageszczenie warstwy 2 probki z kazdego pasa o powierzehni do 3000 m®
12 | Wolna przestrzen w warstwie JW.

6.3.2.2. Szeroko $¢ warstwy

Szerokos¢ warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego powinna byé zgodna z dokumentacjg projektowa, z
tolerancjg + 5 cm. Szerokos¢ warstwy asfaltowe] nizej potozonej, nie ograniczonej kraweznikiem lub opornikiem
w nowej konstrukcji nawierzchni, powinna by¢ szersza z kazdej strony co najmniej o gruboS¢ warstwy na niej
potozonej, nie mniej jednak niz 5 cm.

6.3.2.3. RGwno $¢ warstwy

Tablica 11. Dopuszczalne nierownosci warstwy podbudowy w AC S w mm

Warstwa
Lp. Drogi i place scieralna
[mm]
1 |Drogiklasy L, D 9

Pomiar rownosci podiuznej warstwy scieralnej nalezy wykonaé stosujgc metode z wykorzystaniem planografu
lub faty 4-metrowej i klina, mierzac wysokosc¢ przeswitu w potowie diugosci faty. Pomiar nalezy wykona¢ w
odlegtosci nie mniejszej jak co 10 m.

6.3.2.4. Spadki poprzeczne warstwy
Spadki poprzeczne warstwy z AC S na odcinkach prostych i na tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjg
projektowa, z tolerancjg + 0,5 %.

6.3.2.5. Rzedne wysoko $ciowe
Rzedne wysokosciowe warstwy powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowsa, z tolerancjg + 1 cm.

6.3.2.6. Uksztattowanie osi w planie
Os warstwy w planie powinna by¢ usytuowana zgodnie z dokumentacijg projektowa, z tolerancjg 5cm.

6.3.2.7. Grubo $¢€ warstwy
Grubosc¢ warstwy powinna by¢ zgodna z gruboscig projektowa, z tolerancjg + 10% cm.




KOSZT-BUD SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT Str. 181

6.3.2.8. Ztacza podiu zne i poprzeczne

Zigcza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do osi. Ziacza w
konstrukcji wielowarstwowe] powinny by¢ przesuniete wzgledem siebie co najmniej o 15 cm. Ztgcza powinny by¢
catkowicie zwigzane, a przylegajgce warstwy powinny by¢ w jednym poziomie.

6.3.2.9. Wygl ad warstwy
Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien mie¢ jednolita teksture, bez miejsc przeasfaltowanych,

porowatych, tuszczacych sie i spekanych.
7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z AC S.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa i SST, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Cena wykonania 1 m? warstwy nawierzchni z AC S obejmuie:
= prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie rob6t, zgodnie z zatwierdzonym projektem organizaciji ruchu,
zakup i dostarczenie materiatow,
wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej i jej transport na miejsce wbudowania,
posmarowanie lepiszczem krawedzi urzadzen obcych i kraweznikow,
rozlozenie i zageszczenie mieszanki mineralno-asfaltowe,
obciecie krawedzi i posmarowanie asfaltem,
przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 12591 Asfalty i produkty asfaltowe — Wymagania dla asfaltow drogowych

2. PN-EN 12597 Asfalty i produkty asfaltowe — Terminologia

3. PN-EN 13808 Zasady klasyfikacji kationowych emulsji asfaltowych

4. PN-EN 13924 Asfalty i produkty asfaltowe —Wymagania dla asfaltéw drogowych twardych

5. PN-EN 14023 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Zasady specyfikacji dla asfaltow modyfikowanych

polimerami

6. PN-EN 13043 Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalerh stosowanych na

drogach, lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu

7. PN-EN 12697-1 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na goraco
— Czesc 1: ZawartoSc lepiszcza rozpuszczalnego

8. PN-EN 12697-2 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych na gorgco
— Czes¢ 2: Oznaczanie skiadu ziarnowego

9. PN-EN 12697-3 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badar mieszanek mineralno-asfaltowych na gorgco
— Czes¢ 3: Odzyskiwanie asfaltu — Wyparka obrotowa

10. PN-EN 12697-4 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badah mieszanek mineralno-asfaltowych na
goraco — Czesé 4: Odzyskiwanie asfaltu — Kolumna o destylacii frakcyjnej

11. PN-EN 12697-5 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody bada mieszanek mineralno-asfaltowych na
goraco — Czesé 5: Oznaczanie gestosci

12. PN-EN 12697-6 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badah mieszanek mineralno-asfaltowych na
gorgco — Czesc¢ 6: Oznaczanie gestosci objetosciowej metodg hydrostatyczng
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13. PN-EN 12697-8 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych
goraco — Cesé 8: Oznaczanie zawartosci wolnej przestrzeni

14. PN-EN 12697-10 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych
gorgco — Czesc¢ 10: Zageszczalnose

15. PN-EN 12697-11 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych
gorgco — Czesc 11: Okreslenie powigzania pomiedzy kruszywem i asfaltem

16. PN-EN 12697-12 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych
goraco — Czesé 12: Okreslenie wrazliwosci na wode

17. PN-EN 12697-13 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych
gorgco — Czesc¢ 13: Pomiar temperatury

18. PN-EN 12697-14 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych
goraco — Czes¢ 14: Zawartos¢ wody

19. PN-EN 12697-17 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych
gorgco — Czesc 17: Ubytek ziaren

20. PN-EN 12697-18 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badarh mieszanek mineralno-asfaltowych
gorgco — Czesc¢ 18: Splywanie lepiszcza

21. PN-EN 12697-19 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badah mieszanek mineralno-asfaltowych
goraco — Czes¢ 19: Przepuszczalnos¢ probek

22. PN-EN 12697-20 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badarh mieszanek mineralno-asfaltowych
goraco — Czesc¢ 20: Penetracja probek szesciennych lub Marshalla

23. PN-EN 12697-22 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badarh mieszanek mineralno-asfaltowych
goraco — Czesé 22: Koleinowanie

24. PN-EN 12697-23 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badarh mieszanek mineralno-asfaltowych
goraco — Czesc¢ 23: Okreslanie posredniej wytrzymatosci na rozciaganie probek asfaltowych

25. PN-EN 12697-24 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badarh mieszanek mineralno-asfaltowych
goraco — Czesé 24: Odpornosé ha zmeczenie

26. PN-EN 12697-26 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badah mieszanek mineralno-asfaltowych
goraco — Czesé 26: Sztywnosc

27. PN-EN 12697-27 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badarh mieszanek mineralno-asfaltowych
goraco — Czesc¢ 27: Pobieranie probek

28. PN-EN 12697-28 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badah mieszanek mineralno-asfaltowych
goraco — Czesé 28: Przygotowanie prébek do oznaczania zawartosci lepiszcza, zawartosci wody i uziarnienia
29. PN-EN 12697-29 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badah mieszanek mineralno-asfaltowych
goraco — Czes¢ 29: Pomiar probki z zageszczonej mieszanki mineralno-asfaltowej

30. PN-EN 12697-30 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badan mieszanek mineralno-asfaltowych
goraco — Czesé 30: Przygotowanie prébek zageszczonych przez ubijanie

31. PN-EN 12697-33 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badarh mieszanek mineralno-asfaltowych
goraco — Czesé 33: Przygotowanie probek zageszczanych walcem

32. PN-EN 12697-34 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badann mieszanek mineralno-asfaltowych
gorgco — Czesc 34: Badanie Marshalla

33. PN-EN 12697-35 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badarh mieszanek mineralno-asfaltowych
goraco — Czesé 35: Mieszanie laboratoryjne

34. PN-EN 12697-36 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badann mieszanek mineralno-asfaltowych
gorgco — Czesc¢ 36: Oznaczanie grubosci nawierzchni asfaltowych

35. PN-EN 12697-38 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badann mieszanek mineralno-asfaltowych
goraco — Czes¢ 38: Podstawowe wyposazenie i kalibracja

36. PN-EN 13108-1 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Wymagania — CzeS¢ 1: Beton asfaltowy

37. PN-EN 13108-20 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Wymagania — Czes¢ 20: Badanie typu

38. PN-EN 13108-21 Mieszanki mineralno-asfaltowe — Wymagania — Czes¢ 21 Zakltadowa kontrola
produkgcji

WT 1 Kruszywa 2008
WT 2 Nawierzchnie asfaltowe 2008
WT 3 Emulsje asfaltowe 2008

na

na

na

na

na

na

na

na

na

na

na

na

na

na

na

na

na

na

na

na

na

na

na
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OBRAMOWANIE NAWIERZCHNI

ROBOTY W ZAKRESIE NAWIERZCHNI, Z WYJATKIEM DROG
(Kod CPV 45233250-6)

B-14: OBRZEZA CHODNIKOWE BETONOWE

1. WSTEP.
1.1. Nazwa zamdéwienia

Zagospodarowanie terendw sportowych przy ulicy Hallera w Imielinie.
1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych

Przedmiotem niniejszej szczegblowej specyfikacji technicznej (SST) sg 1wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z ustawieniem betonowego obrzeza chodnikowego.

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowany przy
Zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt 1.1

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z
ustawieniem betonowego obrzeza chodnikowego.

1.3. Prace towarzysz ace i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogolne”
niniejszego opracowania.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg,
Projektowa, ST i poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia zostaty
podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogdélne" niniejszego opracowania.

15.  Nazwyikody

1.5.1 Grupa robot:
Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektéw budowlanych 45200000-9
lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i wodnej

1.5.2 Klasa robdt:
Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggow, linii komunikacyjnych
i elektroenergetycznych, autostrad, drog, lotnisk i kolei; wyréwnywanie terenu 45230000-8

1.5.3 Kategoria robadt:
Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania
nawierzchni autostrad, drog 45233000-9

1.6. Okre slenia podstawowe

1.6.1. Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajgce jednostronnie lub dwustronnie
ciggi komunikacyjne od terendw nie przeznaczonych do komunikacii.

1.6.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST ,Wymagania ogdlne”.
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2. MATERIALY
2.1. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymi sa;
= obrzeza odpowiadajgce wymaganiom BN-80/6775-04/04 i BN-80/6775-03/01,
= beton B15 na tawe
= cementwg PN-B-19701,
= piasek do zapraw wg PN-B-06711.

2.2. Betonowe obrze za chodnikowe - wymagania techniczne

2.2.1. Wymiary betonowych obrze  zy chodnikowych
Ksztalt obrzezy betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wymiary podano w tablicy 1.

Tablica 1. Wymiary obrzezy

Fodzaj Wymiary obrzezy, cm
obrzeza 1 [b |h I
75 6 20 3
On 100 8 30 3
2.2.2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrze  zy
Dopuszczalne odchyiki wymiar6w obrzezy podano w tablicy 2.
Tablica 2. Dopuszczalne odchyiki wymiarow obrzezy
Rodzaj Dopuszczalna odchytka, m
Wymiaru Gatunek 1
L +8
B. h +3

2.2.3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrze  zy

Powierzchnie obrzezy powinny by¢ bez rys, peknie¢ i ubytkow betonu, o fakturze z formy lub zatartej.
Krawedzie elementéw powinny byé rowne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementéw nie powinny przekraczac
wartosci podanych w tablicy 3.
Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Dopuszczalna
Rodzaj wad 1 uszkodzen wielkos¢
wad i uszkodzen
Gatunek 1
Wiklestoéc¢ lub wypuklosé powierzehni i krawedzi w mm 2
Szczerby ograniczajacych powierzchnie gorne .
. . i niedopuszczalne
i uszkodzenia (Scieralne)
krawedzi 1 narozy ograniczajacych pozostale
powierzchnie:
liczba. max 2
dlugosé. mm. max 20
glebokos¢, mm. max 6
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2.2.4. Sktadowanie

Betonowe obrzeza chodnikowe mogg by¢ przechowywane na skiladowiskach otwartych,
posegregowane wedtug rodzajow i gatunkow.

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy uktadac¢ z zastosowaniem podktadek i przektadek drewnianych o
wymiarach co najmnigj: grubos¢ 2,5 cm, szeroko$¢ 5 cm, dlugos¢é minimum 5 cm wieksza niz szerokosé
obrzeza.

2.2.5. Beton i jego skiadniki

2.2.5.1. Beton do produkciji obrzezy
Do produkcji obrzezy nalezy stosowac beton wg PN-B-06250, klasy B 25 i B 30. Beton uzyty do produkdji
obrzezy powinien charakteryzowac sie:

= nasigkliwoscig, ponizej 4%,

= Scieralnoscig na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla gatunku 2: 4 mm,

= mrozoodpornoscig i wodoszczelnoscia, zgodnie z normg PN-B-06250.

2.2.5.2. Cement
Cement stosowany do betonu powinien by¢é cementem portlandzkim klasy nie nizszej niz ,32,5" wg PNB-19701.
Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08.

2.2.5.3. Kruszywo

Kruszywo powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712. Kruszywo nalezy przechowywa¢ w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z kruszywami innych asortymentow, gatunkéw i
marek.

2.2.5.4. Woda
Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250.

2.3. Lawa betonowa

tawa betonowa pod obrzeza oraz opér wykonane bedg z betonu klasy B15, odpowiadajacemu normie
PN-EN 206-1:2003.

Wymagania dla cementu i wody jak w punkcie 2.2.5.

Kruszywo (piasek, zwir, grys) —wymagania jak w PN-EN 12620:20004 i PN-EN 12620:2004/AC:2004.
2.5. Podsypka cementowo-piaskowa

Podsypke pod obrzeza nalezy wykona¢ jako piaskowa.
2.6. Zaprawa cementowo-piaskowa do wypetnienia spoi  n miedzy obrze zami

= cement klasy 32,5 — odpowiadajgcy wymaganiom PN-EN-197-01:2002

= piasek — nalezy stosowac drobny, ostry piasek odpowiadajacy wymaganiom PN-B-06711
= woda — nalezy stosowa¢ wode odpowiadajgcg wymaganiom PN-EN-1008:2004

3. SPRZET
Roboty wykonuje sie recznie przy zastosowaniu drobnego sprzetu pomocniczego.
4. TRANSPORT

4.1. Transport obrze zy betonowych
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Betonowe oraz elastyczne obrzeza chodnikowe moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu.
Powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem sie i uszkodzeniami w czasie transportu.

4.2. Transport pozostatych materiatéw

Transport cementu powinien sie odbywac¢ w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materialami. Podczas transportu kruszywa powinny by¢
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.

Mase zalewowg nalezy pakowa¢ w bebny blaszane lub beczki. Transport powinien odbywac sie w
warunkach zabezpieczajacych przed uszkodzeniem bebnéw i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wytyczenie sytuacyjno-wysoko $ciowe miejsc wbudowania obrze  zy
Whytyczenie sytuacyjno-wysokosciowe odcinkow wbudowania obrzezy wykonane bedzie na podstawie
Dokumentacji projektowe;.

5.2. Wykonanie koryta

Roboty ziemne (wykopy) zwigzane z wykonaniem koryta gruntowego pod tawe betonowg z oporem,
wykonane bedg recznie. Geometria wykopu oraz glebokosé zgodnie z ,Katalogiem Powtarzalnych Elementéw
Drogowych” i Dokumentacjg Projektowa.

5.3. Wykonanie betonowej tawy pod obrze  za

Przed przystgpieniem do wytworzenia betonu na fawe betonowag z oporem, Wykonawca jest
zobowigzany do przygotowania receptury na beton. Receptura winna by¢ opracowana dla konkretnych
materiatow, zaakceptowana wczesniej przez Inzyniera.

Receptura zostanie opracowana przez laboratorium w oparciu o PN-EN 206-1:2003. Sporzadzona
receptura musi uzyskac akceptacje Inzyniera.

tawa betonowa wykonana bedzie z betonu klasy B15, we wczesniej przygotowanym Kkorycie
gruntowym.

Wykonanie fawy betonowej polega na rozscieleniu dowiezionego betonu oraz odpowiednim jego
zageszczeniu.

5.4. Wykonanie podsypki cementowo-piaskowej
Na wykonanej tawie betonowej nalezy rozscieli€ recznie podsypke cementowo-piaskowa grubosci 3 cm,
celem prawidtowego osadzenia obrzeza. Podsypke cementowo-piaskowa wykonac nalezy w proporciji 1:4.

5.5. Ustawienie betonowych obrze  zy chodnikowych

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ na wykonanym podiozu w miejscu i ze Swiattem
(odlegtoscig gornej powierzchni obrzeza od ciggu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokumentacii
projektowe;.

Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Nalezy wypeic je piaskiem lub zaprawg cementowo-
piaskowg w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem nalezy oczysci¢ i zmy¢ woda. Spoiny muszg by¢ wypetnione
catkowicie na pelng glebokosc¢.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Badania przed przyst apieniem do robot

Przed przystapieniem do robo6t Wykonawca powinien wykona¢ badania materialéw przeznaczonych do
ustawienia betonowych obrzezy chodnikowych i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacii.

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez
pomiar i policzenie uszkodzen wystepujacych na powierzchniach i krawedziach elementu, zgodnie z
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wymaganiami tablicy 3. Pomiary diugosci i gtebokosci uszkodzeh nalezy wykona¢ za pomocag przymiaru
stalowego lub suwmiarki z dokladnoscig do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021.

Sprawdzenie ksztaltu i wymiarow elementow nalezy przeprowadzi¢ z doktadnoscig do 1 mm przy uzyciu
suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzenie katow
prostych w narozach elementow wykonuije sie przez przylozenie katownika do badanego naroza i zmierzenia
odchytek z doktadnoscig do 1 mm.

Badania pozostatych materialow powinny obejmowac¢ wszystkie wiasciwosci okreslone w normach
podanych dla odpowiednich materiatow wymienionych w pkt 2.

6.2. Badania w czasie robot

W czasie rob6t nalezy sprawdzaé wykonanie:
a) koryta pod tawe - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,
b) fawy - zgodnie z wymaganiami pkt 5.3,
C) ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.5 i 5.6, przy dopuszczalnych
odchyleniach:
= linii obrzeza w planie, ktére moze wynosi¢ + 2 cm na kazde 100 m diugosci obrzeza,
= niwelety gérnej ptaszczyzny obrzeza , ktére moze wynosi¢ +1 cm na kazde 100 m diugosci obrzeza,
= wypelnienia spoin, sprawdzane co 10 metréw, ktore powinno wykazywaé catkowite wypetnienie badane]
spoiny na petng gtebokosc.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowa jest m (metr) ustawionego obrzeza chodnikowego.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogobine zasady odbioru robét podano w SST ,Wymagania ogéine”.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikaj gcych i ulegaj gcych zakryciu

Odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
= wykonane koryto,
= wykonana fawa.

9. PODSTAWA PtATNO SCI

Cena wykonania 1 m betonowego obrzeza chodnikowego obejmuije:
= prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
dostarczenie materiatow,
wykonanie koryta,
wykonanie fawy,
ustawienie obrzeza,
wypelnienie spain,
obsypanie zewnetrznej sciany obrzeza,
wykonanie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane




KOSZT-BUD

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

Str. 188

2. PN-B-06250 Beton zwykly
3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonow i zapraw
4. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych

5. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturaine do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka
6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci

8. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic, parkingdw i torowisk
tramwajowych. Wspolne wymagania i badania
9. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drdg, ulic, parkingéw i torowisk
tramwajowych. Krawezniki i obrzeza.
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4. ROBOTY W ZAKRESIE POKRY € | KONSTRUKCJI DACHOWYCH | INNE PODOBNE

ROBOTY SPECJALISTYCZNE
(kod CPV 45260000-7)

4.1 SPECJALNE ROBOTY BUDOWLANE INNE NIZ DACHOWE
(kod CPV 45262000-1)

B-15: BETONOWANIE (kod CPV 45262300-4)

1. WSTEP.
1.1. Nazwa zamoOwienia
Zagospodarowanie terendw sportowych przy ulicy Hallera w Imielinie.
1.2. Przedmiot i zakres rob6t budowlanych

Przedmiotem niniejszej szczegGtowe] specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem betonowych i zelbetowych elementéw zagospodarowania
terenu w Imielinie przy ul. Hallera.

Zakres robot obejmuie:

0 Wykonanie fundamentow zadaszenia trybun

o Wykonanie fundamentow stuzacych montazu elementéw matej architektury, urzadzenh oraz innych

nie wymienionych elementéw betonowych.

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonywaniem
konstrukcji betonowych i zelbetowych w obiektach kubaturowych oraz obiektach budownictwa inzynieryjnego. ST
dotyczy wszystkich czynnosci majacych na celu wykonanie rob6t zwigzanych z:

0 przygotowaniem mieszanki betonowej,

0 wykonaniem deskowan

0 ukladaniem i zageszczaniem mieszanki betonowej,

0 pielegnacjg betonu.

1.3. Prace towarzysz gce i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogolne”
niniejszego opracowania.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg
Projektowa, ST i poleceniami Inspektora.

1.4. Informacije o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia zostaly
podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogdélne" niniejszego opracowania.

1.5. Nazwy i kody

1.5.1 Grupa robot:

Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow (45200000-9)
budowlanych lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii

ladowej i wodnej

1.5.2 Klasa robot:
Roboty w zakresie wykonywania pokry¢ i konstrukcji dachowych i inne podobne roboty specjalistyczne
(45260000-7)
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1.5.3 Kategoria robot:
Specjalne roboty budowlane inne niz dachowe (45262000-1)
Betonowanie (45262300-4)

1.6. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z odpowiednimi normami oraz okresleniami podanymi w
ST Kod CPV 45000000-7 ,\Wymagania ogdlne”, a takze podanymi ponizej:
Beton zwykly - beton o gestosci objetosciowej powyzej 2000 kg/m® wykonany z cementu, wody, kruszywa
mineralnego o frakcjach piaskowych i grubszych oraz ewentualnych dodatkéw mineralnych i domieszek
chemicznych.
Mieszanka betonowa - mieszanina wszystkich sktadnikow przed zwigzaniem betonu.
Zaczyn cementowy - mieszanina cementu i wody.
Zaprawa - mieszanina cementu, wody i pozostatych skladnikéw, ktdre przechodza przez sito kontrolne o boku
oczka kwadratowego 2 mm.
Partia betonu - ilos¢ betonu o tych samych wymaganiach, podlegajaca oddzielnej ocenie, wyprodukowana w
okresie umownym - nie diuzszym niz 1 miesigc - z takich samych sktadnikdw, w ten sam sposéb i w tych samych
warunkach.
Klasa betonu - symbol literowo - liczbowy (np. B25) klasyfikujacy beton pod wzgledem jego wytrzymatosci na
Sciskanie; liczba po literze B oznacza wytrzymatoS¢ gwarantowang R (np. beton klasy B25 przy RGb = 25 MPa).
Wytrzymalo ¢ gwarantowana betonu na  $ciskanie R ,® - wytrzymalo$é (zapewniona z 95-proc.
prawdopodobienstwem) uzyskania w wyniku badania na $ciskanie kostek szesciennych o boku 150 mm,
wykonanych, przechowywanych i badanych zgodnie z normag PN-B-06250.
Nasigkliwo $€ betonu - stosunek masy wody, ktorg zdolny jest wchiongé beton do jego masy w stanie suchym.
Stopie h mrozoodporno $ci - symbol literowo — liczbowy (np. F150) klasyfikujacy beton pod wzgledem jego
odpornosci na dzialanie mrozu; liczba po literze F oznacza wymagang liczbe cykli zamrazania i odmrazania
prébek betonowych.
Rusztowania nios ace - rusztowania stuzace do przenoszenia obcigzen od deskowan i od konstrukdii
betonowych, zelbetowych i z betonu sprezonego, do czasu uzyskania przez nie wymaganej hosnosci, oraz od
ciezaru sprzetu i ludzi.

2. MATERIALY

Wymagania dotyczace jakosci mieszanki betonowej regulujg odpowiednie polskie normy. Projektuje sie
wykonanie elementéw konstrukcyjnych z betonu klasy C12/15, C25/30, C30/37.

2.1.  Drewno na deskowania
Deskowanie moze by¢ wykonane z drewna, z czesciowym uzyciem materialtow drewnopochodnych
lub metalowych, wzglednie z gotowych elementow o mozliwosci wielokrotnego uzycia i wykonania
powtarzalnych ukfadéw konstrukcji jako deskowanie przestawne, $lizgowe lub przesuwne, zgodnie z
wymaganiami PN-B-06251. Deskowanie i podpory montazowe Wykonawca zaprojektuje w ramach ceny
kontraktowej. Deskowanie powinno by¢ dobrane w taki sposéb, aby umozliwito uzyskanie wymaganej jakosci
powierzchni betonu.

2.2.  Skiadniki mieszanki betonowej
Cement
Zaleca sie zastosowacC cement hutniczy CEM II/A 425N - LH/HSR/NA o barwie jasne]. Cement
pochodzacy z kazdej dostawy musi by¢ poddany badaniom wg normy PN-B-04300, a wyniki ocenione wg normy
PN-B-30000. Nie dopuszcza sie wystepowania w cemencie grudek w ilosci wiekszej niz 20%, nie dajacych sie
rozgnieSC w palcach i nie dajacych sie rozpusci¢ w wodzie. Nalezy kazdorazowo przeprowadziC kontrole
cementu przed uzyciem go do wykonania mieszanki betonowej, obejmujaca;
¢ Oznaczenie czasu wigzania wg PN-B-04300
*  Oznaczenia zmiany objetosci wg PN-B-04300
»  Sprawdzenie istnienia grudek w cemencie nie dajacych sie rozgnies¢ w palcach
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Transport i przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z postanowieniami normy BN-6731-08 i PN-
B-30000. Kazda partia dostarczonego cementu musi posiada¢ swiadectwo jakosci wraz z wynikami préb.
Kruszywo
Do betonu nalezy stosowa¢ kruszywo mineralne odpowiadajgce wymaganiom normy PN-86/B-06712 i
PN-B-06714. Kruszywa do betonu powinny charakteryzowaé sie staloscig cech fizycznych i jednorodnoscig
uziarnienia pozwalajaca na wykonanie partii betonu o statej jakosci. Poszczegoine partie kruszywa muszg by¢
skladowane oddzielnie na umocnionym i czystym podiozu w taki sposéb, aby nie ulegly zniszczeniu
przemieszaniu. Do betonu nalezy stosowaé kruszywa o marce nie nizszej niz klasa betonu. Uziarnienie kruszywa
powinno zapewni¢ uzyskanie szczelnej mieszanki betonowej o wymaganej konsystencji przy mozliwie jak
najmniejszym zuzyciu cementu i wody, prawidtowego zageszczenia oraz odpowiedniej urabialnosci. Do betonu
do konstrukcji zelbetowych nalezy stosowac kruszywo przechodzace przez sito o boku oczka kwadratowego 32
mm. W zaleznosci od rodzaju elementu wymiar najwiekszego ziarna kruszywa powinien by¢ mniejszy od:
*  nNamniejszego wymiaru poprzecznego elementu
» odleglosci w Swietle pomiedzy pretami lezacymi w jednej plaszczyznie prostopadiej do kierunku
betonowania
Przed uzyciem nalezy sprawdzi¢ zawartos¢ ziaren do 2 mm (punkt piaskowy).
Woda
Woda powinna odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-32250 ,Materiaty budowlane. Woda do zapraw i
betonéw”. Zaleca sie stosowanie wody wodociggowej pitnej. Stosowanie jej nie wymaga przeprowadzania
badan. Nalezy pobiera¢ jg ze zbiornika posredniego a nie bezposrednio z instalacji wodociggowej. W przypadku
poboru z innego zrédta nalezy przeprowadzi¢ kontrole zgodnie z PN-B-32250. Kontrola powinna wykazac:
» zabarwienie — brak
e zapach — brak zapachu gnilnego
» zawiesina — brak grudek i klaczkow
e pH—co najmnigj 6 (przy badaniu papierkiem)
Domieszki i dodatki do betonu
Zaleca sie stosowanie do mieszanek betonowych domieszek chemicznych o dziataniu
napowietrzajagcym i uplastyczniajgcym. Rodzaj domieszki, jej iloSC i sposOb stosowania powinny by¢
zaopiniowane przez uprawniong jednostke badawczo naukowa. Zaleca sie doswiadczalne sprawdzanie
skutecznosci domieszek przy ustalaniu receptury mieszanki betonowe.
Niektore elementy betonowe wymagajg uzyskania okreslonych parametréw technicznych zwigzanych ze
szczelnoscig struktury betonu i wzmocnienia powierzchniowego. Szczegdtowe informacje i wytyczne zawarto w
Opisie Wykonawczym.

2.3. Beton
Beton musi spetia¢ nastepujgce wymagania:

- nasigkliwos¢ - do 5%; badanie wg normy PN-B-06250,

- mrozoodpornosé - ubytek masy nie wiekszy od 5%, spadek wytrzymatosci na Sciskanie nie wigkszy niz

20% po 150 cyklach zamrazania i odmrazania (F150); badanie wg normy PN-B-06250,

- wodoszczelnos¢ - wieksza od 0,8MPa (W8),

- wskaznik wodno-cementowy (w/c) - ma by¢ mniejszy od 0,5.

- Wymagania dodatkowe przypisane do poszczegoinych elementow.
Skiad mieszanki betonowej powinien by¢ ustalony zgodnie z normg PN-B-06250 tak, aby przy najmniejsze]
ilosci wody zapewni¢ szczelne utozenie mieszanki w wyniku zageszczania przez wibrowanie.
Stosunek poszczegdlinych frakcji kruszywa grubego ustalany doswiadczalnie powinien odpowiadac
najmniejszej jamistosci.
Zawartos¢ piasku w stosie okruchowym powinna by¢ jak najmniejsza i jednoczesnie zapewnia¢ niezbedng
urabialno$¢ przy zageszczeniu przez wibrowanie oraz nie powinna by¢ wieksza niz 42% przy kruszywie
grubym do 16 mm.
Optymalng zawartos¢ piasku w mieszance betonowej ustala sie nastepujaco:
-z ustalonym skladem kruszywa grubego wykonuje sie kilka mieszanek betonowych o ustalonym
teoretycznie stosunku w/c i 0 wymaganej konsystencji zawierajacych r6zna ale nie wieksza od dopuszczalnej,
ilos¢ piasku,
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- za optymalng ilos¢ piasku przyjmuje sie takg przy ktérej mieszanka betonowa zageszczona przez
wibrowanie charakteryzuje sie najwiekszg masg objetosciowa.

WartoS¢ parametru A do wzoru Bolomey'a stosowanego do wyznaczenia wskaznika w/c charakteryzujacego
mieszanke betonowg nalezy okreslic doswiadczalnie. Wspdiczynnik ten wyznacza sie na podstawie
uzyskanych wytrzymatosci betonu z mieszanek o réznych wartosciach wic (mniejszych iwiekszych od
wartosci przewidywanej teoretycznie) wykonanych ze stosowanych materiatow. Dla teoretycznego ustalenia
wartosci wskaznika w/c w mieszance mozna skorzysta¢ z wartosci parametru A podawanego w literaturze
fachowej.

Maksymalne ilosci cementu w zaleznosci od klasy betonu sg nastepujace:

- 400 kg/m® - dla betonu klas B25 i B30,

- 450 kg/m? - dia betonu klas B35 i wyzszych.

Przy projektowaniu sktadu mieszanki betonowej zageszczanej przez wibrowanie i dojrzewajacej w warunkach
naturalnych (Srednia temperatura dobowa nie nizsza niz 10T), $rednig wymagang wytrzymatos¢ na
$ciskanie nalezy okreslié jako rowng 1,3 R,°.

Zawartos¢ powietrza w mieszance betonowej badana metodg cisnieniowa wg normy PN-B-06250 nie
powinna przekraczac:

- wartosci 2% - w przypadku niestosowania domieszek napowietrzajgcych,

- wartosci 3,5-5-5,5% - dla betonu narazonego na czynniki atmosferyczne, przy uziarnieniu kruszywa do 16
mm,

- wartosci 4,5-5-6,5% - dla betonu narazonego na staly dostep wody przed zamarznieciem przy uziarnieniu
kruszywa do 16 mm.

Konsystencja mieszanek betonowych powinna byc¢ nie rzadsza od plastycznej, oznaczonej w normie PN-B-
06250 symbolem K-3. Sprawdzanie konsystencji mieszanki przeprowadza sie podczas projektowania jej
skladu i nastepnie przy wytwarzaniu.

Dopuszcza sie dwie metody badania:

- metodg Ve-Be,

- metodqg stozka opadowedo.

Réznice pomiedzy zalozong konsystencjg mieszanki a kontrolowang metodami okreslonymi w normie PN-B-
06250 nie moga przekraczac:

- +20% wartosci wskaznika Ve-Be,

- 10 mm przy pomiarze stozkiem opadowym.

Pomiaru konsystencji mieszanek K1 do K3 (wg normy PN-B-06250) trzeba dokona¢ aparatem Ve-Be. Dla
konsystenciji plastycznej K3 dopuszcza sie na budowie pomiar przy pomocy stozka opadowego.

24. Podktadki dystansowe
Dopuszcza sie stosowanie stabilizatoréw i podkiadek dystansowych z betonu lub zaprawy oraz z
tworzyw sztucznych.
Podkladki dystansowe muszg byé mocowane do pretow. Nie dopuszcza sie stosowania podkiadek
dystansowych z drewna, cegly lub pretow stalowych.

25.  Wymagania dodatkowe

Zaleca sie zastosowanie superplastyfikatoréw utrzymujgcych w czasie urabialnos¢ mieszanki betonowe;.
Absolutnie nie dopuszcza sie rozcienczania mieszanki betonowej dodatkowa woda. Ponadto, woda zarobowa
musi spetniaC wszystkie wymogi zawarte w PN-EN 1008:2004 (,Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja
pobierania prébek, badanie i ocena przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym odzyskanej z proceséw
produkcji betonu”).

Nalezy uszczelni¢ wszystkie przerwy robocze, a takze szczeliny konstrukcyjne np. poliuretanowym kitem
peczniejacym.

Koniecznie nalezy uszczelni¢ otwory (lgczniki) szalunku. Nalezy uzywaé szalunkéw i przektadek
dystansowych, takich ktére nie zmniejszajg wodoszczelnosé i przepuszczalnos¢ konstrukciji, zas same przektadki
powinny by¢ wykonane zfibrobetonu. Szalunki muszg by¢ czyste i wolne od kurzu i zanieczyszczen.
Aby zapobiec wyplukiwaniu mleczka cementowego podczas betonowania, hie pozwalajgc na powstanie
struktury typu plastra miodu, szalunki musza by¢ szczelne na wszystkich krawedziach, potaczeniach i narozach.
Nalezy uzywac srodkow antyadhezyjnych o wysokiej, jakosci i dopasowanych do typu szalunku.
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Beton moze by¢ wbudowywany w deskowanie przez pompowanie lub wylewanie. Swobodny spadek
betonu podczas betonowania powinien wynosi¢ maksymalnie 1 m, aby zapobiec segregacii i rakom w betonie.
W $cianach, beton powinien by¢ zawsze ukiadany rownomiernie na calym przekroju $Sciany, w warstwach
o grubosci maksymalnej 50 cm. Poszczegollne warstwy powinny by¢ ,szyte razem” poprzez zageszczanie
butawa wibratora, zgodnie ze sztuka budowlana. W celu zapewnienia braku wad betonu na podstawy Sciany (to
znaczy, aby zapobiec rakom izapewni¢ pelne obetonowanie elementéw systemu uszczelnien) mieszanka
betonowa w pierwszej warstwie powinna mie¢, co najmniej 40 cm grubosci i maksymalne uziarnienie kruszywa o
srednicy do max. 8 mm. Istniejgce juz zwigzane powierzchnie betonowe, na ktdrej nowy beton ma byé wylewany
zawsze musi by¢ dokladnie, wstepnie zwilzona aby zapobiec niepozadanemu odsysaniu i wchianianiu wody
ze Swiezej mieszanki betonowe).

Beton nalezy pielegnowaé poprzez pokrycie folig plastikowq lub zabezpieczenie tkaning nasgczong
woda, poprzez pozostawienie w szalunku przez min. 7 dni, oraz natryskiwanie plynnymi srodkami
btonotworczymi. Konieczny okres pielegnacji betonu zalezy miedzy innymi od warunkéw pogodowych i rozwoju
wytrzymatos¢ betonu. Pielegnacje nalezy rozpocza¢ tak szybko, jak to mozliwe. Ponadto nalezy przestrzegac
norm krajowych dot. praktyki pielegnacji betonu (wplyw na odparowanie wody i rozwéj betonu maja wzgledna
wilgotnos¢ powietrza i temperatura).

Wszystkie Powierzchnie betonowe narazone na dziatanie czynnikbw atmosferycznych (majace styk z
gruntem) powinny zostac pokryte malarska powtokg antykarbonatyzacyjna i przeciwwilgociowa elastyczna.

W konstrukcjach zelbetowych nalezy uwzgledni¢ elementy zbrojeniowe (prety startowe, tgczace i
zszywajgce) czesci dochodzacych, a takze marki, kotwy, faczniki i inne akcesoria przeznaczone do wbudowania
przed betonowaniem. Elementy te mogg by¢ opisane na oddzielnych rysunkach — nalezy przeanalizowa¢ catos¢
dokumentacji przed przystgpieniem do wykonywania prac.

Szkielet zbrojeniowy powinien by¢ sztywno zwigzany drutem wigzatkowym w oczkach siatki. Przed
zabetonowaniem nalezy wykonaC sprawdzenie geometrii zbrojenia, oraz przeprowadzi¢ doktadng kontrole
otuliny. Wszelki marki i kotwy nalezy sztywno przewigza¢ ze szkieletem zbrojenia gidwnego. Catos¢ zbrojenia
nalezy ustabilizowaé na czas betonowania.

Przy ustalaniu recept mieszanek betonowych nalezy zwréci¢ szczegdlng uwage na konieczno$é
ograniczenia skurczu betonu poprzez zastosowanie odpowiednich dodatkéw i odpowiedniego stosu
okruchowego kruszywa. Ograniczenie skurczu nalezy realizowac réwniez poprzez zachowanie odpowiedniego
rezimu technologicznego rob6t betoniarskich - odpowiednie zageszczenie mieszanki, odpowietrzanie i starannej
pielegnacja betonu. Projekt technologii betonowania nie wchodzi w zakres niniejszej dokumentacii, jednak po
opracowaniu przez Wykonawce powinien byé on uzgodniony zautorami projektu budowlanego. Nalezy
zastosowac normowy beton recepturowy zgodny z PN-EN 206-1.

Nalezy stosowac kruszywo zgodne z wymaganiami zawartymi w PN-EN 12620:2004. Rodzaj kruszywa,
jego uziarnienie i wiasciwosci, np. ksztalt ziaren, mrozoodpornosc¢, scieralnosé, zawartos¢ pytow, nalezy dobrag,
bioragc pod uwage: realizacje robot, przeznaczenie betonu, warunki srodowiska (wg PN-EN 206-1 oraz
Scieralnos¢ wg PN-B-06265). Maksymalny nominalny gorny wymiar ziaren nalezy dobiera¢, uwzgledniajac
otuline zbrojenia, minimalny wymiar przekroju elementu i rozstaw pretow zbrojeniowych.

Przed podjeciem robdt generalny wykonawca powinien opracowac¢ odpowiedni projekt technologii
wznoszenia obiektu okreslajagcy m.in. ciggi transportowe, sposob i kolejnos¢ wznoszenia kolejnych elementow.

W projekcie warsztatowym uwzgledni¢ odgiecia pretow w weztach i fgczeniach.

Nalezy uzyska¢ gladkg i ciggla powierzchnie zewnetrzng, bez defektow w postaci zaciekdw, plam,
wykwitdw, zmian zabarwienia i odcieni, zabrudzeh zaczynem, gniazd zwirowych, wyraznie widocznych
poszczegolnych warstw uktadanej mieszanki, widocznych otwordéw po deskowaniu, réznych stopni gtadkosci
powierzchni. Odbicia deskowania powinny zostac¢ zeszlifowane i zaszpachlowane przy doborze odpowiednich
srodkbw naprawczych, dobranych na podstawie wykonania probek referencyjnych (wymagajgcych
zatwierdzenia). Deskowanie nalezy wykona¢ w gfadkim, niechfonnym szalunku systemowym Iub
projektowanym. Wszystkie nierownosci wynikle z rozlania sie betonu w szpary miedzy elementami deskowania
nalezy sku¢, wieksze niedolania betonu zaszpachlowaé. Krawedzie betonu nalezy fazowac poprzez uzycie w
szalunku listew naroznikowych.

Nalezy wykona¢ projekty warsztatowe deskowania oraz elementow zelbetowych.

Wszystkie prace, ha kazdym etapie, musza by¢ wykonywane zgodnie z projektem, Polskimi Normami,
przepisami BHP, warunkami wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz zasadami sztuki budowlane;.
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Przerwy robocze powinny byé zaplanowane przed rozpoczeciem robét betoniarskich i skorelowane z
zaprojektowanymi dylatacjami konstrukcji. Uklad planowanych przerw roboczych powinien byé zgodny z
aktualnie obowigzujgcymi normami i instrukcjami.

Zaleca sie powierzenie kontroli jakosci betonu niezaleznemu laboratorium.

W okresie zimowym roboty betoniarskie powinny by¢ prowadzone z zachowaniem starannej ochrony
betonowanych powierzchni przed naglymi spadkami temperatury. Zaleca sie stosowanie mieszanki betonowej
wzbogaconej o odpowiednie domieszki podnoszace odpornosc beton na wptyw niskich temperatur.

Pielegnacja $wiezego betonu: Swiezy beton musi byé chroniony przed wysychaniem do uzyskania
wystarczajgcej twardosci i wytrzymatosci. Dopuszczalne sg rézne sposoby pielegnacii: elementy mozna trzymaé
w szalunkach, przy czym w przypadku chionnych szalunkéw stale utrzymywaé wilgo¢, okrywanie wilgotnymi
matami jutowymi, przykrytymi dodatkowo foliami, stosowanie ptynnych srodkéw do pielegnacji rozpylanych na
powierzchni betonu bezposrednio po zabetonowaniu. Dlugosé pielegnacji uzalezniona jest m.in od rodzaju
cementu oraz warunkéw atmosferycznych. Standardowo pielegnacje prowadzi¢ nalezy przez ok. 5 dni przy
korzystnych warunkach atmosferycznych.

3. SPRZET

Roboty zwigzane z wykonywaniem konstrukcji betonowych i zelbetowych mogg byé wykonywane
recznie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego sprzetu przeznaczonego do wykonywania zamierzonych robot.
Wykonawca powinien dysponowac m.in.:
1. do przygotowania mieszanki betonowey:
- betoniarkami o wymuszonym dziataniu,
- dozownikami wagowymi o odpowiedniej doktadnosci z aktualnym swiadectwem legalizacii,
- odpowiednio przeszkolong obstuga.
2. do wykonania deskowarn:
- sprzetem ciesielskim,
3. do przygotowania zbrojenia:
- gietarkami,
- nozycami,
- prostowarkami,
- innym sprzetem stanowigcym wyposazenie zbrojarni.
4. do ukladania mieszanki betonowey:
- pojemnikami do betonu,
- pompami do betonu,
- wibratorami wgtebnymi o odpowiedniej srednicy,
- wibratorami przyczepnymi,
- fatami wibracyjnymi,
- zacieraczkami do betonu.
5. do obrébki i pielegnacii betonu:
szlifierkami do betonu
Sprzet wykorzystywany przez Wykonawce powinien by¢ sprawny technicznie i spetiaé wymagania
techniczne w zakresie BHP.

4. TRANSPORT

Mase betonowg nalezy transportowac srodkami niepowodujacymi:
e naruszenia jednorodnosci masy,
* zmian w skfadzie masy w stosunku do stanu poczatkowego (bezposrednio po wymieszaniu).
Czas trwania transportu i jego organizacja powinny zapewnia¢ dostarczenie do miejsca uktadania masy
betonowej o takim stopniu cieklosci, jaki zostat ustalony dla danego sposobu zageszczania i rodzaju konstrukcji.
Dopuszczalne odchylenie badanej po transporcie mieszanki w stosunku do zalozonego Rysunkami
moze wynosi¢ 1 cm przy stosowaniu stozka opadowego. Dla betonéw gestych badanych metodg "Ve-be"
réznice nie powinny przekraczac:
» dla betonéw gestoplastycznych 4 °C do 6 °C,
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+ dla betonéw wilgotnych 10 °C do 15°C.

Mieszanki betonowe moga by¢ transportowane mieszalnikami samochodowymi (tzw. "gruszkami"). llos¢
"gruszek" nalezy dobrac tak, aby zapewni¢c wymagang szybkos¢ betonowania z uwzglednieniem odlegtosci
dowozu, czasu twardnienia betonu oraz koniecznej rezerwy w przypadku awarii samochodu

Czas transportu i wbudowania mieszanki nie powinien by¢ diuzszy niz:

« 90 minut przy temperaturze otoczenia +15° C
« 70 minut przy temperaturze otoczenia +20° C
30 minut przy temperaturze otoczenia +30° C

Stosowanie srodkéw transportu bez mieszalnika jest niedopuszczalne. Wykonawca jest zobowigzany do
stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wplyng niekorzystnie na jakosé robot i wkasciwosci
przewozonych towarow. Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogdlne wymagania
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z wymaganiami obowigzujgcych PN i
EN-PN i postanowieniami umowy.

5.2.  Zakres robot przygotowawczych
W zakres rob6t przygotowawczych wechodzg nastepujace prace:
*  Wykonanie deskowania
¢ Wykonanie zbrojenia
*  Przygotowanie powierzchni betonu poprzednio utozonego, w migjscu przerwy roboczej
e Sprzetu potrzebnego do prowadzenia betonowania

53.  Wykonanie deskowania

Deskowanie powinno w czasie eksploatacji zapewni¢ sztywnos¢ i niezmiennos$¢ konstrukcji oraz
bezpieczenstwo konstrukcji. Konstrukcja deskowan powinna umozliwi¢ fatwy ich montaz i demontaz oraz
wielokrotnos¢ ich uzycia. Plyta deskowan dla betonéw cieklych powinny by¢ tak szczelne, aby zabezpieczaly
przed wyciekaniem zaprawy z masy betonowej. Deskowania belek o rozpietosci ponad 3,0 m powinny byé
wykonane ze strzatkg roboczg skierowang w odwrotnym kierunku od ich ugiecia, przy czym wielkos¢ tej strzalki
nie moze by¢ mniejsza od maksymalnego przewidywanego ugiecia tych belek przy obcigzeniu catkowitym.

Powierzchnia betonu ma by¢ jednorodna, gladka (bez segregacii, wgtebien, rakow) i czysta.

Zlaczenia szalunkéw musza byé regularne. Slad w betonie na ziaczach szalunkéw nie moze byé wigkszy
niz 2 mm.

Tolerancja nierownosci powierzchni betonu po rozszatowaniu wynosi:

* naodcinku 20 cm - 1 mm,
* naodcinku 200 cm - 3 mm.

Wykonanie rusztowan powinno zapewni¢ prawidiowosé ksztattu i wymiaréw formowanego elementu
konstrukcji. Budowe rusztowan nalezy prowadzi¢ zgodnie z projektem sporzadzonym przez \Wykonawce
uwzgledniajgcym wymagania niniejszej Specyfikacji. Wykonanie rusztowan powinno uwzgledni¢ ugiecie i
osiadanie rusztowan pod wplywem ciezaru utozonego betonu. Wykonawca musi przygotowac i przediozy¢
Inspektorowi nadzoru szczegdtowy projekt rusztowan roboczych, niosacych i montazowych. Projekty te powinny
by¢ zatwierdzone przed przystapieniem do realizacji. Rusztowania niosace dla konstrukcji monolitycznych
powinny by¢ tak zaprojektowane i wykonane aby zapewni¢ dostateczng sztywnos¢ i niezmiennosé ksztattu
podczas betonowania Do rusztowan nalezy uzywac drewna w dobrym stanie bez uszkodzer mogacych mie¢
wplyw na jego wytrzymatos¢. Drewno powinno odpowiada¢ wymaganiom normy PN- 75/D-96000 i PN-72/D-
96002. We wszystkich konstrukcjach rusztowan nalezy stosowa¢ kliny z drewna twardego lub inne rozwigzania,
ktore umozliwig wiasciwg regulacje rusztowan. Inspektor nadzoru moze odmowi¢ zezwolenia na prowadzenie
robét betonowych, jezeli uzna rusztowanie za niebezpieczne i nie gwarantujgce przeniesienia obciazen.
Zezwolenie na prowadzenie robdt nie zwalnia Wykonawcy z odpowiedzialnosci za jakos¢ i ostateczny efekt
robot. Rusztowania stalowe powinny by¢ wykonywane z ksztaltownikéw, blach grubych i blach uniwersalnych ze
stali St3SX, St3SY lub St3S dla elementow spawanych wg PN-88/H-84020 oraz z rur stalowych ze stali R35 i
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R45 wg PN-81/H-84023. Mozna réwniez stosowaé stal o podwyzszonej wytrzymatosci 18G2A wg PN-86/H-
84018. Elementy z innych gatunkéw stali mogg byé stosowane pod warunkiem ustalenia naprezen
dopuszczalnych i stwierdzenia spawalnosci stali przez odpowiednie placowki naukowo badawcze.

54. Roboty betonowe
Zalecenia 0golne
Rozpoczecie robdt betoniarskich moze nastapi¢ po wykonaniu przez Wykonawce zaakceptowanej przez
Inspektora nadzoru dokumentacji technologicznej, ktdéra okresla¢ bedzie kolejnos¢ betonowania i czas
wykonania rob6t oraz planowany termin rozebrania deskowania. Roboty betoniarskie muszg by¢é wykonane
zgodnie z PN-88/B-06250 i PN-63/B-06251. Tolerancje dla elementéw architektonicznych nalezy zaostrzyé
zgodnie z odrebnymi wymaganiami.

Przygotowanie do betonowania

Przed betonowaniem nalezy osadzi¢ i wyregulowac wszystkie elementy kotwione w betonie, oczysci¢
deskowanie, nawilzy¢ deskowanie lub powlec forme stalowg srodkiem adhezyjnym, zamontowac zbrojenie i
zapewni¢ wlasciwe grubosci otulin dzieki odpowiednim przekladkom dystansowym.

* Przed przystgpieniem do betonowania powinna by¢ formalnie stwierdzona prawidtowos¢ wykonania
wszystkich robo6t poprzedzajacych betonowanie a w szczegdélnosci:

0 Wykonanie deskowania, rusztowan, usztywnien, pomostow itp.
Wykonanie zbrojenia
Przygotowanie powierzchni betonu poprzednio utlozonego w miejscu przerwy roboczej
Wykonanie wszystkich rob6t zanikajacych, np. warstw izolacyjnych, szczelin dylatacyjnych
Prawidtowo$¢ rozmieszczenia i niezawodnos$¢ zamocowania elementéw kotwigcych zbrojenie i
deskowanie formujgce kanaly oraz innych elementow ustalajgcych potozenie armatury itd.

0 Gotowosc¢ sprzetu i urzadzen do betonowania

« Deskowanie i zbrojenie powinno by¢ bezposrednio przed betonowaniem oczyszczone ze smieci, brudu,
ptatkdw rdzy, ze zwréceniem uwagi na oczyszczenie dolnej czesci stupkow i Scian.

» Powierzchnie oktadzin z betonu przylegajace do betonu powinny by¢ zwilzone wodg bezposrednio przed
betonowaniem.

Ukladanie mieszanki betonowej

Mieszanki betonowej nie nalezy zrzuca¢ z wysokosci wiekszej niz 0,75 m od powierzchni, na ktorg
spada. W przypadku, gdy wysokosc ta jest wieksza nalezy mieszanke podawac¢ za pomoca rynny zsypowej do
wysokosci 3,0 m lub leja zsypowego teleskopowego do wysokosci 8,0 m.

Ukladanie mieszanki betonowej zaleca sie wykona¢ przy zachowaniu nastepujacych warunkow
ogolnych:

« W czasie betonowania nalezy stale obserwowaé zachowanie sie deskowan i rusztowan, czy nie
nastepuije utrata prawidtowosci ksztattu konstrukcii.

» Szybkos¢ i wysokoSC wypelniania deskowania mieszankg betonowg powinny by¢ okreslone
wytrzymatoscia i sztywnoscig deskowania przyjmujacego parcie swiezo utozonej mieszanki.

e W okresie upalnej, stonecznej pogody utozona mieszanka powinna byé niezwlocznie zabezpieczona
przed nadmierng utratg wody.

* W czasie deszczu ukiadana i ulozona mieszanka betonowa powinna by¢ niezwiocznie chroniona przed
wodg opadowsg; w przypadku, gdy na swiezo utozong mieszanke betonowg spadta nadmierna ilos¢
wody powodujgca zmiane konsystencji mieszanki, nalezy jg usunag.

« W migjscach, w ktérych skomplikowany ksztalt deskowania formy lub gesto utozone zbrojenie utrudnia
mechaniczne zageszczanie mieszanki, nalezy dodatkowo stosowa¢ zageszczanie reczne za pomoca
sztychowania lub zastosowac beton PCC.

Przebieg uktadania mieszanki betonowej w deskowaniu powinien by¢ rejestrowany w dzienniku robot, w
ktorym powinny by¢ podane:
Data rozpoczecia i zakonczenia betonowania catosci i wazniejszych fragmentow lub czesci budowli

*  Wytrzymato$¢ betonu na sciskanie, robocze receptury mieszanek betonowych, konsystencja mieszanki
betonowej

« Daty, sposéb, miejsce i liczba pobranych prébek kontrolnych betonu oraz ich oznakowanie a nastepnie
wyniki i terminy badan

»  Temperatura zewnetrzna powietrza i inne dane dotyczace warunkow atmosferycznych

O o0ooo
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Zageszczanie betonu

Przy zageszczaniu mieszanki betonowej zaleca sie zachowac nastepujgce warunki:

* Mieszanka betonowa powinna by¢ zageszczana za pomocg urzgdzen mechanicznych.

* Mieszanka betonowa w czasie zageszczania nie powinna ulegac rozsegregowaniu a ilos¢ powietrza w
mieszance betonowej po zageszczeniu nie powinna by¢ wieksza od dopuszczalnej.

* Reczne zageszczanie moze by¢ stosowane tylko do mieszanek betonowych o konsystencji cieklej i
poiciektej lub gdy zbrojenie jest zbyt gesto rozstawione i nie pozwala na uzycie wibratoréw pograzanych.

»  Wibratory wgtebne nalezy stosowac o czestotliwosci min. 6 000 drgari na minute, z butawami o Srednicy
nie wiekszej niz 0,65 odleglosci miedzy pretami zbrojenia lezacymi w ptaszczyznie poziomej.

« Podczas zageszczania wibratorami wgtebnymi nie wolno dotykac zbrojenia butawg wibratora.

» Podczas zageszczania wibratorami wgtebnymi nalezy zagtebia¢ butawe na gtebokos¢ 5-8 cm w warstwe
poprzednig i przytrzymywac butawe w jednym miejscu w czasie 20-30 sek., po czym wyjmowac powoli
w stanie wibrujgcym.

« Kolejne migjsca zagtebienia butawy powinny by¢ od siebie oddalone 0 1,4 R, gdzie R jest promieniem
skutecznego dziatania wibratora. Odlegtosc ta zwykle wynosi 0,35-0,7 m.

»  Zasieg dziatania wibratoréw przyczepnych wynosi zwykle od 20 do 50 cm w kierunku gtebokosci i od 1,0
do 1,5 m w kierunku diugosci elementu. Rozstaw wibratoréw nalezy ustali¢ doswiadczalnie tak, aby nie
powstawaty martwe pola. Mocowanie wibratoréw powinno by¢ trwale i sztywne.

* Reczne zageszczanie mieszanki betonowej nalezy wykonywaC za pomocg sSztychowania kazdej
utozonej warstwy pretami stalowymi w ten sposob, aby korce pretow wchodzity na glebokos¢ 5-10 cm w
warstwe poprzednio ulozong oraz jednoczesnego lekkiego opukiwania deskowania miotkiem
drewnianym.

Przerwy w betonowaniu

Powierzchnia betonu w miejscu przerwania betonowania powinna by¢ starannie przygotowana do
pofaczenia betonu stwardniatego ze swiezym przez:

* usuniecie z powierzchni betonu stwardniatego, luznych okruchéw betonu oraz warstwy pozostatego
szkliwa cementowego;

«  obfite zwilzenie wodg i narzucenie kilkumilimetrowej warstwy zaprawy cementowej 0 stosunku zblizonym
do zaprawy w betonie wykonywanym, albo tez narzucenie cienkiej warstwy zaczynu cementowego.
Powyzsze zabiegi nalezy wykona¢ bezposrednio przed rozpoczeciem betonowania.

W przypadku przerwy w ukladaniu betonu zageszczonego przez wibrowanie, wznowienie betonowania
nie powinno sie odby¢ pdzniej niz w ciggu 3 godzin lub po catkowitym stwardnieniu betonu. Jezeli temperatura
powietrza jest wyzsza niz 20° C to czas trwania przerwy nie powinien przekracza¢ 2 godzin. Po wznowieniu
betonowania nalezy unika¢ dotykania wibratorem deskowania, zbrojenia i poprzednio utozonego betonu.

Warunki atmosferyczne przy uktadaniu mieszanki betonowej i wigzaniu betonu.

Betonowanie konstrukcji nalezy wykonywaé wytgcznie w temperaturach nie nizszych niz plus 5° C
zachowujgc warunki umozliwiajace uzyskanie przez beton wytrzymatosci co najmniej 15 MPa przed pierwszym
zamarznieciem Przed przystgpieniem do betonowania nalezy przygotowac sposob postepowania na wypadek
wystgpienia ulewnego deszczu. Konieczne jest przygotowanie odpowiedniej ilosci oston wodoszczelnych dla
zabezpieczenia odkrytych powierzchni swiezego betonu. Bezposrednio po zakornczeniu betonowania zaleca sie
przykrycie powierzchni betonu lekkimi ostonami wodoszczelnymi zapobiegajgcymi odparowaniu wody z betonu i
chronigcymi beton przed deszczem i nastonecznieniem. Przy temperaturze otoczenia wyzszej niz +5° C nalezy
nie pozniej niz po 12 godzinach od zakorczenia betonowania rozpocza¢ pielegnacje wilgotnosciowa betonu i
prowadzi¢ jg co najmniej przez 7 dni (przez polewanie co namniej 3 razy na dobe). Nanoszenie bton
nieprzepuszczajacych wody jest dopuszczalne tylko wtedy, gdy beton nie bedzie sie taczyt z nastepna warstwg
konstrukcji monolitycznej, a takze, gdy nie sg stawiane specjalne wymagania odnosnie jakosci pielegnowanej
powierzchni. Woda stosowana do polewania betonu powinna spetniac wymagania normy PN-88/B-32250. W
czasie dojrzewania betonu elementy powinny by¢ chronione przed uderzeniami i drganiami.

Usuwanie deskowania i rusztowania

Catkowite rozmontowanie konstrukcji moze nastgpi¢ po uprzednim ustaleniu rzeczywistej wytrzymatosci
betonu okreslonej na prébkach przechowywanych w warunkach najbardziej zblizonych do warunkow
dojrzewania betonu w konstrukciji.

Wykariczanie powierzchni betonu

Dla powierzchni betondw w konstrukcji nosnej obowigzujg nastepujace wymagania:
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« wszystkie betonowe powierzchnie muszg by¢ gltadkie i rowne, bez zaglebieh miedzy ziarnami kruszywa,
przetomami i wybrzuszeniami ponad powierzchnie,

*  pekniecia, pustki, raki i wykruszyny sg niedopuszczalne,

o gtadko$¢ powierzchni powinna cechowaC sie brakiem lokalnych progéw, rakow, wglebien i
wybrzuszen, wystajacych ziaren kruszywa itp.

5.5. Uwagi dotycz ace konstrukcji betonowych:

Przed podjgeciem robét generalny wykonawca powinien opracowa¢ odpowiedni projekt technologii
wznoszenia konstrukcji obiektu okreslajacy ciggi transportowe, ilos¢, rozmieszczenie maszyn, oraz sposoéb i
kolejnos¢é montazu kolejnych elementow.

Wykonawca przed przystgpieniem do wykonywania pracy zobowigzany jest do zapoznania sie ze
stanem faktycznym obiektu, projektem wykonawczym rob6t oraz wszelkimi dokumentami majacymi wplyw na
wilasciwe wykonanie przedsiewziecia.

Wszelkie prace budowlane nalezy wykonywa¢ solidnie, zgodnie z projektem, normami i normatywami
technicznymi, warunkami wykonania i odbioru robét budowlanych, sztukg i wiedzg budowlana, Wykonanie robot
musi by¢ pod statlym nadzorem i wkasciwym kierownictwem osoby upowaznione;.

Nalezy przestrzega¢ przepisow BHP i BIOZ oraz warunkéw wykonania i odbioru robot
ogolnobudowlanych i konstrukcji zelbetowych.

Przed przystapieniem do realizacji wykonawca zobowigzany jest do opracowania projektu organizacji
robot i projektu warsztatowego. Projekt organizacji musi uwzgledniaé zachowanie statecznosci konstrukcji na
kazdym etapie jej realizacji.

Przy wykonywaniu robét monolitycznych oprocz cech wytrzymatosciowych uzywanych betonu, ktére sg
bardzo wazne dla bezpieczehstwa obiektu, nalezy zwréci¢ uwage takze na inne parametry mieszanki betonowe.
Przy ustalaniu recept mieszanek betonowych nalezy zwréci¢ szczegdlng uwage na koniecznos¢ ograniczenia
skurczu betonu poprzez zastosowanie odpowiednich dodatkéw i odpowiedniego stosu okruchowego kruszywa.
Ograniczenie skurczu jest takze mozliwe poprzez zachowanie odpowiedniego rezimu technologicznego robét
betoniarskich - odpowiednie zageszczenie mieszanki, odpowietrzanie i starannej pielegnacja betonu.

Przerwy robocze powinny by¢ zaplanowane przed rozpoczeciem robot betoniarskich. Uktad
planowanych przerw roboczych powinien by¢ zgodny z aktualnie obowigzujgcymi normami i instrukcjami.

Tolerancie gabarytéw, rozstawienie i usytuowanie zbrojenia powinny by¢é zgodne z aktualnie
obowigzujgcymi normami i instrukcjami. Siatki i szkielety zbrojeniowe powinny by¢ trwale ustabilizowane w
formach za pomocg pretow stabilizujgcych i podkladek dystansowych w spos6b uniemozliwiajgcy ich
przesuniecie podczas uktadania oraz zageszczania mieszanki betonowej.

W okresie zimowym roboty betoniarskie powinny by¢ prowadzone z zachowaniem starannej ochrony
betonowanych powierzchni przed naglymi spadkami temperatury. Zaleca sie stosowanie mieszanki betonowej
wzbogaconej o odpowiednie domieszki podnoszace odpornosé beton na wplyw niskich temperatur.

Zaleca sie powierzenie kontroli jakosci betonu niezaleznemu laboratorium. Wszystkie elementy
zagtebione w gruncie powinny zosta¢ pokryte antykarbonatyzacyjng powioka elastyczng, lub zabezpieczone
przed agresjg srodowiska gruntowego w alternatywny sposéb.

5.6. Fundamenty pod urz adzenia i ogrodzenie

¢ Bramka do pitki noznej — 40x40x80cm B15

*  Wiata dla zawodnikow — 40x40x100cm B15

« Tablica informacyjna — 120x40x80cm B15

¢ Maszty flagowe — 150x50x50cm B15

e Ogrodzenie panelowe h=1,50m—- 40x50x100cm B15
0 Furtka—50x50x110cm B15
0 Brama-50x50x120cm B15
0 Bramarozsuwana — 55x55x120cm i 225x55x120cm B15

¢ Ogrodzenie panelowe h=8,0m- 60x80x200cm B15
0 Brama-60x80x200cm B15

*  Pitkochwyt 8m — 100x100x150cm B15
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Celem kontroli robot jest takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zalozong
jakos¢ robot. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania prébek i badah materiaddw oraz robét. Jakosc
betonu powinna by¢ stwierdzona w ,,Protokole z kontroli jakosci”. £aczna powierzchnia ewentualnych rakéw nie
powinna by¢ wieksza niz 5% catkowitej powierzchni danego elementu a w konstrukcjach cienkosciennych nie
wiecej niz 1%. Lokalne raki nie powinny obejmowaé wiecej niz 5% przekroju danego elementu. Nalezy ponadto
sprawdzi¢ wymagane grubosci otuliny.

6.1. Kontrola jako $ci mieszanki betonowej i betonu

Zakres kontroli

Kontroli podlegajg nastepujace wasciwosci mieszanki betonowej i betonu, badane wg PN-88/B-06250 i
norm zwigzanych:

* whasciwosci cementu i kruszywa,

« konsystencja mieszanki betonowej,

* wytrzymalo$¢ betonu na sciskanie,

e nasiakliwosc betonu,

* 0dpornos¢ betonu na dziatanie mrozu,

* przepuszczalnos¢ wody przez beton.

« jakos$ powierzchni betonu zgodna z zapisami specyfikacii.

Zwraca sie uwage na koniecznos¢ wykonania planu kontroli jakosci betonu, zawierajgcego m.in. podziat
obiektu (konstrukcji) na czesci podlegajace osobnej ocenie oraz szczegdtowe okreslenie licznosci i terminow
pobierania prébek do kontroli jakosci mieszanki i betonu.

Sprawdzenie konsystencji mieszanki betonowej

Sprawdzenie konsystencji przeprowadza sie podczas projektowania sktadu mieszanki betonowej i
nastepnie przy stanowisku betonowania, co najmniej 2 razy w czasie jednej zmiany roboczej. Roznice pomiedzy
przyjeta konsystencjg mieszanki a kontrolowana nie powinny przekroczy¢:

e 20 % ustalonej wartosci wskaznika Ve-be,
¢ 1 cm-wg metody stozka opadowego, przy konsystencji plastyczne;j.

Dopuszcza sie korygowanie konsystencji mieszanki betonowej wytgcznie poprzez zmiane zawartosci
zaczynu W mieszance, przy zachowaniu stalego stosunku wodno-cementowego W/C ewentualnie przez
zastosowanie domieszek chemicznych.

Sprawdzenie wytrzymatosci betonu na Sciskanie (klasy betonu)

W celu sprawdzenia wytrzymatosci betonu na $ciskanie (klasy betonu) nalezy pobra¢ prébki o licznosci
okreslonej w planie kontroli jakosci, lecz nie mniej niz: jedna probke na 100 zarobéw, jedng probke na 50 m?,
jedng probke na zmiane roboczg oraz 3 probki na partie betonu. Probki pobiera sie przy stanowisku
betonowania, losowo po jednej, rownomiemie w okresie betonowania, a nastepnie przechowuje sie i bada
zgodnie z PN-88/B-06250. Ocenie podlegajg wszystkie wyniki badania probek pobranych z partii. W przypadku,
gdy warunki wytrzymatosci nie sg spetnione, kontrolowang partie betonu nalezy zakwalifikowa¢ do odpowiednio
nizszej klasy. W uzasadnionych przypadkach przeprowadzi¢ mozna dodatkowe badania wytrzymatosci betonu
na probkach wycietych z konstrukcii lub elementu albo badania nieniszczace wytrzymatosci betonu wg PN-74/B-
06261 lub PN-74/B-06262. Jezeli wyniki tych badan dodatkowych bedg pozytywne, to beton mozna uznac za
odpowiadajacy wymaganej klasie.

Sprawdzenie nasigkliwosci betonu

Sprawdzenie nasigkliwosci betonu przeprowadza sie przy ustalaniu sktadu mieszanki betonowej oraz na
probkach pobranych przy stanowisku betonowania zgodnie z planem kontroli, lecz co najmniej 3 razy w okresie
wykonywania obiektu i nie rzadziej niz 1 raz na 5000 m® betonu. Zaleca sie badanie nasigkliwosci na probkach
wycietych z konstrukcji. Oznaczanie nasigkliwosci na probkach wycietych z konstrukcji przeprowadza sie co
najmniej na 5 prébkach pobranych z wybranych losowo réznych miejsc konstrukcj.

Sprawdzenie odpornosci betonu na dziatanie mrozu

Sprawdzenie stopnia mrozoodpornosci betonu przeprowadza sie na probkach wykonanych w
warunkach laboratoryjnych podczas ustalania skladu mieszanki betonowej oraz na prébkach pobieranych przy
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stanowisku betonowania zgodnie z planem kontroli, lecz co najmniej jeden raz w okresie betonowania obiektu,
ale nie rzadziej niz 1 raz na 5000 m® betonu. Zaleca sie badanie na prébkach wycietych z konstrukgji.
Wymagany stopiert mrozoodpornosci betonu F150 jest osiggniety, jesli po wymaganej rownej 150, liczbie cykli
zamrazania - odmrazania prébek spelnione sg nastepujace warunki:
e po badaniu metodg zwyklg wg PN-88/B-06250:
0 prébka nie wykazuje pekniec,
0 laczna masa ubytkobw betonu w postaci zniszczonych naroznikOw i krawedzi, odpryskéw
kruszywa itp. nie przekracza 5% masy probek nie zamrazanych,
0 obnizenie wytrzymatosci na sciskanie w stosunku do wytrzymatosci prébek nie zamrazanych nie
jest wieksze niz 20 %,
*  po badaniu metoda przyspieszong wg PN-88/B-06250:
0 prébka nie wykazuje pekniec,
0 ubytek objetosci betonu w postaci ztuszczen, odtamkow i odpryskéw, nie przekracza w zadnej
probce wartosci 0,05 m*m? powierzchni zanurzonej w wodzie.
Pobranie probek i badanie
Na Wykonawcy spoczywa obowigzek zapewnienia wykonania badan laboratoryjnych przewidzianych
normg PN-88/B-06250 oraz gromadzenie, przechowywanie i okazywanie Inspektorowi nadzoru wszystkich
wynikow badan dotyczacych jakosci betonu i stosowanych materiatow. Jezeli beton poddany jest specjalnym
zabiegom technologicznym, nalezy opracowa¢ plan kontroli jakosci betonu dostosowany do wymagan
technologii produkcji. W planie kontroli powinny byé uwzglednione badania przewidziane aktualng norma oraz
ewentualne inne konieczne do potwierdzenia prawidtowosci zastosowanych zabiegow technologicznych.

6.2. Kontrola szalowa n

Kontrola szalowar obejmuje:

e sprawdzenie zgodnosci wykonania z projektem roboczym szalowania lub z instrukcjg uzytkowania
szalowania wielokrotnego uzycia,

» sprawdzenie geometryczne (zachowanie wymiardéw szalowanych elementéw zgodnych z Dokumentacjg
Projektowg z dopuszczalna tolerancjg),

e sprawdzenie materiatu uzytego na szalowanie (klasa drewna, obecnosé wad itp.),

e sprawdzenie szczelnosci szalowan w ptaszczyznach i narozach wklestych.

»  Sprawdzenie fadu geometrycznego dla elementéw betonowych docelowo odstonietych

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robdét okresla ilos¢ wykonanych rob6t zgodnie z postanowieniami umowy. llosé robét oblicza sie
wediug sporzadzonych przez stluzby geodezyjne pomiardw z natury, udokumentowanych operatem
powykonawczym, z uwzglednieniem wymagan technicznych zawartych w niniejszej specyfikacji i ujmuje w
Ksiedze obmiaru.

Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy stosowane do obmiaru rob6t muszg posiadaé wazne
centyfikaty legalizaci.

Jednostkg obmiarowg jest m3

8. ODBIOR ROBOT

Odbiorom podlegaja;
* dostarczana na plac budowy gotowa mieszanka betonowa,
¢ deskowania
«  Zbrojenie
*  beton wykonanych elementow
Do odbioru koncowego Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru dokumenty okreslajgce parametry
zastosowanych materiatéw do wytworzenia betonu, cechy fizyczne i mechaniczne wbudowanego betonu oraz
operat z pomiarow geometrycznych wykonanych elementéw. Gotowosé do odbioru zgtasza Wykonawca
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wpisem do dziennika budowy przedkiadajac Inspektorowi do oceny izatwierdzenia dokumentacje
powykonawczg robét. Z odbioru korcowego sporzadza sie protokat.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostkowa uwzglednia:

dostarczenie i sktadowanie niezbednych czynnikdw produkdi,

prace pomiarowe i przygotowawcze,

wykonanie ,,Projektu technologii betonowania”,

wykonanie ,,Projektu kontroli” materiatéw i robdt,

wykonanie ,Projektu deskowania”,

wykonanie ,,Projektu warsztatowego”,

oczyszczenie podioza,

wykonanie deskowania z rusztowaniem,

pokrycie deskowan srodkiem antyadhezyjnym,

oczyszczenie | wyprostowanie zbrojenia,

przyjecie, wygiecie i faczenie zbrojenia,

montaz zbrojenia w deskowaniu wraz z jego stabilizacja i zapewnieniem odpowiednich otulin,
oczyszczenie deskowan bezposrednio przed utozeniem mieszanki betonowej,
przygotowanie mieszanki betonowej,

utozenie mieszanki betonowej,

pielegnacje betonu,

rozbiérke deskowania,

usuniecie niedoskonatosci powierzchni,

oczyszczenie terenu rob6t z odpaddéw i usuniecie ich poza teren robdt,
wykonanie i dokumentacje niezbednych badan laboratoryjnych i pomiarow wymaganych Specyfikacjg
lub zleconych przez Inspektora nadzoru.

Wszelkie niezbedne prace towarzyszace

Cena zawiera réwniez zapas na odpady i ubytki materialowe.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-87/B-01100 — Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podziat, nazwy i okreslenia.

2. PN-EN 196-1,2,3,5,6,7, 21 — Cement. Metody badan.

3. PN-86/B-04320 — Cement. Odbiorcza statystyczna kontrola jakosci.

4. PN-90/B-06240 — Domieszki do betonu. Metody badan efektow oddziatywania domieszek na beton.

5. PN-88/B-06250 — Beton zwykly.

6. PN-63/B-06251 — Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne.

7. PN-74/B-06261 — Nieniszczace badania konstrukcji z betonu. Metoda ultradzwiekowa badania
wytrzymatosci betonu na sciskanie.

8. PN-74/B-06262 — Nieniszczace badania konstrukcji z betonu. Metoda sklerometryczna badania
wytrzymatosci na sciskanie za pomocg miotka Schmidta typu N.

9. PN-86/B-06712 — Kruszywa mineralne do betonu.

10. PN-B-19701:1997 — Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci.

11. PN-88/B- 32250 — Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw

12. PN-92/D-95017 — Surowiec drzewny. Drewno wielkowymiarowe iglaste. Wspdlne wymagania i badania.

13. PN-75/D-96000 — Tarcica iglasta ogdlnego przeznaczenia.

14. PN-72/D-96002 — Tarcica lisciasta ogolnego przeznaczenia.

15. BN-6736-0O1 — Beton zwykly. Metody badan. Szybka ocena wytrzymatosci na Sciskanie

16. BN-6736-02 — Beton zwykly. Beton towarowy.

17. BN-6738-0OS — Badania betonu

18. BN-6738-06 — Badania sktadnikdw betonu

19. BN-66/7113-10 — Sklejka szalunkowa.
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20. BN-86/7122-11/21 — Piyty pilsniowe. Piyty twarde zwykle. Wymagania.
21. BN-70/9082-01 — Rusztowania drewniane budowlane. Wytyczne ogéine projektowania i wykonania.
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B-16: ZBROJENIE (kod CPV 45262310-7)

1. WSTEP.
1.1. Nazwa zamowienia
Zagospodarowanie terenow sportowych przy ulicy Hallera w Imielinie.
1.2. Przedmiot i zakres rob6t budowlanych

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
Zbrojenia fundamentowéw, muréw oporowych oraz innych nie wymienionych zbrojonych elementow
betonowych.

Ustalenia zawarte w niniejsze] Specyfikacji majg zastosowanie przy wykonywaniu zbrojenia konstrukcji
budynkow oraz obiektéw budownictwa inzynieryjnego.

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci majgce na celu wykonanie robét
Zwigzanych z:

e przygotowaniem zbrojenia,
¢ montazem zbrojenia,
e kontrolg jakosci robot i materiatdw.

1.3. Prace towarzysz ace i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaly podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogolne”
niniejszego opracowania.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg
Projektowa, ST i poleceniami Inspektora.

1.4. Informacije o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia zostaly
podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogoine™ niniejszego opracowania.

1.5. Nazwy i kody

1.5.1 Grupa robot:
Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow budowlanych (45200000-9)
lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i wodnej

1.5.2 Klasa robdt:
Roboty w zakresie wykonywania pokry¢ i konstrukcji dachowych (45260000-7)
i iInne podobne roboty specjalistyczne

1.5.3 Kategoria robot:
Specjalne roboty budowlane inne niz dachowe (45262000-1)
Zbrojenie (45262310-7)

1.6. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z odpowiednimi normami oraz okresleniami podanymi w
ST Kod CPV 45000000-7 ,\Wymagania ogdlne", a takze podanymi ponizej:
Prety stalowe wiotkie - prety stalowe o przekroju kotlowym zebrowane o srednicy do 40mm.
Zbrojenie nie spr ezajace - zbrojenie konstrukcji betonowej nie wprowadzajace do niej naprezen w sposob
czynny.
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2. MATERIALY
2.1. Stal zbrojeniowa

a). Asortyment stali zbrojeniowej

Do zbrojenia konstrukcji zelbetowych pretami wiotkimi w obiektach budowlanych objetych zakresem kontrakiu
stosuje sie stal klas i gatunkéw wg dokumentacji projektowej, wg normy PN-H-84023/6: Alll N, gatunku
B500SP oraz stal klasy AO, gatunku StOS.

b). Wiasciwosci mechaniczne i technologiczne stali zbrojeniowej
Prety okragte Zzebrowane ze stali gatunku B500SP [wg.PN-H-93220:2006, AT/2006-03-1983, AT-15-
6726/2005 ] o nastepujacych parametrach:

- granica plastycznosci R, (min) w MPa =500

- wytrzymatos¢ na rozcigganie Ry, (min) w MPa =575

- ReJRny 1,15/1,35

- wytrzymatosc obliczeniowa w MPa 295

- wydtuzenie (min) 8%

Prety okragte gtadkie ze stali gatunku St0OS-b wg normy PN-H-84023 o nastepujacych parametrach:
- granica plastycznosci Rg (min) w MPa 220

- wytrzymatos¢ na rozcigganie Ry, (min) w MPa 310

- wydtuzenie (min) w % 22

- zginanie do kata 180° brak p eknie¢ i rys w zigczu.

¢). Wady powierzchniowe.

Powierzchnia walcowki i pretdw powinna by¢é bez peknie¢, pecherzy i naderwan. Na powierzchni
czolowej pretow niedopuszczalne sg pozostatosci jamy wsadowej, rozwarstwienia i pekniecia widoczne
nieuzbrojonym okiem. Wady powierzchniowe takie jak rysy, drobne fuski i zawalcowania, wtrgcenia
niemetaliczne, wzery, wypuklosci, wgniecenia, zgorzeliny i chropowatosci sg dopuszczalne:

» jesli mieszcza sie w granicach dopuszczalnych odchytek srednicy dla walcowki i pretow gladkich,
» jesli nie przekraczajg 0,5 mm dla walcowki i pretow zebrowanych o srednicy nominalnej do 25 mm, zas

0,7 mm dla pretow o wiekszych srednicach.

d). Odbior stali na budowie.
Odbior stali na budowie powinien by¢ dokonany na podstawie zaswiadczenia, w ktory powinien by¢
zaopatrzony kazdy krag lub wigzka stali. Zaswiadczenie to powinno zawierag:
e znak wytworcy,
*  Srednice nominalna,
e gatunek stal,
e numer wyrobu lub partii,
e znak obrdbki cieplnej,
Cechowanie wigzek i kregdw powinno by¢ dokonane na przywieszkach metalowych po 2 szt. dla kazdej
wigzki czy tez preta. Dostarczong na budowe stal, ktéra:
e nie ma zaswiadczenia (atestu),
e ogledziny zewnetrzne nasuwajg watpliwosci co do jej wiasnosci,
*  peka przy wykonywaniu tukow,
nalezy zbadac laboratoryjnie zgodnie z PN-91/H-04310.

e). Magazynowanie stali zbrojeniowe;j.
Stal zbrojeniowa powinna by¢é magazynowana pod zadaszeniem w przegrodach lub stojakach z
podzialem wg wymiardw i gatunkdw.
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f). Badanie stali na budowie.

Badaniu stali na budowie nalezy podda¢ kazdg osobng partie stali do 60 ton. Z kazdej partii nalezy
pobra¢ po 6 probek do badania na zginanie i 6 probek do okreslenia granicy plastycznosci. Stal moze by¢
przeznaczona do zbrojenia tylko woéwczas, jesli na probkach zginanych nie nastepuje pekniecie Iub
rozwarstwienie. Jesli rzeczywista granica plastycznosci jest nizsza od stwierdzonej na zaswiadczeniu lub zadanej
- stal badana moze byc¢ uzyta tylko za zezwoleniem Inzyniera.

2.2. Drut monta zowy
Do montazu pretow zbrojenia nalezy uzywac¢ wyzarzonego drutu stalowego, tzw. wigzatkowego.
2.3. Podktadki dystansowe

Dopuszcza sie stosowanie stabilizatorow i podkladek dystansowych wylacznie z betonu. Podkiadki
dystansowe musza by¢ przymocowane do pretow.

3. SPRZET

Do wykonania robot zbrojarskich wykonawca powinien posiadac nastepujacy sprzet i narzedzia pracy:
e dzwig samochodowy 6t
e nozyce mechaniczne i reczne,
« (gietarka mechaniczna lub reczna,
* spawarka elektryczna.
»  Kklucze zbrojarskie do wigzania pretdw.
» szczotki druciane reczne lub mechaniczne.
e prostowarki lub wciggarki.
Stosowany sprzet powinien mie¢ akceptacje Inzyniera.

4. TRANSPORT

Stal zbrojeniowa powinna by¢ przewozona odpowiednimi sSrodkami transportu, zeby unikng¢ trwatych
odksztalcen oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego. Stal zbrojeniowg podczas transportu nalezy
utozy¢ réwnomiernie na calej powierzchni fadunkowej, obok siebie i zabezpieczy¢ przed mozliwoscig
przesuwania sie. Podczas transportu przestrzega¢ wymagan PN-88/H-01105.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne warunki wykonania robét

Wykonawca przedstawi inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot
uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty zbrojarskie.

5.2. Zakres wykonywania robét
5.2.1. Przygotowanie zbrojenia

Przygotowanie, montaz i odbior zbrojenia powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-91/S-10042. Prety i
walcowki przed ich uzyciem do zbrojenia konstrukcji nalezy oczysci¢ z zendry, luznych ptatkdw rdzy, kurzu i blota.
Prety zbrojenia zanieczyszczone tluszczem (smary, oliwa) lub farbg olejng nalezy opala¢ np. lampami
lutowniczymi, az do catkowitego usuniecia zanieczyszczen. Czyszczenie pretow powinno byé dokonywane
metodami nie powodujacymi zmian we wlasciwosciach technicznych stali ani pdzniejszej ich korozji. Stal pokryta
rdzg oczyszcza sie szczotkami recznie lub mechanicznie. Po oczyszczeniu nalezy sprawdzi¢ wymiary przekroju
poprzecznego pretow. Stal tylko zablocong mozna zmywac strumieniem wody. Prety oblodzone odmraza sie
strumieniem wody cieptej. Stal narazong na chocby chwilowe dziatanie stonej wody nalezy zmy¢ woda stodka,
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Dopuszczalna wielkos¢ miejscowego wykrzywienia pretow nie powinna przekracza¢ 4 mm, w przypadku
wiekszych odchylek stal zbrojeniowg nalezy prostowac.

Prety ucina sie z doktadnoscig do 1 cm. Ciecie przeprowadza Sie przy pomocy mechanicznych nozy.
Dopuszcza sie rowniez ciecie palnikiem acetylenowym.

Haki, odgiecia i rozmieszczenie zbrojenia nalezy wykonywa¢ wg dokumentacji projektowej, z
jednoczesnym zachowaniem postanowien normy PN-84/B-03264. taczenie pretow nalezy wykonywac zgodnie
z postanowieniami normy PN-84/B-03264. Giecie pretow nalezy wykona¢ zgodnie z rysunkami i normg PN-
91/S-10042. Na zimno na budowie mozna wykonywaé odgiecia pretéw o srednicy d < 12 mm. Prety o srednicy d
> 12 mm powinny by¢ odginane z kontrolowanym podgrzewaniem, wydtuzanie pretéw [cm] powstaje podczas
ich odginania o dany kat.

Wewnetrzna $rednica odciecia pretow zbrojenia gitdbwnego, poza odgieciem w obrebie haka, powinna
by¢ nie mniejsza niz 10 d dla stali A-ll i A-lll. W migjscach zagie¢ i zataman elementéw konstrukcji, w ktorych
zagieciu ulegajg jednoczesnie wszystkie prety zbrojenia rozcigganego, nalezy stosowac srednice zagiecia rowng,
co najmniej 20 d. Nalezy zwrdci¢ uwage przy odbiorze hakéw i odgie¢ na ich zewnetrzng strone.
Niedopuszczalne sg tam pekniecia powstate podczas wyginania. Minimalna odlegtosé od krzywizny preta do
miejsca, gdzie mozna na nim polozy¢ spoine wynosi 10 d.

taczenie pretow nalezy wykona¢ zgodnie z PN-91/S-10042. Do zgrzewania i spawania pretow moga
by¢ dopuszczeni tylko spawacze majgcy odpowiednie uprawnienia. Skrzyzowania pretow nalezy wigzac
miekkim drutem lub spawa¢ w ilosci min. 30% skrzyzowan.

5.2.2. Montaz zbrojenia

Dla zachowania wiasciwej otuliny nalezy uktadane zbrojenie podpiera¢ podktadkami betonowymi o
grubosci rownej grubosci otulenia. Stosowanie innych sposobéw zapewnienia otuliny, a szczegdlnie podkiadek z
pretéw stalowych, jest niedopuszczalne.

Szkielety zbrojenia powinny byé, o ile to mozliwe, prefabrykowane na zewnatrz. W szkieletach tych wezly
na przecigciach pretow powinny by¢ pofaczone przez spawanie, zgrzewanie lub wigzanie na podwojny krzyz
wyzarzonym drutem wigzatkowym:

e przy $rednicy pretow do 12 mm — o srednicy nie mniejszej niz 1,0 mm,
*  przy srednicy pretdw powyzej 12 mm — o $rednicy nie mniejszej niz 1,5 mm.

Ukiad zbrojenia konstrukcji musi umozliwi¢ jego dokiadne otoczenie przez jednorodny beton.

Po ulozeniu zbrojenia w deskowaniu, rozmieszczanie pretéw wzgledem siebie i wzgledem deskowania
nie moze ulec zmianie. Rozstaw zbrojenia i srednice powinny by¢ zgodne z PN-91/S-10042.

Minimalna grubosc¢ otuliny zewnetrznej w Swietle pretow i powierzchni przekroju elementu zelbetowego
powinna wynosi¢ co najmniej:

¢ 0,07 m—dla zbrojenia gtéwnego i podpor masywnych,

¢ 0,055 m —dla strzemion fundamentow i podpdr masywnych,
* 0,05 m-dla pretow giownych lekkich podpér i pal,

* 0,3 m-—dla zbrojenia gtdbwnego dzwigarow,

¢ 0,025 m —dla strzemion giéwnych i zbrojenia ptyt pomostow.

Ukladanie zbrojenia bezposrednio na deskowaniu i podnoszenie na odpowiednig wysokos¢ w trakcie
betonowania jest niedopuszczalne.

taczenie pretow za pomocg spawania

W konstrukcjach zelbetowych dopuszcza sie nastepujace rodzaje spawanych potaczen pretow:

e czolowe, elektryczne, oporowe,

* nakfadkowe spoiny jednostronne — tukiem elektrycznym,

* nakfadkowe spoiny dwustronne — tukiem elektrycznym,

«  zakladkowe spoiny jednostronne — fukiem elektrycznym,

« zakladkowe spoiny dwustronne — tukiem elektrycznym,

e czolowe, wzmochione spoinami bocznymi z blachg pdikolista,

e czolowe, wzmocnione jednostronng spoing z ptaskownikiem,

e czolowe, wzmocnione dwustronng spoing z ptaskownikiem,

«  zakladkowe wzmocnione jednostronng spoing z ptaskownikiem.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola zbrojenia, przed przystgpieniem do betonowania, musi by¢ dokonana przez Inzyniera i

potwierdzona wpisem do Dziennika Budowy.

Zleceniodawca winien stwierdzi¢ zgodnos¢ ulozenia zbrojenia z projektem i z normami w zakresie:

e gatunku stali,

* losci stali,

* ich $rednic,

«  dhugosci, rozstawu i zakotwien,

»  prawidtowego otulenia i pewnosci utrzymania potozenia pretéw w trakcie betonowania,
» sprawdzenia grubosci otuliny (moze by¢ dokonywane przez Inzyniera réwniez po betonowaniu, przy
uzyciu przyrzagdéw magnetycznych).

Dopuszczalne tolerancje:

» odchylenia strzemion od linii prostopadtej do zbrojenia gtdwnego nie powinno przekraczac 3%,
» rdznica w wymiarach siatki nie wiecej niz £3 mm,
* liczba uszkodzonych skrzyzowan w dostarczonych na budowie siatkach nie powinna przekracza¢ 20%

wszystkich skrzyzowan,

« dopuszczalna réznica w wykonaniu siatki na jej diugosci nie powinna przekracza¢ £25 mm,
*  roznice w rozstawie miedzy pretami gtdwnymi w belkach nie powinny przekracza¢ +0,5 mm,
*  rOznica w rozstawie strzemion nie powinna przekracza¢ 20 mm.

Dopuszczalne tolerancje wymiarow w zakresie ciecia, giecia i rozmieszczenia zbrojenia

Cigele pretow dlaL<6,00m w =420 mm

L — dlugosé¢ preta wg projektu dlaL > 6,00 m w =120 mm

Odgiecie (odchylenie w stosunku do dla L<05m w==£10 mm

polozenia okreslonego w projekeie) dla 05m<L<15k w=415mm
dla " S 1.5m w=420 mm

Usytuowanie pretow

a) otulenie w=<5mm

— mniejszenie w stosunku do wymagan

b) odchylenie plusowe (h — calkowita dla L<05m w=+10 mm

gruboéé elementu) dla 05m<L<15k w==215 mm
dla L>1,5m w =420 mm

¢) odstep pomiedzy sasiednimi

réwnoleglymi pretami (a — odleglosé dla

projektowana ponugdzy a<0,05m a<0,20m a<0,05m a<040m

powierzchmami przyleglych pretow) w=+5mm |w=Zx10mm |w==20mm w = £30 mm

d) odchylenie w relacji do grubosei lub

szerokoscl w kazdym punkeie zbrojenia | dla

(b — calkowita grubos¢ lub szerokosé a<0.25m a<0,50m a<1,50m a<150m

elementu) w=+10mm |[w==x15mm |w=+20mm w =430 mm

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg jest 1 kilogram. Do obliczania naleznosci przyjmuje sie teoretyczng ilos¢ (kg)
zmontowanego uzbrojenia, tj. faczng diugos¢ pretdw poszczegodlnych srednic pomnozong odpowiednio przez ich
mase jednostkowg (kg/m). Nie dolicza sie stali uzytej na zaklady przy tgczeniu pretéw, przekladek montazowych
ani drutu wigzatkowego. Nie uwzglednia sie tez zwiekszonej ilosci materialu w wyniku stosowania przez

Wykonawce pretdw o srednicach wiekszych od wymaganych w dokumentacji projektowej.
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8. ODBIOR ROBOT
8.1. Zgodno $¢ robdt z dokumentacj g projektow i ST

Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacijg projektowg i ST oraz pisemnymi poleceniami
Inspektora nadzoru.

8.2.  Odbidr robét zanikaj acychiulegaj acych zakryciu

a). Dokumenty i dane
Podstawa odbioru robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu sa;
» pisemne stwierdzenie Inspektora nadzoru w dzienniku budowy o wykonaniu robét zgodnie z
dokumentacjg projektowa i ST,
* inne pisemne stwierdzenia Inspektora nadzoru o wykonaniu robét.

b). Zakres robot
Zakres robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu okreslajg pisemne stwierdzenia Inspektora nadzoru
lub inne potwierdzone przez niego dokumenty.

¢). Odbidr koricowy
Odbior koncowy odbywa sie po pisemnym stwierdzeniu przez Inspektora nadzoru w dzienniku budowy
zakonczenia robot zbrojarskich i pisemnego zezwolenia Inspektora nadzoru na rozpoczecie betonowania
elementdw, ktdrych zbrojenie podlega odbiorowi.
Odbior powinien polega¢ na sprawdzeniu:
« zgodnosci wykonania zbrojenia z dokumentacjg projektowg
« zgodnosci z dokumentacjg projektowa liczby pretow w poszczegdinych przekrojach,
*  zachowania wymaganej projektem otuliny zbrojenia.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostkowa obejmuije:

e zapewnienie niezbednych czynnikow produkdi,

e 0czyszczenie i wyprostowanie, wygiecie, przycinanie pretow stalowych,

» lgczenie pretdw, w tym spawane ,na styk" lub ,na zaktad",

* montaz zbrojenia przy uzyciu drutu wigzatkowego w deskowaniu zgodnie z dokumentacjg projektows i
niniejsza ST,

« wykonanie badan i pomiaréw,

» oczyszczenie terenu robot z odpadow zbrojenia, stanowigcych wlasnos¢ Wykonawcy i usunigcie ich
poza teren budowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
PN-ISO 6935-1:1998 Stal do zbrojenia betonu. Prety gladkie.

IDT-ISO 6935-1:1991
PN-ISO 6935-1/AK: 1998 Stal do zbrojenia betonu. Prety gltadkie. Dodatkowe wymagania.

PN-ISO 6935-2:1998 Stal do zbrojenia betonu.

IDT-ISO 6935-2:1991 Prety Zebrowane

PN-ISO 6935-2/AK:1998 Stal do zbrojenia betonu. Prety zebrowane. Dodatkowe wymagania

PN 82/H-93215 Walcdwka i prety stalowe do zbrojenia betonu

PN-S-10042 Obiekty mostowe. Konstrukcje betonowe, zelbetowe i sprezone. Projektowanie.
PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne.

PN-H-04408 Metale. Technologiczna préba zginania.
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PN-B-03264

Konstrukcje betonowe, zelbetowe i sprezone. Projektowanie.

10.2. Inne dokumenty i instrukcje

Instrukcje Instytutu Techniki Budowlanej:
* Instrukcja zabezpieczenia przed korozjg konstrukcii,
»  Warunki wykonania i odbioru rob6t budowlanych.
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C. ROBOTY INSTALACYJNE W BUDYNKACH
(45300000-0)

1. ROBOTY INSTALACYJNE ELEKTRYCZNE
(kod CPV 45310000-3)

1.1. ROBOTY W ZAKRESIE INSTALACJI ELEKTRYCZNYCH
(kod CPV 45311200-2)

C-1: OSWIETLENIE | MONITORING TERENU

1. WSTEP.
1.1. Nazwa zamdwienia
Zagospodarowanie terenow sportowych przy ulicy Hallera w Imielinie.
1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem instalacji oswietlenia oraz monitoringu terenéw sportowych. Specyfikacja
Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét.
Zakres robdt obejmuje montaz stupow oswietleniowych wraz z projektorami ledowymi, kamer, a takze
wykonanie wykopdw wraz z utozeniem kabli zasilajgcych.
1.3. Prace towarzysz gce i roboty tymczasowe.
Informacje istotne z punktu widzenia zostaty podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogoéine"
niniejszego opracowania.
Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg,
Projektowa, ST i poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia zostaly
podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogoéine™ niniejszego opracowania.

1.5. Nazwy i kody

1.5.1 Grupa robdét:
Roboty instalacyjne w budynkach (45300000-0)

1.5.2 Klasa robét:
Roboty instalacyjne elektryczne (45310000-3)

1.5.3 Kategoria robadt:
Roboty w zakresie instalacji elektrycznych (45311200-2)

1.6. Okres$lenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogdine".
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2. MATERIALY

2.2. Oprawy
12 llosc

16 llosc

36 llosé

8 llose

24 llosc

57 llosé

0 sSwietleniowe

Ledolux Poland AREA LED SPORT 300W TYP2
Numer artykutu:

Strumien swietlny (Oprawa): 41571 Im

Strumien swietlny (Lampy): 42000 Im

Moc opraw: 398.7 W

Klasyfikacja oswietlen CIE: 97

Kod Flux CIE: 92 98 99 97 99

Wyposazenie: 1 x LED (Czynnik korekcyjny
1.000).

Ledolux Poland AREA LED SPORT 400W TYP1
Numer artykutu:

Strumien swietlny (Oprawa): 54426 Im

Strumien swietlny (Lampy): 56000 Im

Moc opraw: 400.0 W

Klasyfikacja oswietlen CIE: 100

Kod Flux CIE: 40 74 96 100 97
Wyposazenie: 1 x LED (Czynnik korekcyjny
1.000).

Ledolux Poland AREA LED SPORT 400W TYP2
Numer artykutu:

Strumien swietlny (Oprawa): 54439 Im

Strumien swietlny (Lampy): 55000 Im

Moc opraw: 398.7 W

Klasyfikacja aswietlen CIE: 97

Kod Flux CIE: 92 98 99 97 99

Wyposazenie: 1 x LED (Czynnik korekcyjny
1.000).

Ledolux Poland ARENA LED 1200W 10D
Numer artykutu:

Strumien swietlny (Oprawa): 154401 Im
Strumien swietlny (Lampy): 156000 Im

Moc opraw: 1206.7 W

Klasyfikacja oswietlen CIE: 100

Kod Flux CIE: 91 97 100 100 99
Wyposazenie: 1 x LED (Czynnik korekcyjny
1.000).

Ledolux Poland ARENA LED 1200W 30D
Numer artykutu:

Strumien swietlny (Oprawa): 154416 Im
Strumien swietlny (Lampy): 156000 Im

Moc opraw: 1203.5 W

Klasyfikacja oswietlen CIE: 100

Kod Flux CIE: 81 94 99 100 99
Wyposazenie: 1 x LED (Czynnik korekcyjny
1.000).

Ledolux Poland PIKE J DOB 35W TYPE4-5
Numer artykutu:

Strumien swietlny (Oprawa): 5145 Im
Strumien swietlny (Lampy): 5250 Im

Moc opraw: 35.0 W

Klasyfikacja oswietleri CIE- 100

Kod Flux CIE: 29 65 95 100 98
Wyposazenie: 1 x LED (Czynnik korekcyjny
1.000).
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2.2. Gldwne elementy systemu monitoringu
» Kamera zewnetrzna
Typ urzadzenia: kamera IP, tubowa
Rozdzielczos¢: minimum 5 MPx (3072x2048)
Promiennik IR: zasieg do 50 metréw
Obiektyw: 2.7~13.5 mm, MOTOZOOM
Kompresja: H.265 / H.264H / MIPEG
katy widzenia horyzontalnym H:93.3°~ 28.5°craz wert ykalnym V:88°~ 16.4°
Funkcje: WDR(120dB), Dzien/Noc ICR, AWB, AGC, BLC, HLC, Onvif, ROI
Funkcje inteligentnej detekcji: przekroczenie linii, wtargniecie w obszar, zmiana sceny, detekcja
twarzy, pojawienie sie / znikniecie obiektu, detekcja audio, detekcja twarzy
Standard: IP67, IK10
Zasilanie DC12V, PoE (802.3af)
Pamie¢: gniazdo kart microSD (max. 128GB)
Interfejs: minimum 1x RJ-45 10/100

O O0OO0OO0OO0OO0OO0OOo

O o0ooo

* Rejestrator
Nowoczesne rozwigzanie sieciowe, stworzone do celow kompleksowe] obstugi i zarzadzania

catodobowymi systemami monitoringu IP. Urzadzenie stanowi element nowoczesnej serii rejestratorow
sieciowych, zaprojektowanych z myslg o nieprzerwanej realizacji obrazu z ochranianych miejsc i obiektow.
Rejestrator sieciowy, wspoipracuje z 32 kamerami IP. Urzadzenie zapisuje obraz w rozdzielczosci
max. 5SMPx, posiada mozliwos¢ podpiecia 8 dyskow twardych (max. 48TB), port eSATA, wyposazony jest
wwyjscie HDMloraz w wyjscie VGA. Urzadzenie spelnia standard ONVIF(obstuguje kamery innych
producentow).
Charakterystyka rejestratora
0 llos¢ kanatow video: 32
o Pasmo Bitrate wej./wyj.: 200/200 Mbits
0 Obstuga HDD: 8 szt. SATA/HDD, max. 48TB (max. 6TB kazdy) lub 6 szt. SATA/HDD + 1 port
SATA/CD-DVD, eSata: max. 4 HDD (2TB kazdy)
0 Kodowanie: H.264/MJPEG
0 Obstugiwana rozdzielczos¢ kamer:
=  5Mpx
= 3Mpx
= 1080p
= 1.3Mpx
= 720P
Obstuga kamer innych producentow
Onvif: Tak
Wejscia alarmowe: 16
Wyjscia alarmowe: 4
Wyjscia video: HDMI, VGA, TV - max. rozdzielczos¢ - 1920x1080
Dzwiek: z kamer IP + 1 dwukierunkowy tor audio - interkom, wej./wyj. - BNC/BNC
Sie¢: 2 x RJ-45 (10/100M/1000M)
Dodatkowe interfejsy: RS485, RS232, 4 x USB (1 x USB 3.0), eSATA
Wymiary: 2U, 440 mm x 460 mm x 89 mm (W x D x H)
Zasilanie: AC 100~240V 50/60Hz, 40W

OO0OO0OO0OO0OO0OOOO0OO

» Zasilacz
Do rejestratora cyfrowego nalezy zastosowac¢ zasilacz UPS RACK . Zabezpieczy on urzadzenia przed
awariami dyskow oraz bledami zapisu w przypadku braku napiecia 230V.
Zasilacz UPS to profesjonalne urzadzenie stuzace do podtrzymania pracy podigczonych pod niego
zespotow elementéw. Dodatkowo chroni dotgczone urzadzenia przed przepieciami.

» Zasilacz UPS Rack
Kategoria: ZASILACZE AWARYJNE UPS / Line-Interactive
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Moc: 3000VA (2700W)

Rodzaj UPS: Line-Interactive

Rodzaj Obudowy: Rack/Tower

llos¢ gniazd:8x wyjscie IEC C13, 1x Wyjscie IEC C19
llos¢ oraz rodzaj baterii: 6x 12V / 9Ah

Porty komunikacyjne: RS-232 oraz USB

Power Factor: 0.9

Ksztalt Fali: Pure Sine Wave (Czysta fala sinusoidalna)
Oprogramowanie w jezyku polskim

WYPOSAZENIE STANDARDOWE:

kabel USB,

ptyta CD z oprogramowaniem, ,

instrukcja obstugi,

uchwyt rack 19",

uchwyt tower,

2x kabel IEC,

kabel zasilajacy,

O O0OO0O0OO0OO0OO0OO0OOo

OoO0OO0Oo0Oo0OOo0o

»  Ochrona przed przepieciem

Modut ogranicza przepiecia w sieci ETHERNET przejmujgc chwilowy impuls udaru elekirycznego. Modut
wspoipracuje ze wszystkimi standardami zasilania POE oraz z sieciami Gigabit Ethernet. Dziata rowniez bez
podiaczonego uziemienia ograniczajac przepiecia powstale miedzy zytami, a dolaczenie uziemienia pozwala na
odprowadzenie fadunku do ziemi co zwieksza skutecznosé ochrony. Modut obniza napiecie do bezpiecznego
poziomu zmniejszajac ilos¢ awarii sprzetu. Nie wymaga zasilania i nie powoduje zakidcen transmisji danych.
Moze byé elementem zabezpieczajacym urzadzenia systemow CCTV IP, urzadzen sieci przewodowych
ETHERNET, bezprzewodowych WiFi itp.

e Mediakonwerter
Nalezy zastosowa¢ Mediakonwerter catoroczny pracujacy w temp — 40 stopni Celsjusza + 80 stopni
Celsjusza wyposazony minimum 1 x Port 100 Mbit oraz 1x port SFP+Gbic instrudial

+ Kabel skretka 6 klasy
Konstrukcja:

drut miedziany 23AWG 0,551 + 0,005mm,

Zyta w powtoce HDPE 0,99mm

Powtloka PCV 0,51mm

Srednica 5,9 +0,2mm

Normy i standardy:

Kategoria kat. 6; class E
IEC61156-5,

Standardy EN50288-3-1,

ANSI/TIA568C.2

»  Kabel sSwiattowodowy — jednodomowy
W celu umozliwienia realizacji swiattowodowych polaczeh do kamer CCTV, podsystem okablowania
strukturalnego zostat oparty na kablu breakoutowym spetniajgcym wymagania zebrane w tabeli.

Kat. kabla wg 1SO11801 ed.2.2 0S2
Konstrukcja kabla wg DIN VDE 0888 I/A-DQ(ZN=B)H
Powloka zewnetrzna Uniwersalna
Budowa kabla Luzna tuba
Tasma absorbujgca wilgo¢ tak

Ochrona przeciw gryzoniom tak
Wzmocnienie kabla Wi6kno szklane
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Klasyfikacja ogniowa powtoki zew. | LSZH

Standardy klasyfikacji ogniowej: **|EC 60332-1 test na rozchodzenie sie ognia
IEC 60754-2 test na stopien kwasowosci gazéw
IEC 61034 test na gestos¢ zadymienia

+  Swiattowodowe panele krosowe

Wyspecyfikowane  powyzej kable  sSwiattowodowe nalezy  wiasciwie  wprowadzic i
zaterminowac/podiagczy¢ w panelach Swiattowodowych. Panele muszg charakteryzowaC sie szeregiem
wilasnosci funkcjonalno-uzytkowych pozwalajgcych na sprawne, wygodne i oszczedne uzytkowanie systemu
okablowania przez caly okres jego eksploataci.

Panel nie moze zajmowac wiecej niz 1U miejsca w szafie.

Zageszczenie portdw musi zapewnia¢ obstuge wiasciwej ilosci portdw.

Wymagane parametry zlgcz Swiattowodowych

Zlgcza swiattowodowe sg kluczowym elementem swiattowodowego toru transmisyjnego. Z tego powodu
muszg charakteryzowa¢ sie szeregiem wiasciwosci, ktore zagwarantujg uzytkownikowi, z jednej strony taki
poziom wydajnosci, ktory umozliwi obsluge zadanych aplikacji transmisji danych a z drugiej wlasnosci
mechaniczne zapewniajgce bezpieczne uzytkowanie sieci. Ponizej zestawiono zadane cechy dla zigczy
Swiattowodowych:

Zastosowane w panelach zlgcza muszg charakteryzowac sie wartosciami IL (strata wirgceniowa) oraz
RL (strata odbiciowa) zgodnie z ISO/IEC 11801:2017 mierzonych metoda zgodnie z IEC 61300-3-34 dla IL oraz
IEC 61300-3-6 dla RL

Ferule zlaczy powinny by¢ ceramiczne co poprawia mechaniczne wlasnosci adaptera (hiezawodnosg,
dwukrotnie wieksza zywotnos¢€) oraz poprawia wkasnosci optyczne calego potaczenia

Zlgcza Swiattowodowe muszg charakteryzowac sie nastepujgcymi parametrami wydajnosciowymi
zgodnie z IEC 61300-3-34 oraz IEC 61300-3-6 Grade BM.

Tabela - Wymagane parametry zlgcz $wiattowodowych

Rodzaj obstugiwanych wiokien

Klasyfikacja ztaczy wg IEC 61753-1 B
Srednie straty wtrgceniowe (IL)[dB] <0,15
zgodnie z IEC 61300-3-34

Straty wtrgceniowe (RL )[dB] 235
Zgodnie z IEC 61300-3-6

» SzafaRack 19
Szafa RACK przeznaczona jest do instalowania urzadzen telekomunikacyjnych oraz
teleinformatycznych.
DANE TECHNICZNE :
0 Materiat Stal walcowana na zimno SPCC, szkio hartowane
0 Wysokos¢ jednostkowa wewnetrzna stojgca 15 U

»  Oprogramowanie

Proponowane oprogramowanie to mozliwos¢ efektywnego zarzadzania rejestratorami cyfrowymi i
sieciowymi poprzez sieci LAN lub Internet.

Program ten pozwala na wyswietlanie na monitorze PC obrazu z dowolnej kamery (kamer) podtaczonej
do systemu.

Wyswietlane obrazy moga przedstawia¢ pojedynczg kamerag badz grupe kamer w podziale.

MoZzliwosci oprogramowania:

Wspdlpraca z strumieniem wideo 16:9 oraz monitorami HD 16:9. Wys$wietlanie obrazu z kamer IP w
formacie 4:3 i 16:9 na tym samym ekranie

Mozliwos¢ pobierania danych H.264 nagranych na karte SDHC.

Whbudowany konwerter do MP4.

Ulatwione zdalne zarzadzanie systemem bez klucza sprzetowego.
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Mozliwos¢ wspOipracy z min. 100 rejestratorami, 64 enkoderami i 265 bezposrednio dotgczonymi
kamerami. Mozliwos¢ wspéipracy z 6,400 kamerami dotgczonymi do rejestratorow i 256 kamerami podigczonymi
do enkoderéw. Wszystkie urzadzenia automatycznie rozpoznawane w oprogramowaniu .

Mozliwa wspotpraca zarowno z rejestratorami IP jaki z rejestratorami cyfrowymi (analogowymi).

Obrazy biezace (na zywo) mogg by¢ bezposrednio pobierane z kamery/enkodera lub za posrednictwem
rejestratora udostepniajgcego elastyczne potaczenie sieciowe.

Funkcja obstugi wielu monitorow umozliwia jednoczesne wyswietlanie ekranu operacyjnego (podziat
1/4/9/16/), ekranu biezacego (podziat 1/4/9/16/) i ekranu map na dedykowanych monitorach.

Maks.30kl/s wyswietlanych na ekranie 16 segmentowym w trybie H.264 1,5 Mbps lub w trybie MPEG-4
2Mbps

Min. 400 grup kamer: Kamery i tryb multiscreen dla ekranu operacyjnego moze by¢ programowany i
wywotywany recznie albo w sekwencji.

Rozdzielczos¢ wyswietlanego obrazu zmienia sie dynamicznie w zaleznosci od trybu ekranowego VGA
dla trybu Quad (4 segm.) QVGA dla trybu 16 segm. zapewniajac optymalne wykorzystanie sieci (w zaleznosci od
modelu kamery).

Mozliwos¢ zapisu rejestréw zdarzen systemowych w formacie CSV. Rejestry obstugi mogg by¢
automatycznie usuwane po uptywie okreslonego czasu (31 /92 /184 / 366 dni).

Mozliwy odstuch audio z kamery oraz transmisja glosu operatora przez wyjscie audio w kamerze za
posrednictwem sieci (pojedynczy kanat w czasie, full/half duplex w zaleznosci od modelu kamery).

Mozliwos¢ odstuchu nagranego materiatu dzwiekowego z rejestratorow (jednoczesnie pojedynczy kanat
audio).

Wyszukiwanie zdarzen za pomocag VMD - Video Motion Detection.

* Specyfikacja komputera do oprogramowania zarzgdzajacego z dwoma kartami graficznymi

Procesor szo6stej generaciji (cztery rdzenie 3,4 GHz, 4,0 GHz Turbo, 6 MB,
uktad HD Graphic 530

Pamiec 8 GB DDR4 2133 MHz bez funkcji ECC

Karta graficzna 2x NVS 510 2 GB (4 ztacza mDP) (8 adaptery mDP-DP)

Dysk twardy 2,5” 500 GB 7200 obrotéw/min

Kontroler dyskéw Zintegrowany kontroler

Naped optyczny DVD+/-RW 16x o potowie wysokosci

Obudowa Typu tower z zasilaczem 365 W o sprawnosci do 90%

Klawiatura Multimedialna

Mysz Przewodowa,

Kable Europejski przewdéd zasilajacy

System operacyjny II_Drofe§5|onal 64-bitowy w polskiej wersji jezykowej (obejmuje
icencje na system)

Zarzadzanie systemami Technologia Intel vPro wigczona

e Monitory

Na scianie przy pomocy uchwytéw montazowych ﬁaiézy zabudowa¢ dwa monitory 32 calowe. Monitory
wyposazy¢ w zasilacze oraz kable HDMI.

¢ Rura ostonowa
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Rura ostonowa DVR jest rurg karbowang dwuscienng stosowang do zapewnienia ochrony kabli w
kanalizaciji kablowej i w otwartych wykopach. W odréznieniu od zwyklych "peszli" mozna jg uklada¢ bezposrednio
w ziemi - zapewnia petng szczelnosce.

Cechy:
Rura wyposazona jest w pilot (sznurek lub zylke), ktory utatwia przecigganie i wymiane kabli
0 W zestawie zigczka ZRD (mufa/tgcznik)
0 Stopieh ochrony: IP44 (w przypadku zastosowania pierscienia uszczelniajacego IP 67 - brak w
zestawie)
o Norma: CSN EN 61386-24
0 Deklaracja CE

Dane techniczne:
o dwuwarstwowa

0 wyposazona w pilot do przeciggania kabli

0 materiat HDPE

0 srednica zewnetrzna: 75mm

0 $rednica wewnetrzna: 61mm

0 ilos¢ w opakowaniu: 50m

0 minimalna wytrzymatos¢ na nacisk: 450N

0 temperatura eksploatacii: - 25/+90 st. C

o0 kolor: niebieski (odcien niebieskiego moze delikatnie rozni¢ sie w zaleznosci od dostawy)

Typ DVR75/25

Srednica zew.[mm] 75
Srednica wew.[mm] 61
llo$¢€ w opak.[m] 25
Wytrzymato $¢€[N] 450
Kolor niebieski
Pilot tak

»  Studnie teletechniczne — betonowe
Nalezy zastosowac studnie teletechniczne z rama i pokrywa w wersji ciezkiej D 400

rama studni kablowe;j
wersja ciezka kl. D400
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3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakos¢ wykonywanych robot, zarébwno w miejscu tych robdt, jak tez przy wykonywaniu czynnosci
pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wyladunku materiatdw, sprzetu itp. Sprzet uzywany przez
wykonawce nie moze stwarza¢ zagrozen dla pracownikow i oraz oséb postronnych i utrudnien w ruchu na placu
budowy.

Sprzet uzywany przez Wykonawce powinien uzyskaé akceptacje Inspektora Nadzoru.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinna gwarantowa¢ wykonanie rob6t zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym kontraktem.

Sprzet powinien mie¢ ustalone parametry techniczne i powinien by¢ ustawiony zgodnie z wymaganiami
producenta oraz stosowany zgodnie z jego przeznaczeniem. Maszyny i urzadzenia mozna uruchomic¢ dopiero
po uprzednim zbadaniu ich stanu technicznego i dzialania. Nalezy je zabezpieczy¢ przed mozliwoscig
uruchomienia przez osoby niepowotane.

4. TRANSPORT

Srodki i urzadzenia transportowe powinny byé odpowiednio przystosowane do transportu materiatow,
elementéw itp. niezbednych do wykonania danego rodzaju rob6t elektrycznych. W czasie transportu nalezy
zabezpieczy¢ przedmioty przed przemieszczaniem i ich uszkodzeniem. Kable nalezy przewozi¢ na bebnach,
przewody w zapakowanych kregach, oprawy oswietleniowe w oryginalnych kartonach tekturowych
zabezpieczone przed swobodnym przemieszczaniem sie na samochodzie. Materialy elektryczne, instalacyjne i
oprawy oswietleniowe transportowa¢ samochodem zamknietym.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. OSWIETLENIE TERENU

5.1.1. Zakres opracowania.
Projekt swym zakresem obejmuije:
= Zasilanie w energie elektryczng
= Rozdzielnice elekiryczne
= Instalacje oswietlenia boisk sportowych
= Instalacje oswietlenia terenu
= Ochrona od porazen pradem elektrycznym

5.1.2. Charakterystyka obiektu
Obiekt objety opracowaniem petni funkcje kompleksu sportowego z dwoma malymi boiskami do gry w pitke
nozng, petnowymiarowym boiskiem do pitki noznej oraz boiskiem beach soccera. Dane energoelektryczne
obiektu:

= Napiecie zasilania 230/400V

= Moc zainstalowana 64,76 KW

= Uklad sieci zasilajacej TN-C

= Uklad sieci wewnetrznej TN-S

= Ochrona dodatkowa szybkie wylgczenie zasilania

5.1.3. Rozwigzania projektowe
= Zasilanie Terendw Sportowych
Zgodnie z wytycznymi Inwestora zasilanie terendw sportowych odbywac sie bedzie z dwdch miejsc. Pierwsze
mocg 26,5 kW z rozdzielnicy istniejacego budynku zasila rozdzielnice RO2. Drugie z rozdzielnicy przy stacji
transformatorowej moca 38,5kW zasila rozdzielnice RO1.
Obwody zasilajgce wykonane beda kablem YAKXS 4 x 120 mm2 utozonym w ziemi.
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= Rozdzielnice elektryczne

Rozdziat energii elektrycznej odbywac sie bedzie w rozdzielnicach RO1 i RO2 ktére to wyposazone bedg w
aparature zabezpieczajgca faczeniowq zgodnie z przedstawionymi schematami. Wymienione rozdzielnice to
termoutwardzalne obudowy o wymiarach 1060 x 840 x 320mm na fundamencie odporne na UV. Miejsce
posadowienia przedstawione jest na planie IE-1. Schemat rozdzielnicy RO1 przedstawiony jest na rys. E-02, a
schemat rozdzielnicy RO3 pokazany jest na E-03

Rozdzielnica sterownicza RS zabudowana bedzie w istniejgcym budynku na Scianie. Jest to obudowa z
tworzywa PCV 1 x 24 moduty wyposazona w 16 wylgcznikow sterujgcych oswietleniem oraz rozigcznik gtowny.
Schemat rozdzielnicy RS pokazany jest na rysunku E-04.

= Instalacje o$wietlenia terenu

Instalacja oswietlenia zewnetrznego terenu to trzy niezalezne obwody oswietleniowe kazdy spiety w otwartg
petle. Sterowanie oswietleniem zewnetrznym odbywa sie poprzez programator astronomiczny lub recznie
wytacznikiem serwisowym z poziomu rozdzielnicy RO2. Oswietlenie zewnetrzne to trzy obwody wykonane
kablem YAKXS 4 x 25 mm2, kable utozy¢ w ziemi na glebokosci 60 cm. Réwnolegle z kablami o$wietlenia
terenu utozy¢ ptaskownik ocynkowany FeZn 3 x 40 mm tworzac sie¢ ochronng. Do oswietlenia terenu uzy¢
stupow oswietleniowych stalowych ocynkowanych 6 m (Rosa) z oprawami PIKE J DOB 35 W TYPA4-S o barwie
4000 K. W strefie zagrozenia (pod siecig wysokiego napiecia) nalezy uzy¢ stupow przegubowych. Do wszystkich
stupow zastosowac prefabrykowane fundamenty typu 120 x43 cm.

= Instalacje o$wietlenia boisk sportowych
Oswietlenie wszystkich malych boisk sportowych realizowane jest poprzez rozdzielnice RO2. Kazde o$wietlenie
boiska podzielone jest na dwie potowki i kazda z nich podzielona jest na dwa niezalezne obwody, sterowane z
rozdzielnicy RS w budynku. Boisko do gry w pitke nozng zasilane jest z rozdzielnicy RO1 i tak jak poprzednie
boiska podzielone jest na dwie potowki a kazda podzielona na dwa niezalezne obwody.
Dla oswietlenia boiska pitkarskiego uzyto 6 masztéw 16 metrowych typu BELIER P Valmont dla matych boisk
uzyto 10 masztow 14 metrowych typu BELIER P Valmont, oraz wykorzystano dwa maszty M2 i M3 o$wietlenia
boiska do gry w pitke nozna, montujgc dwie dodatkowe poprzeczki na wysokosci 13 i14 m.
Do oswietlenia boiska do gry w pitke nozng uzyto 32 szt. opraw ARENA LED 1200W. Do o$wietlenia matych
boisk uzyto opraw oswietleniowych AREA LED 400W 52 szt. i AREA LED 300W 12 szt. zgodnie z obliczeniami
oswietlenia. Wzdtuz trasy kabli sieci oswietlenia boisk utozy¢ ptaskownik ocynkowany FeZn 3 x 40 mm tworzac
sie¢ ochronng i potaczy¢ wszystkie podstawy masztow.

= Sie¢ uziemiajgca
Wzdtuz wszystkich kabli sieci oswietleniowych i zasilajgcych nalezy utozyé ptaskownik ocynkowany FeZn 3 x 40
mm tworzacy sie¢ uziemiajgca. Kazdy metalowy element sieci oswietlania terenu i boisk sportowych nalezy
polaczy¢ z siecig uziemiajgca. W strefie zblizenia pod siecig wysokiego napiecia nalezy potaczyC z siecig
uziemiajgcg wszystkie metalowe elementy wystajace ponad grunt tj. stupy oswietleniowe, ogrodzenia, pitko
chwyty itd.
W rozdzielnicach RO1 i RO2 uziemi¢ punkt PEN.

= Bilans mocy
Moc zainstalowanych odbiornikow Terenéw Sportowych:
a) oswietlenie terenu 1,96 KW
b) made boiska 24,4 KW
C) boisko do pitki noznej 38,4 kw
Suma mocy rozdzielnicy RO1 wynosi 38,4 kW
Suma mocy rozdzielnicy RO2 wynosi 26,36 kW

= Ochrona od porazer prgdem elektrycznym
Wszystkie obwody odbiorcze kompleksu sportowego pracujg w ukladzie sieci TN-S.
Zastosowano dodatkowg ochrone od porazen SZYBKIE WYLACZENIE ZASILANIA.
Wszystkie obwody odbiorcze projektowanej instalacji zabezpieczone sg wytacznikami réznicowopragdowymi na
prad roznicowe Idl = 30 mA.
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W uktadzie sieci TN-S dla zapewnienie wylaczenia zasilania musi by¢ spetniony warunek:
ZS < ﬁ
ZS < é
0,03
Z,<833Q

Stosujac zalozenie, ze maksymalna wartos¢ impedancji przewodu PE nie przekracza 20 Q to ochrona
przeciwporazeniowa jest skuteczna.

= Wytyczne warunki realizaciji robot
Realizacja projektowanych prac odbywac sie bedzie przy zapewnieniu kierownictwa i nadzorowaniu robot przez
osobe do tego uprawniong, zgodnie z ogélnymi przepisami BHP w budownictwie, z zachowaniem
szczegOtowych warunkéw technicznych wykonania robét, przepisow Prawa Budowlanego, oraz przepiséw
przeciwpozarowych w budownictwie.
Zwraca sie szczeg0llng uwage na koniecznos$¢ bezwzglednego przestrzegania obowigzujacych przepiséw BHP,
stosowanie wilasciwych narzedzi, sprzetu ochronnego i ubrann ochronnych. Kladzie sie szczegélny nacisk na
zabezpieczenie i kwalifikacje pracownikow pracujgcych na wysokosci.
Wszystkie prace montazowe bezwzglednie nalezy prowadzi¢ przy wytaczonym napieciu.
W przypadku zaistnienia sytuacji odbiegajacej od projektowanej, jak réwniez w przypadku pojawienia sie
watpliwosci nalezy powiadomic projektanta.

= Uwagi koricowe
Po zakonczeniu prac instalacyjno-montazowych nalezy dokona¢ odbioru rob6t budowlano-montazowych

zgodnie z normg PN-ICE-60 364. protokoty badan i prob nalezy przekaza¢ inwestorowi. Wszystkie materiaty i
urzadzenia przedstawione w projekcie mozna zmieni¢ na inne o tych samych funkcjach i parametrach.

= Zestawienie materiatow

Lp. Ozn. Pozycja Jedn. | llosé Uwagi

1 RO1 |Rozdzielnica RO1 kpl. 1

2 RO2 |Rozdzielnica RO2 kpl. 1

3 RS Rozdzielnica RS kpl. 1

4 Oprawa ARENA LED 1200W 30° szt. 24

5 Oprawa ARENA LED 1200W 10° szt. 8
Oprawa AREA LED SPORT 400 W

6 TYP1 szt. 16
Oprawa AREA LED SPORT 400 W

7 TYP2 szt. 36
Oprawa AREA LED SPORT 300 W

8 TYP2 szt. 12

9 Oprawa PIKE J DOB 35 W TYP4-S | szt. 56
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10 Stup oswietleniowy 6m szt. 48
11 s:;[e)gcaégg)i\itel}aniowy 6m w wersji ot 8
12 Fundament prefabrykowany 100/30 | szt. 56
13 2/I4ans12t oswietleniowy BELIER P ot 10
14 2/I6ans12t oswietleniowy BELIER P ot 6
15 Konstrukcja wsporcza szt. 26
16 Fundament wylewany 120 x 220 szt. 16
17 Ztgcze izolowane 1ZK szt. 350
18 Kabel YKYZ0 3 x 2,5 mm? m 2100
19 Przew6d LGY 16 mm?® m | 400
20 Kabel YAKXS 4 x 120 mm? m 750
21 Kabel YKSY 14 x 2,5 mm?® m 700
22 Kabel YKY 4 x 10 mm? m 620
23 Kabel YKY 4 x 6 mm? m | 1480
24 Kabel YAKXS 4 x 25 mm? m | 1650
25 Rura ostonowa PCV @ 110 m 240
26 ELaZer:()?v(\)/nrirl: IT?ztalowy ocynkowany m 1650
o s |

5.2.MONITORING TERENU

5.2.1. Zasilanie monitoringu

Zasilanie kamer realizowane z rozdzielnicy RO2 kablem YKYzo 3 x 4,0 mm2 ulozonym w ziemi
rownolegle do trasy kanalizacji teletechnicznej, do skrzynek posrednich zamontowanych na masztach
oswietleniowych. Sygnat wizji prowadzony bedzie przewodem kat. 6 od kamery do skrzynki na stupie gdzie
poprzez media konwerter przewodem sSwiattowodowym jednodomowym od kazdej kamery do switcha i
rejestratora  umieszczonego wewnatrz budynku. Z uwagi na znaczng odleglos¢ kamer od rejestratora
zdecydowano sie na zastosowanie Swiattowodu . W celu jego bezpieczne utozenia i uzytkowania przewidziano
montaz kanalizacji teletechnicznej skladajacej sie z 6 studzienek teletechnicznych oraz  rur ostonowych PCV
DN 75 mm.

Podstawowym zadaniem systemu monitoringu jest umozliwienie statego, dyskretnego nadzoru nad
strefami objetymi zasiegiem systemu oraz niezaleznej, ciagtej rejestracji dostarczonych obrazoéw z wszystkich
kamer.
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Kamery zewnetrzne beda monitorowaly teren boisk sportowych. Kamery bedg zamocowane na
stupach oswietlenia parkowego oraz masztach oswietleniowych boisk na wysokosci h= 4,0 m. Podglad oraz
rejestracja z poszczegolnych kamer umiejscowi¢ nalezy w budynku zaplecza sportowego. Szafe Rack nalezy
umiesci¢ w miejscu uzgodnionym z uzytkownikiem na etapie wykonawstwa .

Dodatkowo nalezy zainstalowa¢ zdalny podglad po wigczeniu systemu monitoringu do sieci
komputerowej . W budynku zaplecza nalezy zabudowa¢ trzy podwojne gniazda RJ45 . Z kazdego gniazda
kablem Kat 6 wykonac podigczenie do Switcha .

W budynku zaplecza nalezy umiesci¢ szafe krosowg Rack 19. Szafe wyposazy¢é media konwerter ,
UPS, switch, rejestrator ( z twardym dyskiem x 4 szt. ), listwe zasilajaca oraz wentylator .

UWAGA: Z uwagi na ochron e danych osobowych kamery nale zy tak ustawi € aby rejestrowaly tylko i
wytacznie teren b edacy wiasno $cig uzytkownika.

5.2.2. Zakres opracowania

Zakres opracowania obejmuije :

0 Montaz 12 kamer zewnetrznych - kamer dzien noc wyposazonych w obiektyw oraz obudowy

klimatyczne
0 Zamontowanie i uzbrojenie skrzynek przy kamerach
o0  Wykonanie rob6t ziemnych w celu doprowadzenia sygnatu z kamer do budynku zaplecza - row
kablowy 80 cm x 30 cm)

0 Montaz studzienek teletechnicznych 6 kpl.
Zabezpieczenie kabli rurg ochronng DN 75 mm
UloZzenie kabla zasilajgcego oraz kabli wizyjnych w rurze ostonowej DN 75 mm w rowie
kablowym na 10 cm podsypce piaskowej
Obsypanie rury ostonowej z kablami i zasypka piaskowa gr. 10 cm
Zasypanie rowu kablowego z zageszczeniem ziemi zageszczarkg mechaniczng,
Ulozenie kabli w korytkach na scianie budynku
Dokonanie przewiertow w scianach z uzyciem odkurzacza przemystowego w celu przejscia
przez sciany w budynku
0 Montaz kabli w korytkach systemowych na scianach budynku
0 Doprowadzenie sygnalu do pomieszczenia wskazanego przez uzytkownika (pomieszczenie

budynku zaplecza)
0 Uzupelnienie ewentualnych ubytkéw po robotach montazowych
0 Montaz urzadzenh
0 Podiaczenie zasilania z wolnego pola istniejacej rozdzielki elektrycznej zabezpieczonego
wylacznikiem réznicowo pradowym

o Konfiguracje i uruchomienie systemu.
0 Przeszkolenie wyznaczonego przez uzytkownika personelu w zakresie obstugi urzadzen.

o o

O o0oo0oo

Rozmieszczenie kamer. Montaz kamer na wysokosci H=4 m z wykorzystaniem istniejacych stupow i
masztow.
K-1—stlup Nr S 40
K-2 —stlup Nr S 43
K-3iK-4 —slup Nr S 29
K-5-K-6 —slup Nr S 47
K-7iK-8 - Maszt M3
K-9iK-10 - Maszt M1
K11i K 12 - Na dachu trybuny

OoO0OO0Oo0oo0oo0oo

5.2.3. Technologia wykonania roboét
0 Wykopanie rowéw kablowych w celu rozprowadzenia zasilania i sygnatu z kamer (réw kablowy
80 cm x 30 cm)
0 Montaz studzienek teletechnicznych
0 Zabezpieczenie kabli peszlem
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o

Ulozenie kabla zasilajacego oraz kabla wizyjnego w rowie kablowym na 10 cm podsypce
piaskowej

Obsypanie kabla zasypig piaskowag gr. 10 cm

Zasypanie rowu kablowego z zageszczeniem ziemi zageszczarka mechaniczng

Montaz urzadzen

Podtaczenie zasilania ze skrzynki zasilajgce; .

Konfiguracje i uruchomienie systemu.

Przeszkolenie wyznaczonego przez uzytkownika personelu w zakresie obstugi urzadzen.

O O O0OO0OO0Oo

5.2.4. Wytyczne warunki realizaciji robét

Realizacja projektowanych prac odbywaé sie bedzie przy zapewnieniu kierownictwa i nadzorowaniu
robot przez osobe do tego uprawniona, zgodnie z ogdlnymi przepisami BHP w budownictwie, z zachowaniem
szczegblowych warunkéw technicznych wykonania robét, przepisow Prawa Budowlanego, oraz przepisow
przeciwpozarowych w budownictwie.

Dopuszcza sie wybranie innej trasy kablowej w porozumieniu z uzytkownikiem

Zwraca sie szczegllng uwage na koniecznos¢ bezwzglednego przestrzegania obowigzujacych
przepisow BHP, stosowanie wiasciwych narzedzi, sprzetu ochronnego i ubran ochronnych. Kiladzie sie
szczegOolny nacisk na zabezpieczenie i kwalifikacje pracownikdw pracujacych na wysokosci.

W przypadku zaistnienia sytuacji odbiegajacej od projektowanej, jak rowniez w przypadku pojawienia
sie watpliwosci nalezy powiadomic projektanta.

5.25. Zestawienie gibwnych materiatow

L.p. Element llos¢
1. Monitor 32 Cale 2 kpl.
2. Szafa Rack 19 1 kpl
3. Kamery Kpl 12

Obudowa kamer wraz z zestawem
4. . Kpl.12
montazowym stupowym
Skrzynka + skrzynka - Hermetyczna
5. obudowa montazowa IP 65 wraz z Kpl 12
wyposazeniem zgodnie ze schematem
6. Zasilacz Kamer Szt 12
7. UPS Rack 19 Szt.l
8. SWITCH 12 portowy 1
9. Mediaconwerter 12

10. GBIC multimode 24
11. REJESTRATOR SIECIOWY Kpl 1
12. Dysk Twardy 6 TB 4 szt
13 Kabel skretka 6 U/UTP /kamery — 24m

) skrzynka /
14 Kabel skretka 6e U/UTP 185m
/ Tablica wynikéw — komentator /
15 Kabel $wiattowodowy jednomodowy 2319 m
16 Kabel zasilajacy - YKY 3 x 4,0 mm2 670 m
Rura karbowana ostonowa / kabel 605
17 zasilajacy + kable swiattowodowe
oddzielnie /

18 Modut przetwornicu PoE Szt.24
19 Zabezpieczenie B 10 Szt 12
20 Panel swiattowodowy Szt1l
21 Korytka kablowe 10m
22 Patchcord $wiattowodowe / spawane / 24 kpl
23 Router WI-FI 1szt
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24 Modem 1 szt

25 Patchcord kat 6 24 kpl

25 Akcesoria wedtug .
technologii

5.2.6. Uwagi ko hcowe
Po zakonczeniu prac instalacyjno-montazowych nalezy dokona¢ odbioru robét budowlano-
montazowych zgodnie z normg PN-ICE-60 364. Protokoly badan i préb nalezy przekazaé¢ inwestorowi.

0 Wszystkie zastosowane materiaty muszg posiadac niezbedne atesty i aprobaty.

0 Po zakonczeniu prac budowlanych teren nalezy uporzadkowac.

0 W razie zaistnienia watpliwosci, co do sposobu prowadzenia robét, wykonawca powinien
skontaktowac sie z projektantem.

o Nalezy zachowa¢ szczegdlng ostroznos¢ podczas rob6t ziemnych zwlaszcza w miejscach
wystepowania uzbrojenia podziemnego. W obrebie uzbrojenia wykopy wykonywaé recznie.

0 Projektant zezwala na zastosowanie innych materiatdbw niz zawartych w  projekcie pod
warunkiem, ze parametry materialtdw zamiennych nie bedg gorsze od przyjetych w projekcie.

6. KONTROLA ROBOT

Zapewnienie jakosci wykonania poszczegolnych zakresow robét regulujg odpowiednie normy oraz
dokumentacja techniczna dotyczaca niniejszego zakresu branzy elektrycznej.

Wykonawca jest zobowigzany do zastosowania jak rowniez przestrzegania, obowigzujacych i
aktualnych na dzien realizacji, norm i przepisow obejmujgcych wykonywany zakres robét. Nieobowigzujgce
normy mogag stuzy¢ w celach pogladowych jako np. poradnik.

Wymagang projektem oraz obowigzujacymi przepisami jakos¢ wykonywanej instalacji elektrycznej
powinien zapewni¢ wykonawca, przez stosowanie whasciwych materialow, metod wytwarzania i montazu oraz
nadzoru technicznego i kontroli. Wymaganie te dotyczg rowniez dziatalnosci projektowej wykonawcy. System
jakosci stosowany przez wykonawce powinien by¢ otwarty na dodatkowg kontrole ze strony zamawiajgcego lub
organu niezaleznego, w catym procesie realizacji zamoOwienia. Kontrola ta nie zwalnia wykonawcy od
odpowiedzialno$ci za jakos¢ wykonanych robdt.

7. OBMIAR ROBOT

Do obliczenia naleznosci przyjmuje sie wykonanie wszystkich prac niezbednych do wykonania
wspomnianej instalacji elektrycznej. Obmiaru rob6t przewiduje sie dokona¢ w oparciu o Dokumentacje
Projektowa i ewentualnie dodatkowe ustalenia wynikie w czasie budowy, akceptowane przez Inspektora.

8. ODBIOR ROBOT

Wykonana instalacja powinna by¢é poddana pomiarom i sprawdzeniom przed oddaniem ich do
eksploatacji oraz po kazdej modernizacji i przebudowie w celu potwierdzenia zgodnosci wykonania z
wymaganiami.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, ST i wymaganiami
Zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem niezbednych tolerancji daty i pozytywne
wyniki.

Przy odbiorze Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ Zamawiajgcemu nastepujace dokumenty:

= projektowg dokumentacje powykonawcza,

= geodezyjng dokumentacje powykonawcza,

= protokdty z dokonanych pomiaréw,

= protokoty odbioru rob6t zanikajacych,

= ewentualng ocene robo6t wydang przez Zaktad Energetyczny




KOSZT-BUD SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT Str. 225

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Rozliczenie dla wszystkich robdt — Zgodnie z harmonogramem opracowanym przez Wykonawce i
zatwierdzonym przez Inspektora Nadzoru.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

* N SEP -E-002 Instalacje elektryczne w budynkach mieszkalnych.
Podstawy planowania.
Wyznaczanie mocy zapotrzebowanej

* PN-IEC 60364 Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych
(norma wieloarkuszowa)

* PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (kod IP)

« PN-EN 60865-1 Obliczanie skutkdw praddw zwarciowych. Czesé 1,

Definicje, metody obliczania, 2002
* PN-EN 60947-2:2005  Aparatura rozdzielcza i sterownicza niskonapieciowa.
Czes¢ 2: Wytgczniki

¢ PN-IEC 5-559:2003 Oprawy oswietleniowe i instalacje oswietleniowe
* PN-90/E-01005 Technika swietlna. Terminologia.
* PN-79/E-06305 Elektryczne oprawy o$wietleniowe. Ogoine wymagania i badania
¢ PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.
* N SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.
Projektowanie i budowa, SEP.2004r
* PN-E-05012:1989 Urzadzenia elektroenergetyczne. Dobor silnikow elektrycznych i ich instalowanie.

Ogdlne wymagania i odbidr techniczny.
10.2. Inne dokumenty

Przepisy budowy urzadzen elektrycznych. PBUE wyd. 1980r.

Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemyski Materialtow Budowlanych w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy przy wykonywaniu rob6t budowlano-montazowych i rozbiérkowych. Dz. U. Nr 13 z dnia
10.04.1972r.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 czerwca 2002 r. w sprawie warunkéw technicznych, jakim
powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. 02.75690,04.1091156).

Przepisy Budowy Urzadzen Elektroenergetycznych. Warunki techniczne, jakim powinny odpowiadaé
urzadzenia oswietlenia elektrycznego. Zalacznik nr 2 do rozporzadzenia Ministrow Energetyki i Energii
Atomowej oraz Administracji, Gospodarki Terenowej i Ochrony Srodowiska z dnia 9 kwietnia 1977 r. (poz.
58).

Instrukcja eksploataciji urzagdzen oswietlenia zewnetrznego. Polskie Towarzystwo Przesylu i Rozdziatu Energii
Elektrycznej. Poznan 2001 r.




KOSZT-BUD SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT Str. 226

2. INSTALOWANIE OGRODZE N, PLOTOW | SPRZETU OCHRONNEGO
(kod CPV 45340000-2)

2.1 WZNOSZENIE OGRODZEN
(kod CPV 45342000-6)

C-2: MONTAZ OGRODZENIA TERENU

1. WSTEP.
1.1. Nazwa zamowienia
Zagospodarowanie terenow sportowych przy ulicy Hallera w Imielinie.

1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych

Przedmiotem niniejszej szczegOGtowe] specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem ogrodzenia panelowego h=1,50m, h=8,0m wraz z
montazem bram oraz furtek, oraz pitkochwytow.

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowa, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.

1.3. Prace towarzysz ace i roboty tymczasowe.

Informacje istotne z punktu widzenia zostaty podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogdéine"
niniejszego opracowania.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg
Projektowa, ST i poleceniami Inspektora.

1.4. Informacje o terenie budowy

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia zostaly
podane w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogoélne" niniejszego opracowania.

15.  Nazwyikody

1.5.1 Grupa robét:

Roboty instalacyjne w budynkach (45300000-0)
1.5.2 Klasa robot:

Instalowanie ogrodzen, ptotow i sprzetu ochronnego (45340000-2)
1.5.3 Kategoria robot:

Wznoszenie ogrodzen (45342000-6)

1.6.  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w specyfikacji technicznej "Wymagania Ogaéine".
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2. MATERIALY.
2.1. Skladowanie

Wszystkie materialy znajdujace sie na terenie robét powinny byé skladowane w oryginalnych
opakowaniach w warunkach zgodnych z zaleceniami producenta. Materialy wrazliwe na wptywy atmosferyczne
nalezy przechowywac w pomieszczeniach lub na zewnatrz odpowiednio zabezpieczone. Wykonawca powinien
zwréci¢ szczegblng uwage ha termin uzycia materialdw. Niedopuszczalne jest wbudowanie materiadow
przeterminowanych oraz posiadajacych niewlasciwe parametry np.: zawilgoconych, skorodowanych, o
niewtasciwej geometrii itp.

2.2. Zapewnienie jako $ci

Wymagana w projekcie i obowigzujacych przepisach jakos$¢ konstrukcji powinien zapewni¢ wykonawca
przez stosowanie wlasciwych materialdw, metod wytwarzania i montazu oraz nadzoru technicznego i kontroli.
System jakosci stosowany przez wykonawce powinien by¢ otwarty na dodatkowg kontrole ze strony
zamawiajgcego lub organu niezaleznego, w calym procesie realizacji zaméwienia. Kontrola ta nie zwalnia
wykonawcy od odpowiedzialnosci za jakos¢ wykonanych robot.

3. SPRZET

Roboty mogg by¢ wykonywane mechanicznie badz recznie. Roboty mozna wykonywac przy uzyciu
sprzetu zaakceptowanego przez Inzyniera. Wykonawca przystepujacy do wykonania robét powinien wykazaé
sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:
= do recznych wykopow,
= mierniczym typu tasmy miernicze i poziomnice,
= w przypadku mieszania betonu na placu budowy powinien dysponowaé betoniarkg min 150 I.

Jako srodek transportu zaleca sie zastosowanie fadowarki kotowej lub samochodu o tadownosci do 5
ton oraz taczek.

Rozliczenie robét — Zgodnie z harmonogramem opracowanym przez \Wykonawce i zatwierdzonym
przez Inwestora.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkow transportu, ktére nie wplyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych rob6t i wlasciwosci przewozonych materiatéw. Liczba srodkéw transportu
bedzie zapewnia¢ prowadzenie robGt zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i
wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym w umowie. Przy ruchu na drogach publicznych
pojazdy bedg spetiaé wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych
obcigzenn na osie i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom
dopuszczalnych obcigzen na osie mogg by¢c dopuszczone przez Inspektora nadzoru pod warunkiem
przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie
usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

Zwigkszenie odlegiosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze byC podstawg roszczen
Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaplaty za transport, o ile zwiekszone odlegtosci nie zostaly wczesniej
zaakceptowane na pismie przez Inspektora nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Dane ogdlne
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Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowg oraz za jakosé
zastosowanych materiadow i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowag wymaganiami
SST, projektu organizacji robét oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnoS¢ za doktadne wytyczenie w planie iwyznaczenie wysokosci
wszystkich elementéw rob6t zgodnie z wymiarami irzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na piSmie przez Inspektora nadzoru. Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez
Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zostana, jesli wymaga¢ tego bedzie Inspektor nadzoru,
poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nadzoru nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnose.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiaddw i elementéw robét beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentaciji projektowej i w SST, a takze w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatow i robdt,
rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesziosci, wyniki
badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora nadzoru bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi
Wykonawca.

Roboty montazowe nalezy prowadzi¢ zgodnie z zasadami BHP.

Roboty montazowe obejmujg nastepujace czynnosci:

Wytrasowanie przebiegu ogrodzenia

Wyznaczenie odpowiednich poziomow

Ustawienie w pionie stupkow

Wykonanie stop fundamentowych

Montaz ogrodzenia wraz z bramami i furtkami

Uporzadkowanie placu budowy w tym zasypanie i zageszczenie wszystkich wykopow.

Po wykonaniu wyzej wymienionych czynnosci nalezy zgtosi¢ Inspektorowi Nadzoru zakonczenie robot
montazowych. Podczas robét ziemnych szczegdlna uwage nalezy zwrGcié na przebieg sieci uzbrojenia
podziemnego. Koszty naprawy uszkodzonego uzbrojenia ponosi Wykonawca robét.

O O0OO0OO0OO0Oo

5.2. Wykopy pod fundament stupa.

Przed przystapieniem do wykonywania wykopow, Wykonawca ma obowigzek sprawdzenia zgodnosci
rzednych terenu z danymi w dokumentacji projektowej oraz oceny warunkdw gruntowych.

Metoda wykonywania robét ziemnych powinna byé dobrana w zaleznosci od glebokosci wykopu,
uksztaltowania terenu oraz rodzaju gruntu. Pod fundamenty monolityczne zaleca sie wykonywanie wykopéw
wasko przestrzennych recznie. Ich obudowa i zabezpieczenie przed osypywaniem powinno odpowiadac
wymaganiom BN-83/8836-02.

Wykopy wykonane powinny by¢ bez naruszenia naturalnej struktury dna wykopu i zgodnie z PN-68/B-
06050.

Wykop powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektowa, ST lub wskazaniami Inzyniera. Wydobyty
grunt powinien by¢ skladowany z jednej strony wykopu. Skarpy rowka powinny by¢ wykonane w sposéb
zapewniajacy ich statecznosg.

W celu zabezpieczenia wykopu przed zalaniem wodg z opad6w atmosferycznych, nalezy powierzchnie
terenu wyprofilowa¢ ze spadkiem umozliwiajacym tatwy odplyw wody poza teren przylegajacy do wykopu.
Zasypanie fundamentu nalezy dokona¢ gruntem z wykopu, bez zanieczyszczen (np. darniny, korzeni,
odpadkéw). Zasypanie nalezy wykona¢ warstwami grubosci od 15 do 20 cm i zageszcza¢ ubijakami recznymi
lub zageszczarka wibracyjng. Wskaznik zageszczenia gruntu powinien wynosi¢ 0,95 wedtug BN-77/8931-12.
Zageszczenie nalezy wykonywac w taki sposéb, aby nie spowodowac uszkodzen fundamentu.

Nadmiar gruntu z wykopu, pozostajacy po zasypaniu fundamentu, nalezy rozplantowa¢ w poblizu lub
odwiez¢ na miejsce wskazane w ST lub przez Inzyniera.
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5.3. Ogrodzenie terenu h=1,50m

» Trasowanie

Ogrodzenie panelowe o wysokosci 1,5 m nalezy wykonac¢ w czesci potudniowej terenu wzdtuz granic
dziatek oraz w czesci potudniowo wschodniej w formie wydzielenia skrawka terenu od pozostatej czesci.
Ogrodzenie nalezy wyposazy¢ w brame szerokosci 3m rozwieralng i brame przesuwng o szerokosci 5m,
dodatkowo przy bramie przesuwnej nalezy zabudowac furtke szerokosci 1m. Ogrodzenie nalezy wyposazy¢ w
uziom. Przebieg ogrodzenie i lokalizacja bram i furtki nalezy rozmiesci¢ zgodnie z rysunkiem zagospodarowania
terenu

Podczas montazu ogrodzenia nalezy szczegbing uwage zwrdci¢ na trase uzbrojenia podziemnego,
ktore moze wystgpi¢ na trasie wykonywanego ogrodzenia. Obowigzkiem wykonawcy robét jest zabezpieczenie
na czas robo6t miejsc ewentualnej kolizji z sieciami podziemnymi.

» Maty zgrzewane

Wykona¢ ogrodzenie systemowe z mat zgrzewanych o oczkach 50x200 mm. Maty o wymiarach
podstawowych 2500 x 1230 mm. Maty wykonane z pretéw pionowych @ 6 oraz dwodch pretow poziomych & 8
mm. Maty powinny posiada¢ zakonczenie od goéry drutami pionowymi o diugosci 30 mm.

T
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»  Shupki

Wykona¢ z profili zamknietych o wymiarach 40x60x3 mm diugosci 2250 mm. Stupki nalezy od goéry
zamkng¢ plastikowym daszkiem systemowym. Stupki nalezy zabetonowa¢ w stopie fundamentowe] na
glebokosé okolo 1000 mm.

Dopuszcza sie odchytke + 50 mm w stosunku do przyjetej w planie, odchylke pionowg £ 3 mm na calej
wysokosci ogrodzenia, odchylenie osi sgsiednich stupkéw o + 3 mm na catej wysokosci stupkow.

» Elementy lgczace

Panele zawieszane sg na uchwytach montazowych przytwierdzonych do stupa za pomocg hitonakretek
znajdujacych sie pod kazdym rzedem podwojnych pretow poziomych, montowanych za pomocg blaszek
dociskowych.

» Zabezpieczenie antykorozyjne

Wszystkie elementy ogrodzen powinny zosta¢ poddane ochronie antykorozyjnej w postaci cynkowania
ogniowego. Nastepnie wszystkie elementy powinny by¢ powleczone poliestrowg powtoka proszkowsa wygrzana
w temperaturze nie mniejszej niz 180 °C. Elementy ogrodzenia pomalowac w kolorze zielonym

» Podmuréwka betonowa

Nalezy zastosowaC system podmurdwki prefabrykowanej wraz z tgcznikami phyt betonowych o
wysokosci 20 cm. Betonowe elementy prefabrykowane zbrojone wykonane z betonu wibroprasowanego
C35/45.

» Stopa fundamentowa

Stupki ogrodzenia nalezy whetonowac w stopy fundamentowe o wymiarach 40x50 cm i glebokosci nie
mniejszej niz 100 cm. Stope wykonac z betonu klasy C12/15. Mieszanke betonowsg podczas ukifadania nalezy
dobrze zagesci¢, aby unikna¢ rakéw i nadmiernych porow w mieszance betonowej. Fundamenty ustawi¢ na 10
cm podsypce piaskowej.
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5.4. Furtka 1,50m

» Skrzydio
Furtka o rozstawie stupkéw 1,09 m i wysokosci 1,50 m. Skrzydio ramy wykonane z profili zamknigtych

zimno gietych 60x40x3 mm. Wypetnienie ramy wykona¢ z mat zgrzewanych o oczkach 50x200 mm. Maty
wykonane z pretow pionowych @ 6 oraz dwoch pretdw poziomych @ 8 mm.

»  Shupki

Wykonane z zamknigtych zimno gietych profili 80x80x3. Stupki nalezy od gory zamkna¢ plastikowym
daszkiem systemowym. Stupki nalezy whetonowaé¢ w stopy fundamentowe na gtebokos¢ nie mniejsza niz 1100
mm.

» Wyposazenie furtki

Furtke nalezy wyposazy¢ w standardowy zamek wpuszczany nawierzchniowo, zatrzaskowy z wkladkg
patentowa.

» Stopa fundamentowa

Stupki furtki nalezy wbetonowa¢ w stopy fundamentowe o wymiarach 50x50 cm i glebokosci nie
mniejszej niz 110 cm. Stope wykona¢ z betonu klasy C12/15. Mieszanke betonowg podczas ukladania nalezy
dobrze zagesci¢ aby unikna¢ rakéw i nadmiernych poréw w mieszance betonowej. Fundamenty ustawi¢ na 10
cm podsypce piaskowe.

» Zabezpieczenie antykorozyjne

Wszystkie elementy furtki powinny zosta¢ poddane ochronie antykorozyjnej w postaci cynkowania
ogniowego. Nastepnie wszystkie elementy powinny by¢ powleczone poliestrowg powtoka proszkowg wygrzana
w temperaturze nie mniejszej niz 180 °C. Furtki pomalowaé w kolorze zéitym.

5.5. Brama rozwierana 3,0m

» Skrzydio
Brama rozwierana o rozstawie stupkéw 3,1 m i wysokosci 1,5 m. Skrzydio ramy wykonane z profili

zamknietych zimno gietych 60x40x3 mm. Wypetnienie ramy wykona¢ z mat zgrzewanych o oczkach 50x200
mm. Maty wykonane z pretow pionowych @ 6 oraz dwoch pretow poziomych @ 8 mm.
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> Shupki
Wykonane z zamknietych zimno gietych profili 100x100x4 o diugosci 2234 mm (bedacych réwniez
stupkami ogrodzenia). Stupki nalezy od gory zamkngé plastikowym daszkiem systemowym. Stupki nalezy
whetonowac w stopy fundamentowe na gtebokos¢ nie mniejszg niz 1200 mm.
» Wyposazenie bramy
Brame nalezy wyposazy¢ w:
= chwytak zabezpieczajacy przed przypadkowym, samoczynnym zamknieciem
= rygiel stanowigcy blokade w pozycji zamknietej
= zamek wpuszczany nawierzchniowo
= zawias regulowany montowany bezposrednio w stupie
» Stopa fundamentowa
Stupki bramy nalezy wbetonowa¢ w stopy fundamentowe o wymiarach 50x50 cm i glebokosci nie
mniejszej niz 120 cm. Stope wykonac¢ z betonu klasy C12/15. Mieszanke betonowsg podczas ukiadania nalezy
dobrze zagescic, aby unikna¢ rakow i nadmiernych poréw w mieszance betonowej. Fundamenty ustawi¢ na 10
cm podsypce piaskowej.
» Zabezpieczenie antykorozyjne
Wszystkie elementy bramy powinny zosta¢ poddane ochronie antykorozyjnej w postaci cynkowania
ogniowego. Nastepnie wszystkie elementy powinny by¢ powleczone poliestrowg powtoka proszkowa wygrzana
w temperaturze nie mniejszej niz 180 °C. Elementy bramy pomalowa¢ w kolorze Z6itym

5.6. Brama rozsuwana 5,0m
» Skrzydio
Brama rozsuwana o rozstawie stupkow 5,1 m i wysokosci 1,4 m.. Wypelnienie ramy wykona¢ z mat
zgrzewanych o oczkach 50x200 mm. Maty wykonane z pretow pionowych @ 6 oraz dwaoch pretdw poziomych @
8 mm.
> Stupki
Wykonane z zamknietych zimno gietych profili 100x100x4 o diugosci 1770 mm (bedacych réwniez
stupkami ogrodzenia). Stupki nalezy od gory zamkngé plastikowym daszkiem systemowym. Stupki nalezy
przymocowa¢ do stopy fundamentowe
» Wyposazenie bramy
Brame nalezy wyposazy¢ w.
= szynajezdna
= zespotjezdny
= konstrukcja zamknieta skrzydta bramy

rama prowadzaca
stupek zamykajacy wyposazony w chwytak oraz podpory tylnej stabilizujgcej skrzydto po
jej otwarciu
» Stopa fundamentowa
Stupki bramy nalezy osadzi¢ na w stopach fundamentowych o wymiarach 55x55 cm i 225x55cm na
glebokosci nie mniejszej niz 120 cm. Stope wykonac z betonu klasy C12/15. Mieszanke betonowg podczas
uktadania nalezy dobrze zagesci¢, aby unikng¢ rakéw i nadmiernych pordw w mieszance betonowej.
Fundamenty ustawi¢ na 10 cm podsypce piaskowej.
» Zabezpieczenie antykorozyjne
Wszystkie elementy bramy powinny zosta¢ poddane ochronie antykorozyjnej w postaci cynkowania
ogniowego. Nastepnie wszystkie elementy powinny by¢ powleczone poliestrowg powtoka proszkowsa wygrzana
w temperaturze nie mniejszej niz 180 °C. Elementy bramy pomalowac¢ w kolorze zéitym

5.7. Ogrodzenie terenu h=8m

» Trasowanie

Ogrodzenie panelowe o wysokosci 8 m nalezy wykona¢ w czesci zachodniej i wschodniej terenu
wzdtuz granic dziatek. Ogrodzenie nalezy wyposazy¢ w czesci wschodniej w brame szerokosci 3m rozwieralng,
Ogrodzenie nalezy wyposazy¢ w uziom. Przebieg ogrodzenie i lokalizacja bramy nalezy rozmiesci¢ zgodnie z
rysunkiem zagospodarowania terenu.
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Podczas montazu ogrodzenia nalezy szczegbing uwage zwrdci¢ na trase uzbrojenia podziemnego,
ktére moze wystgpi¢ na trasie wykonywanego ogrodzenia. Obowigzkiem wykonawcy robét jest zabezpieczenie
na czas robo6t miejsc ewentualnej kolizji z sieciami podziemnymi.

» Maty zgrzewane

Wykona¢ ogrodzenie systemowe z mat zgrzewanych o oczkach 50x200 mm. Maty o wymiarach
podstawowych 2500 x 2030 mm i 2500 x 1630 mm. Maty wykonane z pretow pionowych @ 6 oraz dwoch pretow
poziomych @ 8 mm. Maty powinny posiadac zakonczenie od gory drutami pionowymi o dtugosci 30 mm.

> Stupki

Wykona¢ z profili zamknietych o wymiarach 120x200x8 mm dtugosci 9700 mm. Stupki nalezy od gory
zamkng¢ plastikowym daszkiem systemowym. Stupki nalezy zabetonowa¢ w stopie fundamentowe] na
gtebokosé okolo 1700 mm.

Dopuszcza sie odchytke + 50 mm w stosunku do przyjetej w planie, odchylke pionowag £ 3 mm na calej
wysokosci ogrodzenia, odchylenie osi sgsiednich stupkéw o + 3 mm na catej wysokosci stupkow.

» Elementylgczace

Panele zawieszane sg na uchwytach montazowych przytwierdzonych do stupa za pomocg hitonakretek
znajdujgcych sie pod kazdym rzedem podwojnych pretdw poziomych, montowanych za pomocg blaszek
dociskowych.

» Zabezpieczenie antykorozyjne

Wszystkie elementy ogrodzen powinny zosta¢ poddane ochronie antykorozyjnej w postaci cynkowania
ogniowego. Nastepnie wszystkie elementy powinny by¢ powleczone poliestrowg powtoka proszkowsa wygrzana
w temperaturze nie mniejszej niz 180 °C. Elementy ogrodzenia pomalowaé w kolorze zielonym

» Podmuréwka betonowa

Nalezy zastosowa¢ system podmuréwki prefabrykowanej wraz z tgcznikami phyt betonowych o
wysokosci 20 cm. Betonowe elementy prefabrykowane zbrojone wykonane z betonu wibroprasowanego
C35/45.

» Stopa fundamentowa

Stupki ogrodzenia nalezy whetonowac w stopy fundamentowe o wymiarach 60x80 cm i glebokosci nie
mniejszej niz 200 cm. Stope wykonac z betonu klasy C12/15. Mieszanke betonowsg podczas ukifadania nalezy
dobrze zagesci¢, aby unikna¢ rakéw i nadmiernych porow w mieszance betonowej. Fundamenty ustawi¢ na 10
cm podsypce piaskowej.

5.8. Brama rozwierana 3,0m w ogrodzeniu 8m
» Skrzydio
Brama rozwierana wbudowana w ogrodzenie 8m o rozstawie stupkow 3,3 m i Skrzydio ramy wykonane
z profili zamknietych zimno gietych 60x40x3 mm. Wypetnienie ramy wykona¢ z mat zgrzewanych o oczkach
50x200 mm. Maty wykonane z pretéw pionowych & 6 oraz dwaoch pretow poziomych @ 8 mm.
»  Shupki
Wykonac z profili zamknietych o wymiarach 120x200x8 mm diugosci 9700 mm. Stupki nalezy od gory
zamkng¢ plastikowym daszkiem systemowym. Stupki nalezy zabetonowa¢ w stopie fundamentowe] na
glebokosé okolo 1700 mm.
Dopuszcza sie odchytke + 50 mm w stosunku do przyjetej w planie, odchylke pionowg £ 3 mm na calej
wysokosci ogrodzenia, odchylenie osi sgsiednich stupkéw o + 3 mm na catej wysokosci stupkow.
» Wyposazenie bramy
Brame nalezy wyposazy¢ w.
= chwytak zabezpieczajacy przed przypadkowym, samoczynnym zamknieciem
= rygiel stanowigcy blokade w pozycji zamknietej
= zamek wpuszczany hawierzchniowo
= zawias regulowany montowany bezposrednio w stupie
» Stopa fundamentowa
Stupki ogrodzenia nalezy whetonowac w stopy fundamentowe o wymiarach 60x80 cm i glebokosci nie
mniejszej niz 200 cm. Stope wykona¢ z betonu klasy C12/15. Mieszanke betonowg podczas ukladania nalezy
dobrze zagesci¢, aby unikna¢ rakéw i nadmiernych porow w mieszance betonowej. Fundamenty ustawi¢ na 10
cm podsypce piaskowe;.
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5.9. Pitkochwyt

Za boiskami do gry w pilke nozng nalezy wykona¢ pitkochwyty o wysokosci 8,0m z siatki
polipropylenowej bezweztowej, srednicy 5mm o oczkach 45x45mm, w kolorze zielonym, o diugosci 69,0m,
72,0m oraz 66,0m.

Pitkochwyt nalezy wykona¢ ze stalowych profili zamknietych 100x100x6 mm. W stupach skrajnych
nalezy zastosowaC zastrzaly o przekroju takim samym jak stupy giowne. Zastosowa¢ kompletny system
wybranego producenta.

Stupy stalowe w rozwigzaniu typowym zabetonowa¢ w stopach fundamentowych 100x100x150 cm
wykonanych z betonu klasy C12/15 w rozstawie co 3,0m. Mieszanke betonowg podczas ukladania nalezy
dobrze zagesci¢ aby unikng¢ rakow i nadmiernych poréw w mieszance betonowej. Fundamenty ustawi¢ na 10
cm podsypce piaskowej.

Pomiedzy stupami nalezy zainstalowac linke stalowg @ 4mm mocowang do ptaskownikéw stalowych 5
X 25mm | = 25mm przyspawanych do stupkow. Linki nalezy naciggna¢ za pomoca napinacza.

Do zawieszania i naprezania siatki zastosowac linke stalowg ocynkowang o srednicy 4mm, zakonczong
obustronnie petlami wyposazonymi w kausze i srube rzymska.

Na lince nalezy rozpia¢ ze siatkg sznura polipropylenowego $r. 5 mm o wysokiej wytrzymatosci, (siatka
bezweziowa), 0 oczkach 45 x 45mm w kolorze zielonym. Siatke mocowac u gory do linki stalowej. Do obcigzenia
dolnej krawedzi siatki zastosowac linke olowiang - ciezar: 200 g/mb umieszczong w tasmie zamocowanej do
siatki.

Wszystkie elementy ogrodzenia powinny zostaC poddane ochronie antykorozyjnej w postaci
cynkowania. Powloka cynkowa uzyskiwana w procesie zanurzenia uprzednio oczyszczonej chemicznie
konstrukcji w kapieli cieklego cynku. Nastepnie wszystkie elementy powinny by¢ powleczone poliestrowg
powlokg proszkowag wygrzang w temperaturze nie mniejszej niz 180°C. Elementy ogrodzenia pomalowac
w kolorze zielonym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Dopuszcza sie odchyike £ 50 mm w stosunku do przyjetej w planie.

Dopuszcza sie odchyike pionowa + 3 mm na calej wysokosci

Dopuszcza sie odchylenie osi sgsiednich stupkdw o + 3 mm na calej wysokosci stupkow.
Dopuszcza sie odchylenie poziome o + 3 mm na catej dtugosci przesta.

O o0oo0oo

7. OBMIAR ROBOT.

Obmiar robét powinien by¢ prowadzony w jednostkach przyjetych w przedmiarze robét. Jednostka
obmiarowg kompleksowego montazu ogrodzenia jest metr biezacy

8. ODBIOR ROBOT

Odbior robot nalezy dokonac po zakonczeniu wszystkich rob6t montazowych. Odbioru robét dokonuje
Inspektor nadzoru lub komisja powotana przez Zamawiajgcego. Gotowos¢ danej czesci robét do odbioru zgltasza
Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbiér bedzie
przeprowadzony niezwiocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru.

9. PODSTAWA PtATNO SCI

Podstawa pfatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa,
ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg pfatnosci jest wartos¢ (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozyciji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania | badania skiadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w dokumentaciji
projektowe;.
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Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robét bedg obejmowac:

0 Robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

0 Wartos¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,

0 Wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

0 Koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko.

o Ceny jednostkowe moga by¢ waloryzowane zgodnie z ustaleniami umownymi. Do cen jednostkowych
nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

O 00O

Zmianami (ostatnia zmiana z 2003 r. Dz. U. Nr 80 p6z. 718).

o

PN-EN 10002-1 + AC1:1998 Metale: Proba rozciggania. Metoda badania w temperaturze otoczenia.
PN-63/B-06201Konstrukcje stalowe z cienkosciennych ksztattownikow profilowanych na zimno.

Wymagania i badania techniczne przy odbiorze
Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. z 2002 r. Nr 106 p6z. 1126} z pdzniejszymi

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i

rozbiérki tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajgcego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i
ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108 p06z. 953).
0 Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U. z 2003 r. Nr 48 péz. 401).




